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Usar el software mas reciente

Antes de utilizar la aplicacién de software por primera vez, aseglrese de que estd ejecutando la Ultima
version de software. Para una funcionalidad, compatibilidad, rendimiento y seguridad coherentes,
actualice el software periddicamente durante la vida Gtil de la aplicacién de software. Siga las
instrucciones de la documentacidn del producto relativas a la instalacién y a las actualizaciones de
software.

Los siguientes enlaces ofrecen mas informacidn:

-  Informacidén general: https://www.boschsecurity.com/xc/en/support/product-security/

—  Auvisos de seguridad, una lista de vulnerabilidades identificadas y soluciones propuestas: https://

www.boschsecurity.com/xc/en/support/product-security/security-advisories.html

Bosch no asume responsabilidad alguna por los dafos ocasionados por el funcionamiento de sus
productos con componentes de software obsoletos.
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Introduccidén

Licencias para Intelligent Video Analytics (IVA) Pro

IVA Pro License Plate, IVA Pro Vehicle Make Model e IVA Pro Dangerous Good Signs son sistema de
andlisis de video basado en redes neuronales profundas que detecta y lee las matriculas de vehiculos
en movimiento (coche, autobus, camién, moto). La matricula se transmite en tiempo real utilizando
distintos protocolos, lo que garantiza una fécil integracién.

Para acceder e iniciar el andlisis de video, utilice un navegador web una vez establecida la conexién de
la cdmara o el programa Configuration Manager. Para obtener mds informacidn sobre el acceso y el
inicio de las aplicaciones, consulte Conexién, Pdgina 14.

Mds informacién

Para obtener mds informacidn, descargas de software y documentacidn, visite
www.boschsecurity.com y vaya a la pagina de producto correspondiente.

Compatibilidad

Para obtener informacién sobre las cdmaras compatibles, consulte el Selector de productos de video
de Boschwww.videoselector.boschsecurity.com.

Consulte
—  Conexidn, Pdgina 14
—  Configuracién, Pdgina 15
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3.1

Consideraciones sobre la instalacidon

La calidad de la deteccidn y reconocimiento de matriculas de vehiculos, la identificacién de estos y de
modelos y la deteccidn de sefializacién de materiales peligrosos depende de la ubicacién y posicién de
la instalacidn de la cdmara, asi como de los ajustes de configuracion de la misma. En este capitulo se
describen los requisitos necesarios para lograr los mejores resultados.

Tras modificar o ajustar la posicién de instalacidn o los ajustes de la cdmara, debe restablecer la
calibracién de la LPR en la vista de cdmara en el navegador web o en Configuration Manager.

Para restablecer la calibracién a través del navegador web:

1. Abra la vista de navegador web del dispositivo.

2. Haga clic en Configuration (Configuracién) > Alarm (Alarma) > LPR.

3.  Haga clic en Reset Calibration (Restablecer calibracidn).

Para restablecer la calibracién mediante Configuration Manager:

1. Iniciar Configuration Manager.

2. Eneldrea Vista, haga clic en la pestana VCA.

3. Seleccione la pestafa License Plate Recognition (Reconocimiento de matriculas).
4. Haga clic en Reset Calibration (Restablecer calibracién).

Para obtener mas informacién sobre la conexidn a la aplicacién, consulte Conexién, Pagina 14.

Posicionamiento
Elija la posicién de la cdmara para que sea posible observar el movimiento de la matricula durante el
paso del vehiculo.

Altura [m]
La camara debe instalarse a una altura ligeramente superior al techo del vehiculo.

,.,\
b
rd
e
P d
e
7
P d
7
b
P d
7
”
e
7
//
b
- . . H
”
- 15°< a <30
P d
”
7
”
7
”
7
e
//
7
12 L A4

I ]

La altura de la instalacién H depende de la disponibilidad de construcciones de montaje, y en la
practica esto significa:
20m=<H<10m
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Aviso!

Instalacidén a baja altura

La instalacién de la cdmara en una elevacién baja, como por ejemplo a nivel del techo del vehiculo,
puede provocar que la cdmara quede anulada por la noche por los faros de los vehiculos. Esta
posicién podria impedir que la cdmara analice de forma precisa el movimiento y la deteccién del
vehiculo.

Distancia [m)

La distancia de la cdmara a la linea de deteccidn se deduce directamente de la altura de la instalacién
H. La distancia éptima L es la distancia durante la cual el dngulo [ entre el eje dptico de la cdmara vy el
plano de la carretera es igual a 22,5°. Por ejemplo, para la altura de instalacién se puede calcular H =
6 m:

L=HEJcot(l) =6 cot(225°)~62,4=144m

Para obtener mds informacién acerca de cémo establecer la linea de deteccién, consulte Linea de
deteccién, Pdgina 10.

La tabla siguiente indica la distancia ideal en relacién con la altura de la cdmara. Para un
reconocimiento fiable, la distancia focal de la lente de la cdmara debe ser suficiente para alcanzar los
pixeles que se requieren en destino.

Para obtener mds informacidén sobre el tamafio de los caracteres de la matricula, consulte Tamafio de
caracteres, Pdgina 11.

Altura (H) m (pies) Distancia éptima (L) m (pies)

2.0 m (6.6 pies) 4.8 m (15.8 pies)
2,5 m (8,2 pies) 6.0 m (19.8 pies)
3.0 m (9.8 pies) 7.2 m (23.8 pies)

3.5m (11.5 pies)

8.5 m (27.7 pies)

4.0 m (13.1 pies)

9.7 m (31.7 pies)

4.5m (14.8 pies)

10.9 m (35.6 pies)

5.0 m (16.4 pies)

12.1 m (39.6 pies)

5.5 m (18.0 pies)

13.3 m (43.6 pies)

6.0 m (19.7 pies)

14.5m (47.5 pies)

6.5 m (21.3 pies)

15.7 m (51.5 pies)

7.0 m (23.0 pies)

16.9 m (55.4 pies)

7.5 m (24.6 pies)

18.1 m (59.4 pies)

8.0 m (26.2 pies)

19.3 m (63.4 pies)

8.5 m (27.9 pies)

20.5 m (67.3 pies)

9.0 m (29.5 pies)

21.7 m (71.3 pies)

9.5m (31.1 pies)

22.9 m (75.3 pies)

10.0 m (32.8 pies)

24.1 m (79.2 pies)

El dngulo || se puede ajustar para adaptarse a las condiciones de una solucién de instalacién

determinada, pero debe estar dentro del intervalo:

15°<f<30°
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Aviso!
Si el dngulo | es demasiado pequefio (< 15°) puede producirse un ensombrecimiento de vehiculos

uno a otro. Si el dngulo f| es demasiado grande (> 30°), la geometria de la matricula se perturbard. Por
la noche, la luz del iluminador de IR no se reflejard correctamente, lo que debilitara la deteccién de

vehiculos.

Angulo
La cdmara se puede instalar en el interior del carril o en el limite del carril.
Es importante que el dngulo horizontal § entre el eje dptico de la cdmara vy el eje de la carretera no sea

e

mayor de 30
-30°<f=<+30°

-30° < f< 30°

Aviso!

Aseglrese de que el | permanece dentro del intervalo especificado para evitar distorsiones. Si
sobrepasa el alcance, podria reducirse la calidad de deteccién de la imagen, lo que provocaria
caracteres estrechos en la matricula o una iluminacidén de infrarrojos inadecuada debido a la falta de

luz reflejada.

Angulo de inclinacién [°)
Al instalar la cdmara, asegurese de que el nivel es correcto alineando el borde mas largo de la
matricula paralelo al campo de visién horizontal de la cdmara.
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Para obtener el mejor rendimiento, el dngulo de inclinacién debe encontrarse en un rangode -5°< ff <
+5°, pero debe estar dentro del intervalo —-30° < | < +30°.

3.2 Numero de carriles

Elija la posicién de la cdmara en relacidn con el carril, teniendo en cuenta el nimero de carriles que
cubrird la deteccidn del vehiculo.

1 carril

Cuando una cdmara cubre un carril, se puede instalar en el interior del carril o en el borde del mismo.
1
1

>-GH]
Sy

El campo de visidn debe ser al menos dos veces mds ancho que el carril para garantizar que la parte

delantera del vehiculo sea visible.

2 carriles
Para la deteccidn de dos carriles, instale la cdmara en la linea que separa los carriles.
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Aviso!
Evite instalar la cdmara al limite de la carretera, ya que podria ensombrecer los vehiculos y reducir o

impedir la visibilidad de la matricula. Si desde el punto de vista técnico no es posible, es mejor instalar

la cdmara en el extremo del carril mds rdpido, donde menos camiones pasen.

3.3

Campo de vision

Linea de deteccién
La linea de deteccidn es una linea horizontal virtual en el campo de visién que indica dénde debe

producirse la deteccién esperada de la matricula. Normalmente es la linea en el centro de la altura del

campo visual.

Matricula en la linea de deteccién

Anchura de campo

El ajuste de la anchura del campo visual depende del niimero de carriles que se observan.
Normalmente, el ancho éptimo es de 6 m a la altura de la linea de deteccidn.

Para obtener mds informacién sobre cémo elegir el montaje de la cdmara segun el nimero de carriles,

consulte Ndmero de carriles, Pdgina 9.
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Campo de vision

El ajuste del campo visual depende de dos factores:

—  Altura minima de caracteres

- Velocidad mdxima de vehiculos

IVA Pro License Plate requiere que para un paso determinado del vehiculo en el campo visual, la
matricula esté visible al menos dos veces. Esto significa que el campo visual para altura debe cubrir
suficientemente la seccidn de la carretera con el fin de que la matricula sea visible dos veces a la
velocidad méxima, teniendo en cuenta una velocidad de imdgenes de 12,5 fotogramas por segundo.
En este caso, el usuario puede modificar el zoom y el angulo de la cdmara.

Tamano de caracteres
La altura de caracteres recomendada para la matricula en la linea de deteccién es de S = 16 pixeles.
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~ AB 12345

Una altura de cardcter de 16 pixeles en la imagen procesada se considera la densidad de pixeles

N

Sptima. La aplicacién puede incluso reconocer matriculas con alturas de caracteres mas pequefas,
como de 10 a 12 pixeles por cardcter en imdgenes sin ruido.

Resolucién de imagen
El perfil de optimizacidn del dispositivo define la resolucién de imagen utilizada por el andlisis de
reconocimiento de matriculas (LPR).
La seleccién del perfil correcto permite que la cdmara equilibre el rendimiento, el ancho de banda vy la
precisién analitica.
Hay dos perfiles disponibles:
- Equilibrado:
Para instalaciones generales y uso de red estdndar.
- Cémaras 2MP/4MP/5MP/6MP: 1280 x 720 px
-  Cémaras 8 MP: 1024 x 576 px
- IVA optimizado:
para escenas que requieren una mayor precisién analitica o cuando hay que conservar los
detalles de caracteres finos.
—  Todas las cédmaras: 1920 x 1080 px

Aviso!

Cuando la cdmara funciona en modo IVA Optimizado, los andlisis de LPR internos utilizan una mayor
resolucién de procesamiento (1920 x 1080 px). El resultado es que los perfiles de transmisién
disponibles pueden cambiar. El flujo principal (Flujo 1) puede ajustar automaticamente su resolucién o
su velocidad de imagenes. Los otros flujos disponibles se pueden transmitir en espejo del Flujo 1 o
limitar con ajustes seleccionables.

Antes de activar el modo IVA Optimizado, compruebe que los perfiles de flujo configurados, los
ajustes de grabacidén y el ancho de banda de red siguen siendo compatibles con el comportamiento
de transmisién modificado.

34

Para obtener mds informacidn sobre la configuracién del perfil de optimizacién de dispositivos,
consulte Perfil de optimizacidén de dispositivos, Pagina 15.

Parametros

Modo de escena de LPR

Para obtener el mejor rendimiento, se recomienda seleccionar el modo de escena LPR de la cdmara las
24 horas del dfa.

Exposicidon

Se recomiendan los siguientes ajustes de exposicion:

—  Tiempo maximo de obturador de < 1/750 s para aplicaciones de aparcamiento

—  Tiempo méximo de obturador de < 1/1750 s para otras aplicaciones
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Aviso!
Deje que la cdmara modifique automaticamente el tiempo de exposicién segun las condiciones de

iluminacién.

En condiciones de poca luz o de noche, tenga en cuenta la siguiente informacidn:

- Para identificar la clase, marca o modelo del vehiculo en la imagen, la parte frontal o posterior del
vehiculo debe estar visible.

- Por la noche, la cdmara da prioridad a capturar la matricula con la iluminacidn IR que refleja las
matriculas. En esta situacion es posible que solo esté visible la matricula, y no el resto del

vehiculo.
- Si se necesita ver estos detalles, es necesaria iluminacién adicional.
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4 Conexion

Aviso!
Aseglrese de que su camara tiene una licencia activada para las matriculas IVA Pro, IVA Pro Vehicle
Make Model, IVA Pro Dangerous Good Signs o IVA Pro License Plate + Make Model.

4.1 Inicio mediante un navegador web

Se usa un ordenador con un navegador web (Google Chrome, Microsoft Edge o Mozilla Firefox) para

recibir imdgenes en directo, controlar la unidad y reproducir secuencias almacenadas. La unidad se

configura a través de la red utilizando el navegador.

Para iniciar la licencia mediante la vista de navegador web:

1. Abrala vista de navegador web del dispositivo. Para ello, introduzca http://<IP address of the
device> en la barra de direccién del navegador Web.

2. Haga clic en Configuration (Configuracién) > Alarm (Alarma) > VCA.

En VCA configuration (Configuracién VCA), seleccione el modo LPR del mend desplegable.

w

4. Vaya ala pagina LPR.
Aqui se pueden ver la imagen de la cdmara y los carriles y los detalles de resumen de deteccién.

Aviso!
Los requisitos del sistema y el funcionamiento de la vista del navegador web se describen en la
documentacidn de la cdmara correspondiente.

4.2 Inicio mediante Configuration Manager

Configuration Manager puede estar instalado en cualquier PC con Windows que permita comunicarse
con el dispositivo correspondiente a través de una red. No se necesita licencia para el programa
Configuration Manager ni se requieren programas adicionales para analizar las imdgenes en directo.

Aviso!
Los requisitos del sistema y el funcionamiento de Configuration Manager se describen en el manual
del propio Configuration Manager.

Para iniciar VCA:

1. Iniciar Configuration Manager.

2. Enla barra de herramientas, haga clic en la pestafia Mis dispositivos y, a continuacidn, seleccione
el dispositivo para el que desea configurar VCA.

3. En el drea View (Vista), haga clic en la pestafia VCA.
Se muestra la pagina de inicio de VCA y la imagen de la cdmara aparece a la derecha.

4. Seleccione la pestafia Reconocimiento de matriculas.
La imagen de la cdmara muestra el drea de deteccién delimitada por una linea verde.

Aviso!

Si se estd utilizando la configuracién VCA de esta camara, ninguiin otro usuario puede configurar el
VCA de esta cdmara al mismo tiempo. Solo el primer usuario podrd hacerlo. Otros usuarios reciben un
mensaje en que se indica que la configuracién no es posible.
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Configuracion

5.1 Perfil de optimizacion de dispositivos
El perfil de optimizacidn del dispositivo define la resolucién de imagen utilizada por el andlisis de
reconocimiento de matriculas (LPR).
Para cambiar el perfil de optimizacidn de dispositivos:
1. Abrala vista de navegador web del dispositivo.
2. Vaya a Configuracion > Camara > Menu del instalador.
3. Seleccione en el menu desplegable del perfil de optimizacién de dispositivos una de las
siguientes opciones:
—  Equilibrado: resolucién estandar y capacidad total de transmisidn.
- IVA Optimizado: mayor resolucién analitica para un rendimiento de deteccién mejorado.
Aviso!
El cambio de perfil afecta a la resolucién efectiva utilizada para el reconocimiento de matriculas y
puede influir en el ancho de banda y la carga de la CPU.
5.2 Formato de la matricula
Las matriculas de vehiculos son diferentes en las distintas regiones. Para recuperar el formato y los
detalles correctos de los vehiculos detectados, debe seleccionar el pais aplicable para la matricula:
1. Haga clic en Configuration (Configuracién) > Alarm (Alarma)> LPR.
2. Enla parte superior derecha, en el formato de matricula, seleccione la regidén aplicable al formato
deseado en el menu desplegable.
3.  Haga clic en el botén Reset calibration (Restablecer calibracién).
Nota: después de seleccionar o cambiar a una nueva region, debe restablecer la calibracion.
5.3 Area de deteccion
El drea de deteccién predeterminada cubre el video grabado completo. Ajuste el drea de deteccidon
para incluir solo el drea de interés. Ademds, la matricula debe estar visible al menos dos veces en el
area de deteccidn.
Es importante configurar un drea de deteccién equilibrada.
Para configurar el drea de deteccién:
1. Haga clicy arrastre la esquina para ajustar el drea de deteccién.
2. Hagaclic en Save (Guardar).
54 Carriles y detecciones

Carriles
Se puede configurar un maximo de dos carriles en el drea de deteccidén. La pdgina muestra un carril
anadido de forma predeterminada.
Para agregar un carril:
» Hagaclic en el botén Add lane (Ahadir carril).
El botén desaparece cuando se afiaden los dos carriles.
Para eliminar un carril:
1. Seleccione el carril que desea eliminar.
2. Haga clic en Remove lane (Eliminar carril).

Bosch Security Systems B.V. Nota sobre la aplicacion 2025-11|V03 | F.01U.425.432
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Para configurar el carril o los carriles:

1.
2.

N o o >

Haga clic en el botén Lane 1 (Carril 1) o Lane 2 (Carril 2).

En la ventana Configure lane (Configurar carril), si lo desea, edite la identificacién del nombre en
el campo Lane name (Nombre de carril).

Elija en el menu desplegable Lane direction (Direccién del carril), la direccién Arriba o Abajo.

La direccidn arriba indica el flujo del tréfico saliente y la direccidn abajo indica el flujo de trafico
continuo.

Haga clic en Ok (Aceptar) para confirmar la seleccién o en Cancel (Cancelar) para volver.

Haga clic y arrastre los extremos para ajustar el tamano del carril.

Haga clic y arrastre el carril para seleccionar la posicién en el drea de deteccién.

Haga clic en Save (Guardar).

Detecciones

La seccidn Lanes and detections (Carriles y deteccién) muestra un resumen de los Ultimos veinte

vehiculos detectados.

Estan disponibles las columnas siguientes:

Hora - Fecha y marca de hora

Imagen de la matricula: imagen de la matricula completa

Matricula: caracteres alfanuméricos de la matricula

Pais- Pafs de origen de la matricula

Numero de identificacién de peligro: sélo si estd activada la licencia de IVA Pro Dangerous Good

Signs
1. Haga clic en Show more (Mostrar mas) para obtener mds informacidn del vehiculo detectado.
2. Haga clic en Close (Cerrar) para volver a la pdgina anterior.
5.5 Gestion de listas

Acceda rdpidamente y gestiones datos de matriculas directamente en la cdmara. Asigne acciones de

respuesta por categoria de matricula para tomar decisiones automatizadas.

Para anadir manualmente una matricula a una lista:

1.
2.
3.

En la pdgina de LPR, haga clic en Listas.

Haga clic en Agregar entrada.

Introduzca la matricula correspondiente, el pais (cédigos ISO 3166-1 A-2, por ejemplo, "US") y el
nombre de la lista.

Haga clic en Guardar.

Nota: al guardar, se eliminan los espacios en blanco y los caracteres separadores.

Para importar un archivo CSV:

1.

2.
3.
4

En la pagina de LPR, haga clic en Listas.

Haga clic en Importar CSV.

Haga clic en Seleccionar archivo CSV.

Seleccione el modo de importacién correspondiente.

Anadir a las entradas existentes: se afladen las entradas nuevas, se ignoran los duplicados.
Cada matricula puede estar en una sola lista.

Sustituir todas las entradas existentes: las entradas de la lista antiguas se borran y se
sustituyen por el nuevo contenido CSV.

Para exportar un archivo CSV:

1.

En la pdgina de LPR, haga clic en Listas.
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2. Haga clic en Exportar CSV.
Todas las entradas existentes se descargan en un archivo CSV.

Control de relé
Cuando se guarda una lista por primera vez, aparece una ventana que le informa de la actualizacién de
la secuencia de tareas de alarma para la activacién del relé.

Si no es necesario activar el relé:
» Haga clic en Guardar solo la lista, sin relé.

Si es necesario activar el relé:

»  Haga clic en Sustituir secuencia y guardar lista.
Una secuencia de tareas de alarma generada automaticamente activa el relé cuando una
matricula coincide con una de las listas.

5.6 Integraciones

5.6.1 Integracién de MQTT
La interfaz MQTT permite que los sistemas de otros fabricantes reciban los datos del evento de
reconocimiento de matriculas (LPR) en tiempo real directamente de la cdmara.
Para configurar MQTT para IVA Pro License Plate, siga los pasos que se indican a continuacion:
1. Abra el Configuration Manager.
2.  Enla barra de herramientas izquierda, haga clic en el icono de la camara.
Aparece una lista de cdmaras conectadas.
3. Seleccione la cdmara donde estd instalado IVA Pro License Plate.
Vaya a Red > MQTT.
Haga clic en el icono de Ahadir agente.

o

Aparecerd el cuadro de didlogo de Afadir agente.
Seleccione el Protocolo de la lista desplegable.

Introduzca la Direccidn del agente MQTT.

Defina un Prefijo del tema para agrupar eventos de cdmara.

© 0 NO

Introduzca el Nombre de usuario y la Contrasena.
10. Seleccione un Certificado del cliente y una CA de confianza para garantizar una comunicacién
segura.
11. Defina un Filtro de publicacién para seleccionar qué eventos se envian.
12. En QoS, seleccione el nivel de calidad de servicio (Quality of Service) que desee:
—  Como maximo una vez
- Como minimo una vez (recomendado)
- Exactamente una vez
13. Haga clic en Aceptar para afadir el agente.

Salida MQTT

Cada mensaje de MQTT incluye lo siguiente:

—  Ndmero de matricula

—  Tipo de matricula

—  Cddigo del pafs

- Entidad emisora (estado)

- Marca y modelo de vehiculo (se necesita una licencia de IVA Pro Vehicle Make Model)
—  Tipo de vehiculo (se necesita una licencia de IVA Pro Vehicle Make Model)

- Nombre de lista coincidente (si hay)

- Imagen de matricula codificada en base64

Bosch Security Systems B.V. Nota sobre la aplicacion 2025-11|V03 | F.01U.425.432



18 es| Configuracién Intelligent Video Analytics Pro

Aviso!
Las detecciones de sefiales de mercancias peligrosas (DGS) no se transmiten a través de MQTT.

Aviso!
Los datos de Marca/Modelo/Tipo de vehiculo solo se incluyen cuando la licencia de IVA Pro Vehicle
Make Model estd activa con IVA Pro License Plate en la misma cdmara.

5.6.2 Integracién de Webhook
La interfaz Webhook permite la comunicacidn directa entre la cdmara y los sistemas externos
mediante el envio de datos de matricula en formato JSON a un extremo HTTP definido.
Para configurar el Webhook, siga los pasos que se indican a continuacién:
1.  Abra el Configuration Manager.
2.  Enla barra de herramientas izquierda, haga clic en el icono de la cdmara.

Aparece una lista de cdmaras conectadas.

3. Seleccione la cdmara donde estd instalado IVA Pro License Plate.

Vaya a VCA > License Plate Recognition.

Haga clic en Webhook en la parte superior de la pagina.

Se abre la ventana de configuraciéon de Webhook.

Introduzca el Extremo HTTP del servidor de destino.

Introduzca el ID de organizacién.

Introduzca la Clave secreta.

© o N

Introduzca el Token de autorizacién.
10. Haga clic en Guardar para activar la configuracién de Webhook.

Salida de Webhook

Por cada deteccidn se transmite un objeto JSON al extremo configurado que contiene la siguiente
informacién:

—  Numero de matricula

- Pafs o estado de la matricula

- Coordenadas GPS de la cdmara

—  Nombre de cdmara

- Marca de hora de la deteccién (UTC)

- Id. de cémara

- Valor de confidencia de la matricula

- Marca, modelo y tipo de vehiculo (si la licencia de IVA Pro MMR estd activa)
- Imagen de la matricula codificada en base64

Aviso!
La estructura del mensaje JSON puede variar dependiendo de las licencias activas (por ejemplo, IVA
Pro MMR) vy la versién de firmware de la cdmara.
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