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1 Uzyj najnowszego oprogramowania

Przed pierwszym uzyciem aplikacji sprawdz, czy uzywasz jego najnowszej wersji. Aby zapewnic

spdjne dziatanie, kompatybilno$é, wydajnosé i bezpieczeristwo, nalezy regularnie aktualizowad

aplikacje. Informacje o instalacji oprogramowania i aktualizacjach podano w dokumentacji produktu.

Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronach ponizej:

- Informacje ogdlne: https://www.boschsecurity.com/xc/en/support/product-security/

- Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa, czyli lista zidentyfikowanych luk i proponowanych
rozwiazan: https://www.boschsecurity.com/xc/en/support/product-security/security-

advisories.html
Firma Bosch nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody spowodowane korzystaniem

z jej produktéw w potaczeniu z nieaktualnym oprogramowaniem.
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2 Wstep

Intelligent Video Analytics (IVA) Pro — licencje

IVA Pro License Plate, IVA Pro Vehicle Make Model i IVA Pro Dangerous Good Signs to oparte na
gtebokiej sieci neuronowej narzedzie do analizy wideo, ktére wykrywa i odczytuje tablice rejestracyjne
pojazddéw w ruchu (samochoddw osobowych, autobusdw, ciezaréwek, motocykli). Tablice
rejestracyjne sg przesytane w czasie rzeczywistym za posrednictwem réznych protokotéw, co utatwia
integracje.

Aby uzyskad dostep i rozpoczad analize wideo, po nawiazaniu potaczenia z kamera nalezy uzy¢
przegladarki internetowej albo programu Configuration Manager. Wiecej informacji na temat dostepu i
uruchamiania aplikacji mozna znalez¢ tutaj: Potaczenie, Strona 14.

Dalsze informacje
Wiecej informacji, dokumentacje i oprogramowanie do pobrania mozna znalezé na stronie
www.boschsecurity.com lub na stronie danego produktu.

Zgodnosé
Informacje na temat obstugiwanych kamer mozna znaleZ¢ w narzedziu do wybierania produktéw
Bosch Video: www.videoselector.boschsecurity.com

Patrz
- Potaczenie, Strona 14
- Konfiguracja, Strona 15
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3.1

Kwestie zwigzane z instalacja

Jako$¢ wykrywania i rozpoznawania tablic rejestracyjnych pojazddw, identyfikacji marki i modelu
pojazdu oraz wykrywania znakdéw towardw niebezpiecznych zalezy od lokalizacji i potozenia instalacji
kamery oraz jej konfiguracji. W tym rozdziale opisano wymagania niezbedne do osiggniecia
najlepszych rezultatéw.

Po zmodyfikowaniu lub dostosowaniu pozycji instalacji lub ustawieri kamery nalezy zresetowad
kalibracje LPR w przegladarce internetowej widoku kamery lub w programie Configuration Manager.
Aby zresetowad kalibracje za pomoca przegladarki internetowej:

1. Otwdrz widok urzadzenia w przegladarce internetowe;.

2. Kliknij przycisk Konfiguracja (Configuration) > Alarm > LPR.

3.  Kiliknij Resetuj kalibracje (Reset Calibration).

Aby zresetowad kalibracje za pomoca programu Configuration Manager:

1. Uruchom program Configuration Manager.

2. W obszarze View (Widok) kliknij karte VCA.

3. Wybierz karte License Plate Recognition (Rozpoznawanie tablic rejestracyjnych).
4.  Kliknij Resetuj kalibracje (Reset Calibration).

Wiecej informacji na temat taczenia sie z aplikacja mozna znalez¢ tutaj: Potaczenie, Strona 14.

Pozycjonowanie

Wybierz pozycje kamery tak, aby mozliwe byto obserwowanie ruchu tablicy rejestracyjnej podczas
przejazdu pojazdu.

Wysokosé [m])

Kamere nalezy zamontowad na wysokosci nieznacznie ponad dachem pojazdu.
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Wysoko$é montazu H uzalezniona jest od dostepnosci konstrukcji montazowych i w praktyce wynosi:
20m=<H<100m
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Uwaga!

Instalacja na matej wysokosci

Zamontowanie kamery na matej wysokosci, np. na wysoko$ci dachu pojazdu, moze powodowad
oslepianie kamery noca przez reflektory pojazdu. Takie ustawienie moze uniemozliwié kamerze
doktadna analize ruchu i wykrycie pojazdu.

Odlegto$é [m)

Odlegtos¢ od kamery do linii detekcji wynika bezposrednio z wysokosci instalacji H. Optymalna
odlegtosé L to odlegtosé, dla ktérej kat | miedzy osia optyczna kamery a ptaszczyzna drogi wynosi
22,5°. Przyktadowo dla wysokosci instalacji H = 6 m mozna obliczyé:

L=H - cot(l) =6 - cot(22,5°) =6 - 2,4=14,4m

Wiecej informacji na temat ustawiania linii wykrywania mozna znaleZ¢ tutaj: Linia detekgji , Strona
10.

Ponizsza tabela wskazuje idealna odlegto$¢ w odniesieniu do wysokosci kamery. Aby rozpoznawanie
tablic dziatato rzetelnie, ogniskowa obiektywu kamery powinna bydé wystarczajgca do uzyskania
wymaganej liczby pikseli w obiekcie docelowym.

Wiecej informacji na temat rozmiaru znakdw tablicy rejestracyjnej mozna znalez¢ tutaj: Rozmiar
znakdw, Strona 11.

Wysokoéé (H) m (ft) Optymalna odlegto$é (L) m (ft)
2,0m (6,6 ft) 4,8 m (15,8 ft)
2,5m 6,0 m (19,8 ft)
3,0 m (9,8 ft) 7,2 m (23,8 ft)
3,6m (11,5f) 8,5 m (27,7 ft)
4,0m (13,1 ft) 9,7 m (31,7 ft)
4,5m (14,8 ft) 10,9 m (35,6 ft)
50m (16,4 ft) 12,1 m (39,6 ft)
5,5m (18,0 ft) 13,3 m (43,6 ft)
6,0 m (19,7 ft) 14,5 m (47,5 ft)
6,5 m (21,3 ft) 15,7 m (51,5 ft)
7,0m (23,0 ft) 16,9 m (55,4 ft)
7,5m (24,6 ft) 18,1 m (59,4 ft)
8,0 m (26,2 ft) 19,3 m (63,4 ft)
8,56 m (27,9 ft) 20,5 m (67,3 ft)
9,0 m (29,5 ft) 21,7 m (71,3 ft)
9,5m (31,1 ft) 22,9 m (75,3 ft)
10,0 m (32,8 ft) 24,1 m (79,2 ft)

Kat § mozna dostosowad do warunkdéw konkretnego rozwiazania instalacyjnego, jednak powinien on
miesci¢ sie w zakresie:
15°<f <30°
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Uwagal!

Jesli kat | jest zbyt maty (<15°), moze dojs$é do przystaniania pojazddw jadacych jeden za drugim. Jesli
kat g jest zbyt duzy (>30°), geometria tablicy rejestracyjnej zostanie zaktécona. W nocy $wiatto z
promiennika podczerwieni nie odbija sie prawidtowo, przez co wykrywanie pojazddw jest stabsze.

Kat
Kamere mozna zainstalowad na pasie ruchu lub na jego krawedzi.
Wazne jest, aby kat poziomy | miedzy osia optycznag kamery a osia drogi nie byt wiekszy niz 30°

-30°<f <+30°

-30°< A< 30°

Uwaga!

Upewnij sie, ze wartos$¢ | miesci sie w okreslonym zakresie. Pozwoli to uniknad znieksztatcen.
Przekroczenie zasiegu moze spowodowacd pogorszenie jakosci obrazu, co moze skutkowacd
zwezeniem znakdéw na tablicy rejestracyjnej lub niewystarczajacym oswietleniem w podczerwieni z

powodu braku odbitego $wiatta.

Kat pochylenia [°]
Podczas montazu kamery nalezy zadbad o jej odpowiednie wypoziomowanie i ustawic dtuzsze
krawedzie tablicy rejestracyjnej réwnolegle do poziomego pola widzenia kamery.

Aby uzyskad najlepsza wydajnosd, kat nachylenia powinien miescic sie w zakresie -5° < | < +5°, ale

musi miescic sie w zakresie -30° < | < +30°.
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3.2

Liczba paséw ruchu

Podczas wybierania pozycji kamery wzgledem pasa ruchu nalezy wzigé pod uwage liczbe paséw
ruchu, ktére beda objete wykrywaniem pojazddw.

1 pas

skraju.

Gdy kamera obejmuje jeden pas ruchu, mozna ja zainstalowaé w obrebie pasa ruchu lub na jego
1
]

>-EH]
o E
N %

Pole widzenia powinno by¢ co najmniej dwa razy szersze od pasa ruchu, co zapewni widocznos$é

przodu pojazdu.

2 pasy
W przypadku wykrywania pojazdéw na dwdch pasach ruchu kamere nalezy zainstalowad na linii
rozdzielajacej pasy ruchu.
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Uwagal!

Unikaj instalowania kamery na krawedzi drogi, poniewaz moze to powodowac chowanie sie
pojazddéw w cieniu innych oraz ograniczac lub blokowad widoczno$d tablicy rejestracyjnej. Jesli nie
ma innej mozliwosci technicznej, lepigj jest zainstalowad kamere na skraju szybszego pasa, gdzie

jezdzi mniej ciezaréwek.

3.3

Pole widzenia

Linia detekgc;ji
Linia detekgji to wirtualna pozioma linia w polu widzenia, ktéra wskazuje miejsce, w ktérym powinno
nastapié wykrycie tablicy rejestracyjnej. Zazwyczaj jest to linia znajdujaca sie na srodku wysokosci

pola widzenia.

Tablica rejestracyjna na linii detekcji

Szerokos¢ pola

Ustawienie szerokosci pola widzenia zalezy od liczby obserwowanych paséw. Zazwyczaj optymalna
szeroko$¢ wynosi 6 m na wysokosci linii detekgji.

Wiecej informacji na temat wyboru sposobu montazu kamery w zaleznosci od liczby paséw ruchu
mozna znalez¢ tutaj: Liczba paséw ruchu, Strona 9.
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Pole widzenia

Ustawienie pola widzenia zalezy od dwdch czynnikdw:

—  Minimalna wysoko$¢ znakéw

—  Maksymalna predko$é pojazdu

Program IVA Pro License Plate wymaga, aby w przypadku danego przejazdu pojazdu w polu
widzenia tablica rejestracyjna byta widoczna co najmniej dwa razy. Oznacza to, ze pole widzenia w
zakresie wysokosci musi obejmowad wystarczajaco duzy odcinek drogi, aby tablica rejestracyjna byta
widoczna dwukrotnie przy maksymalnej predkosci. Nalezy przy tym pamietac o czestotliwosci
od$wiezania obrazu wynoszacej 12,5 klatek na sekunde.

W takim przypadku uzytkownik moze modyfikowad powiekszenie i kat kamery.

Rozmiar znakéw
Zalecana wysokos$¢ znakéw dla tablicy rejestracyjnej na linii detekcji wynosi S = 16 pikseli.
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Wysoko$¢ znakdéw wynoszaca 16 pikseli w przetworzonym obrazie jest uwazana za optymalna

gestosé pikseli. Aplikacja nadal moze rozpoznawac znaki na tablicach o mniejszej wysokosci, np. 10—
12 pikseli na znak, o ile obraz jest bez zaktdcen.

Rozdzielczo$¢ obrazu
Profil optymalizacji urzadzenia okresla rozdzielczo$¢ obrazu uzywana przez funkcje analityczne
programu do rozpoznawania tablic rejestracyjnych License Plate Recognition (LPR).
Wybdr odpowiedniego profilu zapewni wtadciwy kompromis miedzy szybkoscig dziatania, wielkoscia
zajmowanego pasma i doktadnosciag analizy w kamerze.
Dostepne sa dwa profile:
- Zréwnowazony:
Do instalacji ogdlnego przeznaczenia i standardowego uzywania sieci.
- Kamery 2 MP/4 MP/5 MP/6 MP: 1280 x 720 pikseli
- Kamery 8 MP: 1024 x 576 pikseli
—  Zoptymalizowany dla IVA:
Do scen wymagajacych wiekszej precyzji analitycznej albo koniecznosci wychwycenia znakdéw
pisanych mata czcionka.
—  Wszystkie kamery: 1920 x 1080 pikseli

Uwaga!

Gdy kamera pracuje w trybie Zoptymalizowany dla IVA, wewnetrzne funkcje analityczne
oprogramowania LPR uzywaja wyzszej rozdzielczosci przetwarzania (1920 x 1080 pikseli). W
efekcie moga sie zmieniac dostepne profile strumieni. Strumiert gtéwny (Strumien 1) moze
automatycznie dostosowywad swoja rozdzielczo$¢ lub czestotliwo$é odéwiezania. Pozostate
dostepne strumienie moga by¢ powielane ze strumienia 1 albo mieé ograniczony zbidr
konfigurowalnych ustawien.

Przed witaczeniem trybu Zoptymalizowany dla IVA nalezy sprawdzié, czy skonfigurowane profile
strumieni, ustawienia nagrywania i szerokos$ci pasma w sieci pozostang zgodne ze zmodyfikowanym
dziataniem strumieniowania.

34

Wiecej informacji o konfigurowaniu profilu optymalizacji urzadzenia zawiera temat Profil optymalizagji
urzadzenia, Strona 15.

Parametry

Tryb sceny LPR

Aby uzyskad najlepsza wydajnosé, zalecamy, aby tryb sceny LPR byt aktywny 24 godziny na dobe.
Ekspozycja

Zalecamy nastepujace ustawienia ekspozycji:

- Maksymalny czas otwarcia migawki < 1/750 s na parkingach

- Maksymalny czas otwarcia migawki < 1/1750 s w innych zastosowaniach
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Uwaga!
Pozwdl kamerze automatycznie modyfikowad czas ekspozycji stosownie do warunkdéw

os$wietleniowych.

W warunkach stabego o$wietlenia lub w nocy nalezy zwrdcié¢ uwage na nastepujace informacje:

—  Aby mozna byto zidentyfikowac klase, marke lub model pojazdu na podstawie zdjecia, przdd lub
tyt pojazdu musi by¢ widoczny.

- W nocy kamera w pierwszej kolejnosci rejestruje tablice rejestracyjne z wykorzystaniem $wiatta
podczerwonego odbijanego przez tablice. W takiej sytuacji moze sie zdarzyé, ze widoczna
bedzie tylko tablica rejestracyjna, a nie reszta pojazdu.

- Jedli widoczno$d tych szczegdtdw jest konieczna, wymagane jest dodatkowe odwietlenie.
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4 Potaczenie

Uwagal!
Upewnij sie, ze kamera ma aktywna licencje IVA Pro License Plate, IVA Pro Vehicle Make Model, IVA
Pro Dangerous Good Signs lub IVA Pro License Plate plus Make Model.

4.1 Uruchamianie za pomoca przegladarki internetowej

Komputer z przegladarka internetowa (Google Chrome, Microsoft Edge lub Mozilla Firefox) jest

uzywany do odbierania obrazéw na zywo, sterowania urzadzeniem i odtwarzania zapisanych

sekwencji. Jednostke nalezy skonfigurowad za posrednictwem sieci przy uzyciu przegladarki

internetowe;.

Aby uruchomié licencje z przegladarki internetowej:

1. Otwdrz widok urzadzenia w przegladarce internetowej. W pasku adresu przegladarki
internetowej wpisz http://<adres IP urzadzenia>.

2. Kliknij przycisk Konfiguracja (Configuration) > Alarm > VCA.

3. W obszarze VCA configuration (Konfiguracja VCA) wybierz z rozwijanego menu Tryb LPR (LPR
Mode).

4. Przejdz do strony LPR..
Obraz z kamery oraz szczegéty podsumowania Lanes and detections (Pasy i wykrywanie) sg
widoczne tutaj.

Uwagal!
Wymagania systemowe i sposdb dziatania widoku przegladarki internetowej opisano w
dokumentacji kamery.

4.2 Uruchamianie za pomoca programu Configuration Manager

Program Configuration Manager mozna zainstalowac na dowolnym komputerze z systemem
Windows, ktéry komunikuje sie z danym urzadzeniem za posrednictwem sieci. Configuration Manager
nie wymaga licencji ani dodatkowych programdéw do analizy obrazéw na zywo.

Uwagal!
Wymagania systemowe i sposéb obstugi programu Configuration Manager zostaty opisane w jego
instrukgcji.

Aby uruchomidé VCA:

1. Uruchom program Configuration Manager.

2. Na pasku narzedzi kliknij karte My Devices (Moje urzadzenia), a nastepnie wybierz urzadzenie,
dla ktérego chcesz skonfigurowad VCA.

3. W obszarze View (Widok) kliknij karte VCA.
Pojawi sie strona startowa VCA, a obraz z kamery pojawi sie po prawej stronie.

4.  Woybierz karte License Plate Recognition (Rozpoznawanie tablic rejestracyjnych).
Obraz z kamery wskazuje zielong linig obszar wykrywania.

Uwagal!

Jesli jest wykorzystywana konfiguracja programu VCA tej kamery, inni uzytkownicy nie moga
konfigurowad programu VCA dla tej kamery. Tylko pierwszy uzytkownik ma taka mozliwosé.
Pozostali otrzymuja komunikat informujacy o tym, ze konfiguracja nie jest mozliwa.
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Konfiguracja

5.1 Profil optymalizacji urzadzenia
Profil optymalizacji urzadzenia okre$la rozdzielczo$é obrazu uzywanga przez funkcje analityczne
programu do rozpoznawania tablic rejestracyjnych License Plate Recognition (LPR).
Aby zmienié profil optymalizacji urzadzenia:
1. Otwdrz widok urzadzenia w przegladarce internetowej.
2. Wybierz kolejno opcje Konfiguracja > Kamera > Menu instalatora.
3. W menu rozwijanym Profil optymalizacji urzadzenia zaznacz jedna z nastepujacych opcji:
- Zréwnowazony: standardowa rozdzielczo$é i petna funkcjonalno$é transmisji
strumieniowe;.
—  Zoptymalizowany dla IVA: wieksza rozdzielczo$¢ analityczna podnoszaca skutecznosé
wykrywania.
Uwaga!
Zmiana profilu wptywa na efektywng rozdzielczo$é uzywana do rozpoznawania tablic
rejestracyjnych, co moze sie wigzaé z mocniejszym obciazenie pasma sieciowedo i procesora.
5.2 Format tablicy rejestracyjnej
Tablice rejestracyjne pojazddw réznig sie w réznych regionach. Aby pobraé prawidtowy format i
szczegdty z wykrytych pojazddéw, nalezy wybraé odpowiedni kraj tablicy rejestracyjnej:
1. Kliknij przycisk Konfiguracja (Configuration) > Alarm > LPR.
2. W prawym gérnym rogu, w polu Format tablicy rejestracyjnej wybierz z rozwijanego menu
region odpowiedni dla planowanego pojazdu.
3. Kliknij przycisk Resetuj kalibracje.
Uwaga: po wybraniu lub zmianie regionu nalezy zresetowad kalibracje.
53 Obszar wykrywania
DomysIny obszar wykrywania obejmuje cate zarejestrowane wideo. Dostosuj obszar wykrywania tak,
aby obejmowat wytacznie obszar zainteresowania. Ponadto tablica rejestracyjna musi pojawié sie w
obszarze wykrywania co najmniej dwa razy.
Wazne jest, aby skonfigurowac zréwnowazony obszar wykrywania.
Aby skonfigurowad obszar wykrywania:
1. Kliknij i przeciagnij naroznik, aby dostosowad obszar wykrywania.
2. Kliknij Save (Zapisz).
54 Pasy ruchu i wykrywanie

Pasy
Mozliwe jest skonfigurowanie maksymalnie dwdéch pasdw ruchu w obszarze detekgcji. Na stronie
domyslnie dodany jest jeden pas ruchu.
Aby dodac pas:
»  Kliknij przycisk Add lane (Dodaj pas).
Przycisk zniknie po dodaniu dwdch pasdw.
Aby usunad pas:
1.  Woybierz pas, ktéry chcesz usungé.
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5.5

2. Kliknij Remove lane (Usun pas).

Aby skonfigurowad pas lub pasy:

1.  Kliknij przycisk Lane 1 (Pas 1) lub Lane 2 (Pas 2).

2. W oknie Configure lane (Konfiguruj pas), w razie potrzeby edytuj identyfikacje nazwy w polu
Lane name (Nazwa pasa).

3. Zrozwijanego menu Lane direction (Kierunek pasa) wybierz kierunek Up (W gére) lub Down
(W dét).
Kierunek W gdre oznacza ruch wychodzacy, a kierunek W dét oznacza ruch ciagty.

4.  Kliknij OK, aby potwierdzi¢ wybdr, lub Anuluj, aby wrdcid.

5. Kliknij i przeciagnij punkty koricowe, aby dostosowad rozmiar pasa.
6. Kiliknij i przeciagnij linie, aby wybraé miejsce w obszarze wykrywania.
7. Kliknij Save (Zapisz).

Wykrycia

Sekcja Lanes and detections (Pasy i wykrycia) wyswietla podsumowanie ostatnich dwudziestu

wykrytych pojazddw.

Dostepne sa nastepujace kolumny:

- Time (Czas) — data i godzina

- Plate image (Obraz tablicy rejestracyjnej) — zdjecie catej tablicy rejestracyjnej

- License plate (Tablica rejestracyjna) — znaki alfanumeryczne na tablicy rejestracyjnej

- Country (Kraj) — kraj pochodzenia tablicy rejestracyjnej

- Hazard Identification number (Numer identyfikacyjny materiatu niebezpiecznego) — tylko jesli
aktywowano licencje IVA Pro Dangerous Good Signs

1.  Kliknij Show more (Pokaz wiecej), aby zobaczy¢ wiecej szczegbtéw wykrytego pojazdu.
Kliknij Close (Zamknij), aby wrdcié do poprzedniej strony.

Zarzadzanie listami

Szybki dostep do danych tablic rejestracyjnych i mozliwos¢ zarzadzania nimi bezposrednio w
kamerze. Ustawianie reakcji odpowiednio do kategorii tablic rejestracyjnych w celu podejmowania
automatycznych decyzji.

Aby recznie dodad tablice rejestracyjna do listy:
1.  Na stronie aplikacji LPR kliknij przycisk Listy.
2. Kliknij opcje Dodaj wpis.
3. WprowadZ odpowiedni numer rejestracyjny, kraj (kod ISO 3166-1 A-2, np. ,US”) i nazwe listy.
4.  Kliknij przycisk Zapisz.
Uwaga: Podczas zapisywania spacje i separatory zostana usuniete.

Aby zaimportowaé plik CSV:

1. Na stronie aplikacji LPR kliknij przycisk Listy.

2. Kliknij przycisk Importuj plik CSV.

3. Kiliknij przycisk Wybierz plik CSV.

4. Zaznacz odpowiedni tryb importu.
Dotacz do istniejacych wpiséw: Nowe pozycje beda dodawane, a duplikaty ignorowane. Tablica
rejestracyjna moze sie znajdowac tylko na jednej liscie.
Zastap wszystkie istniejace wpisy: Stare pozycje listy sg usuwane i zastepowane nowa trescia z
pliku CSV.
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5.6

5.6.1

Aby wyeksportowaé plik CSV:
1.  Na stronie aplikacji LPR kliknij przycisk Listy.
2. Kliknij opcje Eksportuj plik CSV.
Wszystkie istniejace pozycje zostang pobrane do pliku CSV.

Sterowanie przekaznikiem
Podczas zapisywania listy po raz pierwszy pojawia sie okno z informacja o wprowadzaniu w skrypcie
zadan alarmowych zmian powodujacych aktywowanie przekaznika.

Jesli nie potrzebujesz inicjowania przekaznika:
»  Kliknij opcje Zapisz tylko liste - bez przekaznika.

Jesli przekaznik musi by¢ inicjowany:

»  Kliknij opcje Zastap skrypt i zapisz liste.
Gdy system wykryje tablice rejestracyjna pasujaca do podanej na liscie, automatycznie
wygenerowany skrypt zadania alarmowego spowoduje zainicjowanie przekaznika.

Integracje

Integracja przez protokét MQTT
Interfejs MQTT umozliwia zewnetrznym systemom otrzymywanie na zywo danych zdarzen aplikagji
License Plate Recognition (LPR) bezposrednio z kamery.
Aby skonfigurowad wspétprace protokotu MQTT z oprogramowaniem IVA Pro License Plate, wykonaj
nastepujace czynnosci:
1. Otwdrz aplikacje Configuration Manager.
2. Na pasku narzedzi z lewej strony kliknij ikone kamery.
Zostanie wys$wietlona lista dotaczonych kamer.
3. Zaznacz kamere z zainstalowanym oprogramowaniem IVA Pro License Plate.
Wybierz kolejno opcje Sieé > MQTT.
Kliknij ikone Dodaj brokera.

o

Pojawi sie okno dialogowe Dodaj brokera.

W menu rozwijanym Protokdt zaznacz odpowiedni protokét.

W polu Adres wprowadZ adres brokera MQTT.

Wypetnij pole Prefiks tematu, ktére umozliwi grupowanie zdarzen.

© 0o NO

Wypetnij pola Nazwa uzytkownika i Hasto.
10. W polach Certyfikat klienta i Zaufany urzad certyfikacji zaznacz wartosci umozliwiajace
bezpieczng komunikacje.
11. Uzupetnij pole Filtr publikowania. Warto$¢ ta decyduje, ktére zdarzenia beda wysytane.
12. W polu QoS zaznacz zadany poziom jakosci obstugi:
- Najwyzej raz
- Co najmniej raz (zalecany)
- Doktadnie raz
13. Kiliknij przycisk OK, co spowoduje dodanie brokera.

Dane wyjsciowe protokotu MQTT

Kazdy komunikat protokotu MQTT zawiera nastepujace informacje:

- Numer z tablicy rejestracyjnej

- Rodzaj tablicy rejestracyjnej

- Kod kraju

- Organ wydajacy (stan)

- Marka i model pojazdu (wymaga licencji na oprogramowanie IVA Pro Vehicle Make Model)
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- Rodzaj pojazdu (wymaga licencji na oprogramowanie IVA Pro Vehicle Make Model)
- Nazwa pasujacej listy (jesli istnieje)
- Zdjecie tablicy rejestracyjnej zakodowane w formacie Base64

Uwagal!
Komunikat MQTT nie przekazuje informacji o obecnosci symbolu artykutéw niebezpiecznych (DGS).

Uwaga!

Informacje o marce/modelu/rodzaju pojazdu sa dotaczane tylko wtedy, gdy licencja na
oprogramowanie IVA Pro Vehicle Make Model jest aktywna razem z licencja na oprogramowanie IVA
Pro License Plate w tej samej kamerze.

5.6.2

Integracja przez mechanizm webhook
Interfejs webhook umozliwia bezposrednia komunikacje miedzy kamera a zewnetrznymi systemami
poprzez wysytanie danych tablic rejestracyjnych w formacie JSON do wyznaczonego punktu
koricowego obstugujgcego protokdt HTTP.
Aby skonfigurowad mechanizm webhook, wykonaj nastepujace czynnosci:
1. Otwdrz aplikacje Configuration Manager.
2. Na pasku narzedzi z lewej strony kliknij ikone kamery.
Zostanie wys$wietlona lista dotgczonych kamer.
3. Zaznacz kamere z zainstalowanym oprogramowaniem IVA Pro License Plate.
Wybierz kolejno opcje VCA > Rozpoznawanie tablic rejestracyjnych.
U gory strony kliknij opcje Webhook.
Zostanie otwarte okno Skonfiguruj webhook.
W polu Punkt koricowy HTTP wpisz odpowiedni adres docelowego serwera.
Wypetnij pole Identyfikator organizacji.
Wypetnij pole Tajny klucz.
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Wypetnij pole Token uwierzytelniania.
10. Kiliknij przycisk Zapisz, co spowoduje aktywowanie konfiguracji mechanizmu webhook.

Dane wyjsciowe mechanizmu webhook

Gdy zostanie wykryta tablica rejestracyjna, do skonfigurowanego punktu koricowego jest wysytany

obiekt JSON zawierajacy nastepujace informacje:

- Numer z tablicy rejestracyjnej

- Kraj lub stan, z ktérego pochodzi tablica rejestracyjna

- Wspdtrzedne GPS kamery

- Nazwa kamery

—  Sygnatura czasowa wykrycia (zgodnie z czasem UTC)

- Identyfikator kamery

—  Stopien wiarygodnosci odczytu tablicy

- Marka, model i rodzaj pojazdu (jesli w kamerze jest aktywna licencja na oprogramowanie IVA Pro
MMR)

- Obraz tablicy rejestracyjnej w formacie Base64

Uwagal!
Struktura komunikatu protokotu JSON moze sie rézni¢ w zaleznosci od istnienia aktywnych licengji
(np. na oprogramowanie IVA Pro MMR) oraz od wersji oprogramowania uktadowego kamery.
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