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Wprowadzenie

1.1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji
Niniejsza instrukcja jest przeznaczona dla oséb konfigurujacych i obstugujacych program
IVA 5.5 lub IVA 5.5 Flow. Szczegdtowo opisuje sposdb uzytkowania programoéw IVA 5.5 i
IVA 5.5 Flow.

1.2 Konwencje przyjete w instrukcji
W niniejszej instrukcji instalacji i obstugi zostaty uzyte nastepujgce symbole i zapisy, ktore
maja na celu zwrdcenie uwagi na szczegodlne sytuacje:
UWAGA!
Symbolem tym oznaczono instrukcje bezpieczenstwa, ktérych nieprzestrzeganie moze
prowadzi¢ do utraty danych.
UWAGA!
Ten symbol informuje o specjalnych funkcjach oraz wskazowkach badz informacjach
utatwiajgcych obstuge oprogramowania.
Okreslenia, ktére mozna spotkaé¢ w programie, jak opcje menu lub polecenia, sg oznaczone
pogrubiona czcionka.

1.3 Intelligent Video Analysis (Inteligentna analiza obrazu)

Bosch IVA 5.5 (Intelligent Video Analysis — Inteligentna analiza obrazu) wraz z dodatkowga
funkcja IVA 5.5 Flow jest algorytmem, ktéry pozwala wykrywac niektore wtasciwosci i
zachowania obiektéw na obszarze monitorowanym za pomoca kamery wideo i na podstawie
tego generuje zdarzenia alarmowe, ktére z kolei moga by¢ przetwarzane w systemie CCTV.
Aby umozliwi¢ pozniejsze szybkie przeszukiwanie w okreslonym celu materiatu wideo za
pomoca tego algorytmu, konieczne jest nagrywanie przy wtaczonej funkcji IVA 5.5.

Funkcja IVA 5.5 umozliwia wychwycenie i ocene kierunkowych ruchéw obiektow w sposdb,
ktéry w duzym stopniu zapobiega fatszywym alarmom.

IVA 5.5 automatycznie dostosowuje sie do zmiennych warunkéw srodowiskowych, dzieki
czemu w znacznym stopniu zachowuje odpornos¢ na czynniki zaktécajace, takie jak deszcz
oraz ruch drzew.

Algorytm IVA 5.5 umozliwia filtrowanie poruszajacych sie obiektéw na podstawie ich koloru,
co jest szczegodlnie przydatne do wyszukiwania dowodow na potrzeby analizy sgdowej.
Korzystajac z algorytmu IVA 5.5 mozna przeszukiwaé obszerny materiat wideo pod katem
obiektéw, ktore posiadajg okreslone wtasciwosci kolorystyczne.

Nowe funkcje oprogramowania IVA 5.5
- Licznik
—  Licznik osob BEV
(licznik osdb, widok z lotu ptaka)
— Rozszerzona kalibracja
— Ulepszona konfiguracja sprawdzania obrazu odniesienia

Bosch Security Systems
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2 Wymagania

2.1 Konfiguracja

Najtatwiejszym sposobem konfiguracji funkcji IVA 5.5 i IVA 5.5 Flow jest uzycie programu
Configuration Manager. Program nalezy zainstalowa¢ na komputerze PC z systemem
Windows, ktory moze komunikowac¢ sie z odpowiednim urzadzeniem za posrednictwem sieci.
Wymagania dotyczace funkcjonowania programu Configuration Manager mozna znalez¢ w
zatgczonej dokumentacji.

Program Configuration Manager nie wymaga licencji.

Do analizy obrazéw biezacych nie sg wymagane zadne dodatkowe programy.

Funkcje IVA 5.5 i IVA 5.5 Flow mozna réwniez skonfigurowac¢ za pomocg interfejsu danego
urzadzenia wyswietlanego w przegladarce internetowej.

Nadajniki i kamery kompatybilne z funkcja IVA 5.5
IVA 5.5 sg dostepne we wszystkich produktach, ktére obstugujg H.264.

2.2 Przeszukiwanie nagran na potrzeby analizy sadowej

Funkcje programu IVA 5.5 sg réwniez wykorzystywane podczas przeszukiwania nagran pod
katem obiektdw do analizy sagdowej. Ruchome obiekty mozna wykrywac na podstawie ich
zachowania (na przyktad kierunku, predkosci, nagtego pojawiania sie lub znikania) oraz ich
wiasciwosci (na przyktad wielkos$¢ lub kolor). W tym celu wymagany jest program Bosch Video
Client.

Aktualng wersje programu Bosch Video Client mozna pobra¢ z sekcji pobierania witryny firmy
Bosch.

Aby umozliwi¢ korzystanie z zaawansowanego przeszukiwania nagran na potrzeby analizy
sadowej, przed rozpoczeciem nagrywania nalezy wtaczy¢ i skonfigurowac funkcje IVA 5.5.
Przeszukiwanie dotyczy zapisanych danych dotyczacych obiektéw i zdarzen. W przypadku
przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sgdowej, w dowolnym czasie mozna utworzy¢
nowe zadania IVA za pomocga Edytora zadan IVA, poniewaz kazde zadanie IVA moze
zanalizowa¢ zapisane dane dotyczace obiektow i zdarzen w inny sposdb.

UWAGA!
Obiekty mozna wykrywac¢ zarowno w obrazach biezacych, jak i nagraniach, wytacznie w
obszarze oznaczonym jako czuty.

2.3 Licencja

Do zakupionego programu IVA 5.5 dotgczony jest numer autoryzacyjny przesytany poczta e-
mail.

Korzystajac z tego numeru oraz kodu instalacji, ktéry mozna uzyskaé poprzez interfejs danego
urzgdzenia wyswietlany w przegladarce internetowej, mozna wygenerowac klucz
uaktywniajacy w platformie internetowej Bosch Software License Manager.

Nastepnie klucz ten jest wprowadzany poprzez interfejs urzadzenia wyswietlany w
przegladarce internetowej. Od tego momentu mozna uzywac¢ oprogramowania IVA 5.5.
Uwaga:

Dostepne sg rowniez kamery z aktywnym uktadem IVA. Nie wolno ich wtgczaé¢ na Bosch
Software License Manager.
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Zanotowanie kodu instalacji

1. Za pomoca przegladarki internetowej otworzy¢ interfejs urzadzenia, dla ktorego
wymagane jest uzyskanie licencji IVA 5.5.

2.  Wybrac¢ kolejno opcje USTAWIENIA > Tryb zaawansowany > Serwis > Licencje.
Zanotowac kod instalacyjny (dostepna jest funkcja kopiuj i wklej).

Zamawianie kluczy uaktywniajacych
3. Na dowolnym komputerze otworzy¢ nastepujaca witryne:
https://activation.boschsecurity.com/
Na ekranie zostanie wyswietlony interfejs uzytkownika programu Bosch Security Systems
Software License Manager. Strona dostepna jest tylko w jezyku angielskim.
4. Jesli uzytkownik ma juz konto, nalezy sie zalogowac.
Mozna réwniez utworzy¢ nowe konto. Zaletg posiadania konta jest mozliwos¢
wyswietlenia wszystkich poprzednich aktywacji licencji uzytkownika.
Po zalogowaniu wyswietlone zostanie okno powitalne.
Proces mozna kontynuowac takze bez logowania.
Nastepnie zostanie wyswietlony ekran License Activation.

5.  Wprowadzi¢ numer autoryzacyjny dostarczony przy zakupie programu IVA 5.5.

6. Klikna¢ pole obok okna edycji.

7. Nastepnym krokiem jest wprowadzenie kodu instalacyjnego wraz z krétka informacja
dotyczaca miejsca instalacji. Mozna rowniez doda¢ komentarz.
Informacje te beda pdzniej pomocne podczas przypisywania klucza uaktywniajacego do
urzadzenia.

8. Klikna¢ przycisk Submit.
Zostanie wyswietlony klucz uaktywnienia.

3 Search B Contact T Where to Buy = My Bosch Terms of Uze Qi352007

Invented for life @ BOSCH

ms

‘Welcome redaktioni@torborg-hahn.de

Bosch Security Systems
Software License
Manager

License Activation

Authorization Mumber: 6724 0783 8386 7150
Installation Code: 352e 476f 0100 00ef 0007 5171 dobe 0300 0000 0200 0000
License Type Mumber: VJT-X40-F52
Description: J ¥40 W& 4.0%CA License, 4 ch
Product Family: VMDA LICEMCE
Activations Allowed [ Complete: 11
Installstion Site: torborg hahn
Comment: test for documentation

Thank you for activating your license. Your activation key for this license is:
01-01.01.01-CABBEGIA-3A0CDEBB-71 CEBACS-ART RS- CICTHIT M

Email Activation Key
=
3

B

& Top of page

Klucz mozna skopiowac¢ do schowka.

Klucz moze zosta¢ réwniez przestany uzytkownikowi pocztg elektroniczng. W tym celu
nalezy klikng¢ tagcze Email Activation Key. Zostanie wyswietlone okno dialogowe, w
ktérym mozna wpisa¢ dwa adresy e-mail odbiorcow.

Strone te mozna wydrukowac.

Bosch Security Systems
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24
24.1

2.4.2

Wprowadzanie kluczy uaktywniajacych

9. Ponownie otworzy¢ interfejs danego urzadzenia w przegladarce internetowe;j.

10. Ponownie wybra¢ kolejno opcje USTAWIENIA > Tryb zaawansowany > Serwis >
Licencje.

11. Wprowadzi¢ klucz uaktywniajacy — dostepna jest funkcja , kopiuj i wklej”.

12. Klikng¢ Ustaw, aby zapisa¢ klucz uaktywniajacy. Jesli proces rejestracji licencji zakoriczyt
sie powodzeniem, zostanie wyswietlone okno ze stosownym komunikatem.

13. Zamkna¢ okno.

Funkcja IVA 5.5 jest teraz wtaczona. Klucz uaktywnienia nie bedzie juz widoczny.

Aktualizacja IVA 4.5

W przypadku posiadania juz licencji IVA 4.5 dla urzadzenia, wystarczy zaktualizowacé
oprogramowanie uktadowe urzadzenia do wersji 5.5 lub nowszej. Licencja programu IVA 4.5
zostanie wdéwczas automatycznie zamieniona na licencje IVA 5.5. Do aktualizacji nie jest
wymagany klucz licencyjny. Nie zostanie pobrana zadna optata.

Aktualne oprogramowanie uktadowe mozna otrzymac w centrum obstugi klienta lub pobrac ze
strony internetowej naszej firmy.

Oprogramowanie uktadowe mozna zaktualizowac¢ bezposrednio za posrednictwem interfejsu
urzgdzenia wyswietlanego w przegladarce internetowej lub za pomoca Configuration
Manager. Szczegdtowe informacje dotyczace tego procesu znajdujg sie w odpowiedniej
dokumentaciji.

Przypadki zastosowania / ograniczenia

Przypadki zastosowania
IVA 5.5 nadaje sie do nastepujacych zastosowarn:

— monitoring granic, ptotow i ogrodzen

— ochrona rurociggéw, linii energetycznych, parkingéw
—  liczenie 0sdb z gory (licznik osob BEV)

itp.

Ograniczenia

W pewnych srodowiskach uzycie tego typu systemu detekcji ruchu nie zawsze jest zalecane.
Jest to spowodowane tym, ze ruch nie zawsze moze by¢ wykryty lub moze by¢ wykryta zbyt
duza ilo$¢ ruchu ze wzgledu na ruchy pozorne.

Btedne wykrycie ruchu moze nastapi¢ w nastepujacych przypadkach:

- I8niace tto

—  odbtyski na podtozu

- woda jako tto

—  szkto (oszklone elewacje budynkdéw)

—  strumienie $wiatta poruszajgce sie w ciemnosci

- nieodpowiednie o$wietlenie

—  stabo oswietlone katy

—  szybko zmieniajgce sie warunki o$wietleniowe, na przyktad wtaczanie/ wytaczanie
oswietlenia w pomieszczeniu

- dtugie, gtebokie cienie

—  zattoczony obszar (ponad 10 osob w polu widzenia)

Przyktady:

—  Duze obszary odbitego Swiatta réwniez moga powodowac fatszywe wykrywanie ruchu.
Jednak nieznaczne odbicia $wiatta, np. spowodowane spadajgcymi kroplami deszczu, sa
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na tyle mate, ze sg pomijane dla celéw statystycznych oraz ze wzgledu na jednolity
charakter ich ruchu.

Obiekty poruszajace sie zawsze w jednolity sposdb (np. chmury) nie wptywaja
negatywnie na wykrywanie innych obiektéw i nie wyzwalajg fatszywych alarmow.

W celu niezawodnego wykrycia ruchu i przypisania go do konkretnego obiektu, konieczne
jest state tto. Im bardziej tto sie zmienia, tym trudniej wyréznié¢ na nim poruszajace sie
obiekty. Na przyktad osoba idgca wzdtuz zywoptotu, ktéry porusza sie z powodu wiatru,
najprawdopodobniej nie zostanie wykryta.

Jesli obraz sktada sie wytacznie z poruszajacych sie obiektow, nie da sie wykry¢ ruchu
poszczegdlnych obiektéw — np. oséb w duzym ttumie lub nieodpowiednich konfiguracji
testowych kamery (na przyktad na biurku), gdzie obiekty znajdujace sie blisko kamery
(przyktadowo, osoba siedzgca przy biurku) widoczne sa na obrazie jako bardzo duze. W
takim przypadku algorytm IVA 5.5 Flow umozliwia wykrycie jednolitego przeptywu
poruszajacych sie obiektow.

Fatszywe wykrywanie w przypadku zliczania os6b BEV:

Brak rozréznienia miedzy osobami i obiektami podobnej wielkosci (na przyktad
walizkami, wozkami)

Osoba z torbami moze by¢ wykrywana jako kilka oséb

Podejrzane osoby

Dzieci znajdujace sie blisko innych oséb

Osoby stojgce w kolejce

Uwaga:

W przypadku analizowania ruchu na obrazach biezgcych, w petni wykorzystywana jest
moc obliczeniowa urzadzenia (serwera wizyjnego lub kamery).

W przypadku analizy ruchu w nagraniach wykorzystywana jest moc obliczeniowa
urzadzenia, na ktéorym uzywana jest funkcja IVA 5.5 programu Bosch Video Client.

W przypadku poszukiwania obiektéw ruchomych o okreslonych wtasciwosciach
kolorystycznych, nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace informacje:

W danych obrazu obiekt prawie nigdy nie wystepuje w statym kolorze. Piksele na
zewnetrznej krawedzi wykrywanego obiektu czesto zawierajg informacje dotyczace tta, a
nie obiektu.

Obiekty takie jak pojazdy zawierajg rézne czesci (nadwozie, okna, opony). Kazda czes¢
obiektu jest wyswietlana w innym kolorze — na przyktad btotniki na czerwono, a opony na
czarno.

Witasciwosci kolorystyczne obiektu zalezg od warunkow oswietlenia. Jesli warunki
oswietlenia w obrazie sie zmienig, wéwczas zmieni sie rowniez wychwycony kolor
obiektu.

Obiekty znajdujace sie na ulicy ukazuja sie w réznych odcieniach, w zaleznosci o pory
dnia i warunkow pogodowych.

Obiekt, ktéory zmienia swoje potozenie lub kierunek ruchu, moze wskutek tego ukazywac
sie z réznymi wtasciwosciami kolorystycznymi.

Na przyktad pojazdy sg czesto oznaczane kolorem z boku, lecz nie z tytu. W przypadku
ludzi widzianych od przodu, barwa twarzy okresla wrazenie kolorystyczne, jednak jesli
osoba obrdci sie, wiasciwosci kolorystyczne sg definiowane przy pomocy wtosow lub
nakrycia gtowy.

Bosch Security Systems
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3

3.1

Konfiguracja

Do konfiguracji funkcji IVA 5.5 i IVA 5.5 Flow stuzy program Configuration Manager lub
interfejs danego urzadzenia dostepny w przegladarce internetowe;j.

W kazdym przypadku nalezy w pierwszej kolejnosci ustawi¢ kamere we wtasciwej pozycji. W
przypadku korzystania z kamery VG4 AutoDome poszczegdlne potozenia zaprogramowane
trzeba wyznaczy¢ przed rozpoczeciem konfigurowania dla nich funkcji IVA 5.5.

Wszystkie wprowadzone ustawienia dotyczg wybranego potozenia kamery. Oznacza to, ze za
kazdym razem, kiedy zmienia sie kierunek lub potozenie kamery, nalezy ponownie
skonfigurowac oprogramowanie IVA 5.5.

Wiecej informacji znajduje sie w: Punkt 6 IVA i VG4 AutoDome, Strona 78.

Konfiguracja za posrednictwem programu Configuration
Manager

Program Configuration Manager mozna zainstalowa¢ na dowolnym komputerze PC z
zainstalowanym systemem Windows.
Wymagania systemowe i obstuga programu Configuration Manager zostaty opisane w
Podreczniku instalacji i obstugi programu Configuration Manager. Dostep do pomocy online
dotyczacej programu Configuration Manager mozna uzyskaé, wybierajgc opcje Pomoc >
Pomoc Online... w programie Configuration Manager.
1. Uruchomi¢ program Configuration Manager.
2.  Upewni¢ sie, ze opcja Plik > Tryb zaawansowany zostata uaktywniona.
3. W karcie gtownej Urzadzenia wybra¢ urzadzenie, dla ktérego ma by¢ skonfigurowane
oprogramowanie IVA 5.5.
lub
W karcie gtéwnej Kamery wybra¢ kamere, dla ktérej ma by¢ skonfigurowane
oprogramowanie IVA 5.5.
4. Na wyswietlanym obrazie, klikng¢ karte VCA, aby przej$s¢ do Analizy zawartosci obrazu.
Wys$wietlona zostanie strona startowa VCA.

VCA
WCA configuration ’ Profile #1
Alarm status Off
Aggregation time [s] U
Analysis type [vass

’ Configuration...

5. Obraz z kamery pojawi sie po prawej stronie. Wida¢ pojedynczy obraz, ktory jest
odswiezany w regularnych odstepach czasu.
6. W polu Konfiguracja VCA wybrac Profil 1 lub Profil 2.

W razie potrzeby zmieni¢ nazwe profilu, klikajac d .
Dla kamery VG4 AutoDome jest dostepne dziesie¢ profildw. Kazdy profil moze by¢ uzyty
do jednego potozenia zaprogramowanego.

DOC | V1| 2012.02
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7. TylkoVG4 AutoDome: W pozycji Scena kamery koputkowej, wybra¢ opcje z listy.
Ustawienia kamery odnoszace sie do poszczegdlnych potozen zaprogramowanych nalezy
zdefiniowac wczesniej. Mogg one miec juz osobne nazwy.

Dostepne sg tylko potozenia zaprogramowane niepotaczone z ktéryms z profili.

8. W razie potrzeby wybrac¢ warto$¢ Czas agregacji [s] z zakresu od 0 do 20 sekund.
Czas ten jest zawsze odliczany, gdy wystepuje zdarzenie alarmowe. Wydtuza on czas
trwania zdarzenia alarmowego o ustawiong warto$¢. Zapobiega to sytuacji, w ktorej
szybko nastepujgce po sobie zdarzenia alarmowe wyzwalatyby szybka sekwencje kilku
alarmow i kolejnych zdarzen. Do chwili uptyniecia czasu agregacji kolejne alarmy nie sg
wyzwalane. Ustawiony dla zapisu alarmowego czas po alarmie jest odliczany dopiero po
uptywie czasu agregacji.

9. Wpybrac¢ IVA 5.5 lub IVA 5.5 Flow jako ustawienie Typ analizy.
Zmiana typu analizy spowoduje, ze wartosci parametrow detekcji ruchu i detekcji
manipulacji powrdca do pierwotnych ustawien.

Po wtagczeniu analizy generowane sg metadane i w zaleznosci od konfiguracji na obraz z
kamery nanoszone sa dodatkowe informacje — na przyktad granice obiektu.
10. Klikng¢ przycisk Konfiguracja....
Zostanie otwarte okno Kreator IVA.Stuzy ono do konfiguracji oprogramowania IVA 5.5
lub IVA 5.5 Flow.
Ponizej wskazano miejsca, gdzie znajduje sie szczegdtowy opis opcji konfiguracji:
—  Punkt 4 IVA 5.5, Strona 13
—  Punkt 5 IVA 5.5 Flow, Strona 65
Jesli Kreator IVA jest wykorzystywany, zaden z pozostatych uzytkownikéw nie moze
konfigurowac IVA w tym samym czasie. Tylko pierwszy uzytkownik ma takg mozliwos¢.
Pozostali otrzymujg komunikat informujacy o tym, ze konfiguracja nie jest mozliwa.
Stan alarmu
To pole pokazuje, czy oprogramowanie IVA 5.5 wygenerowato zdarzenie alarmowe w oparciu o
biezace ustawienia.

3.2 Konfiguracja za pomoca przegladarki internetowej

Innym sposobem jest konfiguracja funkcji IVA 5.5 za pomocg interfejsu danego urzadzenia
wyswietlanego w przegladarce internetowej.
1. Otworzy¢ interfejs danego urzadzenia w przegladarce internetowej.
2. Aby przejs¢ do Analizy zawartosci obrazu, wybra¢ pozycje USTAWIENIA > Tryb
zaawansowany > Alarm > VCA.
Obraz z kamery pojawi sie po prawej stronie.

3. W polu Konfiguracja VCA wybrac Profil 1 lub Profil 2.

W razie potrzeby zmieni¢ nazwe profilu, klikajac J .
Dla kamery VG4 AutoDome jest dostepne dziesie¢ profilow. Kazdy profil moze by¢ uzyty
do jednego potozenia zaprogramowanego.

4. TylkoVG4 AutoDome: W pozycji Domescene, wybrac opcje z listy.
Ustawienia kamery odnoszace sie do poszczegdlnych potozen zaprogramowanych nalezy
zdefiniowac wczesniej. Mogg one mie¢ juz osobne nazwy.

Dostepne sg tylko potozenia zaprogramowane niepotgczone z ktéryms z profili.
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5. Wpybra¢ IVA 5.5 lub IVA 5.5 Flow jako ustawienie Typ analizy.
Zmiana typu analizy spowoduje, ze wartosci parametrow detekcji ruchu i detekcji
manipulacji powrocg do pierwotnych ustawien.
Po wtaczeniu analizy generowane sg metadane i w zaleznosci od konfiguracji na obraz z
kamery nanoszone sg dodatkowe informacje — na przyktad granice obiektu.
6. Kliknac¢ przycisk Konfiguracja....
Zostanie otwarte okno Ustawienia.Stuzy ono do konfiguracji oprogramowania IVA 5.5
lub IVA 5.5 Flow.
Ponizej wskazano miejsca, gdzie znajduje sie szczegdtowy opis opcji konfiguracji:
—  Punkt 4 IVA 5.5, Strona 13
—  Punkt 5 IVA 5.5 Flow, Strona 65
Jesli Kreator IVA jest wykorzystywany, zaden z pozostatych uzytkownikéw nie moze
konfigurowac IVA w tym samym czasie. Tylko pierwszy uzytkownik ma taka mozliwos¢.
Pozostali otrzymujg komunikat informujgcy o tym, ze konfiguracja nie jest mozliwa.
Stan alarmu
To pole pokazuje, czy oprogramowanie IVA 5.5 wygenerowato zdarzenie alarmowe w oparciu o
biezace ustawienia.
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IVA 5.5

W tym rozdziale znajduje sie opis programu, konfiguracji oraz réznych ustawien IVA 5.5.

Podstawy

Kamera statopozycyjna obserwuje wybrany obszar. Obszar ten jest wyswietlany w programie
Configuration Manager jako jeden, regularnie odswiezany obraz. Interfejs urzadzenia
wyswietlany w przegladarce internetowej umozliwia podglad obrazu biezgcego.

Obiekty

Obiektami sg zazwyczaj ludzie lub pojazdy poruszajace sie w obrebie obszaru widzianego
przez kamere. Obiekty mozna filtrowa¢ wedtug pewnych wtasciwosci (wielko$¢, format
obrazu, kierunek ruchu, predkosé, potozenie, kolor). Zdarzenie alarmowe moze zostac
wygenerowane, gdy obiekty zaczng spetnia¢ okreslone parametry. Obiekty, ktére nie pasuja
do zdefiniowanych kryteriéw sg eliminowane i nie generujg zdarzenia alarmowego.

Podczas generowania zdarzenia alarmowego istotne znaczenie ma zawsze $rodek obiektu.

Obszar czutosci

Scena przechwycona przez kamere czesto zawiera obiekty zaktécajace (na przyktad
poruszajace sie flagi) lub obszary nie majgce zwiagzku z generowaniem zdarzenia alarmowego
(np. niebo). Mozna zmniejszy¢ wielkos$¢ obszaru, ktdry bedzie faktycznie analizowany pod
katem ruchu.

Dzieki temu detekcja ruchu na pozostatym, czyli czutym obszarze, bedzie odpowiednio
szybsza i bardziej efektywna.

UWAGA!

W razie wyszukiwania dowoddéw w nagraniach podczas analizy sagdowej nalezy pamieta¢, ze
funkcja IVA 5.5 umozliwia analize ruchu tylko w obszarze, ktory zostat uprzednio oznaczony
jako obszar czuty w danym nagraniu.

Kalibracja

Jesli wykrywanie obiektow ma nastepowacé pod wzgledem ich wielkosci lub predkosci, dla
kazdego potozenia kamery nalezy wyznaczy¢ stosunek pomiedzy rzeczywistg wielkoscia a
wymiarami widocznymi na obrazie z kamery. Na przyktad, oprogramowanie nalezy
skonfigurowaé w taki sposob, aby obiekt mierzacy w rzeczywistosci 2 metry, na obrazie z
kamery miat wysokos$¢ 50 pikseli. W celu obliczania predkosci obiektow wykorzystuje sie kat
widzenia kamery.

Aby uzyskac¢ wiecej informacji, patrz Punkt 4.7.1 Kalibracja, Strona 48.

UWAGA!
Aby wyswietli¢ jednostki miary wedtug angielskiego systemu miar, patrz Punkt 7 Wyswietlanie
jednostek miar, Strona 79.

Pole

Pola to wielokaty obejmujgce dany obszar, na przyktad wejscie lub otwarta przestrzen przed
barierg. Pola te sg tworzone przez uzytkownika. Obiekty, ktére poruszajg sie w obrebie pola
moga doprowadzi¢ do wygenerowania zdarzenia alarmowego.

Linia

Linie mozna poréwnac do wirtualnej linki uruchamiajgcej putapke. Obiekty, ktére przekraczaja
zdefiniowang linie we wstepnie okreslonym kierunku, moga powodowac¢ zdarzenie alarmowe.
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Trasa

Obiekty, ktore poruszajg sie zdefiniowang trasg we wstepnie okreslonym kierunku moga
powodowac zdarzenie alarmowe. Mozliwe jest uwzglednienie pewnych odchylen od trasy przy
uzyciu odpowiednich wartosci domyslnych tolerancji.

UWAGA!

Mozna utworzy¢ maksymalnie 16 pdl, 16 linii, 8 tras i 16 licznikéw. Catkowita suma tych
elementow nie moze by¢ wieksza od 16. Jesli limit ten zostanie osiaggniety, utworzenie
dodatkowych elementow bedzie niemozliwe.

Kolor

Witasciwosci kolorystyczne obiektu sg wykorzystywane przede wszystkim w trakcie
wyszukiwania dowoddéw podczas analizy sgdowej w celu odnalezienia obiektdw na podstawie
ich koloru. Poniewaz obiekty rzadko ukazuja sie w jednym kolorze, kolory sg wykrywane na
podstawie analizy roznych proporcji koloréw zgodnie z czestotliwoscig ich wystepowania.
Oznacza to na przyktad, ze mozna wyszukiwac obiekty, ktére maja maksymalnie 25% ciemnych
pikseli czerwonych, ale jednocze$nie maksymalnie 20% jasnych pikseli szarych.

Wtasciwosci kolorystyczne wykorzystywane do filtrowania mozna okresli¢ i doprecyzowac za
pomoca zaznaczonego obiektu.

UWAGA!
Wykrywanie koloru nie jest mozliwe w przypadku obiektow, ktére sg wyswietlane przy uzyciu
jedynie kilku pikseli.

Zadanie

Zadania stanowia gtéwny element kontroli w konfiguracji funkcji IVA 5.5. Celem zadania jest
wygenerowanie zdarzenia alarmowego w doktadnie okreslonych sytuacjach.

Zadanie mozna utworzy¢ za pomoca kreatora. Doswiadczeni uzytkownicy moga
dostosowywacd zadania utworzone w ten sposéb do wtasnych wymagan, stosujac dodatki w
skrypcie.

Zadania mozna aktywowacd lub dezaktywowac¢ w dowolnym momencie.

Mozna zdefiniowaé maksymalnie osiem zadan.

Kreator

Aby tworzenie i edycja zadan byty tatwiejsze, czes¢ z nich posiada kreatory, ktére prowadzg
uzytkownika przez kilkustopniowy proces tworzenia zadania. W trakcie tego procesu
uzytkownik zostaje poproszony o zdefiniowanie wszystkich parametréw wymaganych dla
danego zadania.

Hierarchia filtrowania
Funkcja IVA 5.5 oferuje szereg opcji filtrowania, aby umozliwi¢ dostosowanie analizy do
witasnych wymagan. Niektdére obiekty lub obszary sg wykluczane z analizy, aby
- unikna¢ wywotywania fatszywych alarméw
oraz
—  nie obcigza¢ niepotrzebnie procesora urzadzenia.
Ponizej znajduje sie schematyczny przeglad réznych opcji stuzacych do ograniczania liczby
obiektéw wyzwalajacych alarmy.
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4.2

Konfiguracja > Ustawienia Obiekty mniejsze od ustawionej minimalnej wielkosci lub

globalne

wieksze od ustawionej maksymalnej wielkosci sg
ignorowane.

Obiekty nieruchome lub usuniete sg wykrywane tylko po
wtaczeniu odpowiedniej opcji.

Konfiguracja > Obszar Obiekty znajdujace sie poza obszarem czutosci sa

czutosci

zasadniczo ignorowane.
Retrospektywne wyszukiwanie ruchéw w nagraniach mozna
prowadzi¢ jedynie w tym obszarze.

Parametr zadania Dla kazdego zadania mozna okresli¢ dodatkowe parametry,

aby zdefiniowac obiekty oraz ich zachowanie w celu
unikniecia niepozadanych zdarzen alarmowych.

Kazdy krok konfiguracji zadania odpowiada kolejnemu
filtrowi.

Obrys obiektu i inne informacje dotyczace obrazu

W zaleznosci od konfiguracji funkcji IVA 5.5 dodatkowe dane naktadane na obraz, np. obrys
obiektu, mogg dostarczac wiecej informacji.

Obramowania obiektow sg wyswietlane w czasie rzeczywistym i sg zawsze doktadnie
zsynchronizowane z poruszajacym sie obiektem. Poniewaz jednak obraz z kamery na stronie
VCA programu Configuration Manager nie jest obrazem biezacym, linia nie zawsze doktadnie
otacza obiekt.

Opis
Obiekty, ktére generujg zdarzenia alarmowe w oparciu o biezace ustawienia sg
otoczone na obrazie z kamery czerwong linia.

Obiekt, ktéry wyzwolit jedno zdarzenie alarmowe, ale nie generuje nastepnego
otoczony jest pomaranczowa linig (na przyktad: obiekt przekroczyt linie).
Pomaranczowa linig otoczone sg réwniez obiekty, ktére powodujg zdarzenie
alarmowe, ale tylko jesli uprzednio zostato przeprowadzone odpowiednie
wyszukiwanie.

Obiekty, ktérych ruch zostat wykryty, ale nie generuja zdarzenia alarmowego w
oparciu o biezgce ustawienia sg otoczone 26tta linia.

Punkt, w ktérym obiekt jest wykrywany jako nieruchomy jest wyswietlany
wewnatrz ramki i oznaczony literg i (na przyktad pozostawiona torba).

Punkt, w ktorym obiekt jest wykrywany jako usuniety jest wyswietlany wewnatrz
ramki i oznaczony literg X (na przyktad kradziez).

Zielona linia przedstawia ostatnia trajektorie obiektu.
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4.3

Opis

Z6tta flaga jest oznaczeniem aktualnie wybranego obiektu. Wtasciwoséci tego
obiektu mozna wyswietla¢ w przypadku tworzenia zadania.

Obiekt moze zosta¢ zaznaczony pod warunkiem, ze wybrano karte Wtasciwosci
obiektu lub podczas tworzenia zadania wykonano krok Przyblizenie.

— Symbol niebieskiej gtowy dotgczony do obrysu obiektu sygnalizuje wykrycie
twarzy obiektu.

Interfejs uzytkownika IVA 5.5

Ponizsze opisy oraz zrzuty ekranowe dotyczg interfejsu uzytkownika, jaki jest widoczny w
programie Configuration Manager.

W widoku przegladarki sieciowej wszystkie karty sg zebrane w jednym oknie dialogowym.

Jako obraz z kamery jest wyswietlany podglad strony konfiguracji funkcji VCA.

Opcje konfiguracji sg takie same.

»  Aby otworzy¢ pomoc online dla funkcji IVA 5.5, klikna¢ obszar zainteresowania i nacisna¢
klawisz F1.

Surenillnece Tasks
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1 Zadania
Wybranie tej karty powoduje wyswietlenie wszystkich zdefiniowanych zadan. Istnieje
mozliwo$¢ tworzenia nowych zadan lub edytowania i usuwania istniejacych.

2  Statystyka
Wybranie tej karty umozliwia wyswietlenie statystyk dla poszczegdlnych pdl. Statystyki
pomagaja zdefiniowac zadania i wartosci progowe.
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3 Konfiguracja
Wybranie tej karty umozliwia dostep do nastepujacych ustawien:
- Kalibracja
- Ustawienia globalne
—  Obszar czutosci
- Sledzenie
- Pola ttumu
4  Wiasciwosci obiektu
W tym miejscu wys$wietlane sg wtasciwosci zaznaczonego obiektu.
Witasciwosci obiektu obejmujg nastepujace elementy:
—  Obszar obiektu [m2]
—  Format obrazu v/h
- Predkosé¢ [km/h]
—  Kierunek [°]
- Kolor
W tym miejscu mozna monitorowaé zmiany wtasciwosci obiektu. Dzieki temu mozna na
przyktad wykry¢, czy obiekt porusza sie szybciej. Tam gdzie to mozliwe, wyswietlane
wtasciwosci mozna wykorzystywac réwniez do sprawdzania kalibracji.
Obiekt zaznacza sie, klikajac jego obrys w obrazie z kamery, kiedy karta ta jest
wyswietlona. Zaznaczony obiekt jest oznaczony z6ttg flagg. W danym momencie moze
by¢ zaznaczony tylko jeden obiekt.
5 W zaleznosci od wybranej karty, wyswietlane sg nastepujace opcje:
-  przeglad zdefiniowanych zadan
- statystyki dla wybranego pola
- karty, ktore umozliwiajg dostep do wszystkich ustawien konfiguracyjnych
—  witasciwosci zaznaczonego obiektu

6 Obraz z kamery
Obraz z kamery jest wyswietlany niezaleznie od wybranej karty.
W przypadku wybrania karty Zadania menu kontekstowe pojawiajgce sie w oknie
kamery umozliwia na przyktad tworzenie i zmienianie pdl, linii i tras.

7 W tym miejscu wyswietlane sg wszystkie przyciski, ktére sg wymagane do pracy w
wybranej karcie.

8 OK
Ustawienia funkcji IVA 5.5 sg zapisywane i nastepuje zamkniecie okna.
Niepetne ustawienia nie sg zapisywane.

9 Anuluj
Kreator IVA zostaje zamkniety.
Wszelkie zmiany, ktére wprowadzono po uruchomieniu Kreatora IVA i ktore nie byty
zapisane w urzadzeniu, zostang utracone.

UWAGA!

Ustawienia sg zapisywane na state tylko po kliknieciu ikony H w programie Configuration
Manager lub przycisku Zapisz konfiguracje w oknie przegladarki internetowej.

Zapisanie zmian jedynie w programie Kreator IVA za pomoca OK, powoduje anulowanie zmian
po wytaczeniu i ponownym wtaczeniu komputera.
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4.3.1 Menu kontekstowe w obrazie z kamery
Menu kontekstowe w obrazie z kamery umozliwia tworzenie, edytowanie i usuwanie pol, linii i
tras. Zapewnia ono dostep do opcji wyswietlania. Mozna rowniez uruchomi¢ Edytor zadan IVA.
»  Aby wyswietli¢ menu kontekstowe, klikng¢ prawym przyciskiem myszy w obrazie z
kamery.

Tasks | Statistics | Configuration | Object Pronerties

Create Field
Create Line
Create Route

Show r
Advanced 3

o

Dostepne beda rézne polecenia w zaleznosci od tego, czy klikniety zostat obiekt czy wolne

miejsce.

W przypadku wybrania karty Statystyka menu kontekstowej nie jest dostepne.

Przeglad polecen:

- Wytnij
Za pomoca tego polecenia klikniety element (pole, linia, trasa) zostaje wyciety i
skopiowany do schowka. Tego polecenia mozna réwniez uzywac¢ do usuwania
elementow.
Elementy zintegrowane w ramach zadania nie mogga by¢ wyciete ani usuniete.

- Kopiuj
Za pomoca tego polecenia klikniety element (pole, linia, trasa) zostaje skopiowany do
schowka.

- Wklej
Za pomoca tego polecenia skopiowany do schowka element (pole, linia, trasa) zostaje
wstawiony.

- Utworz pole
Tworzy nowe pole. Pole mozna nastepnie edytowac.

- Utworz linie
Tworzy nowg linie. Punktem poczatkowym linii jest punkt klikniecia. Ustalenie punktu
koncowego nastepuje poprzez ponowne klikniecie w wybranej pozycji. Linie mozna
nastepnie edytowac.

- Utworz trase
Tworzy nowag trase. Punktem poczatkowym linii jest punkt klikniecia. Klikng¢ pozostate
punkty na obrazie z kamery, aby okresli¢ przebieg trasy. Podwojnym kliknieciem okreslic¢
punkt koncowy. Trase mozna nastepnie edytowac.
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- Pokaz
Korzystajac z podmenu wybraé elementy, ktére majg by¢ wyswietlane w obrazie z
kamery:
—  Obszar czutosci
Obszar oznaczony jako czuty jest zacieniowany na zoétto.

—  Obrys obiektu
Obiekty, ktére zostaty wykryte jako ruchome sg podswietlane za pomocg z6ttego
obramowania. Linia czerwona wskazuje na obiekt, ktory spowodowat wyzwolenie
zdarzenia alarmowego.

— Ramki granic obiektu
Ramka granic obiektu to prostokat otaczajacy obiekt.

-  Elementy
Ukrywa pola, linie i trasy w razie koniecznosci.
—  Trajektorie
Ukrywa w razie koniecznosci zielone linie oznaczajace $ciezki obiektow.
—  Oznaczenie wykrywania twarzy
Obiekty wykryte przez funkcje wykrywania twarzy moga zosta¢ odpowiednio oznac-
zone.
-  Wstaw wezet
Ta opcja menu jest aktywna tylko po kliknieciu ramki pola lub trasy. Umozliwia
wstawienie nowego wezta w tym miejscu.
Pozycje weztdw mozna zmienia¢ dowolnie za pomocg myszy.
-  Usun wezet
Po kliknieciu wezta, usuwa sie go za pomocga tego polecenia.
—  Szczegoty > Edytor zadan IVA
W Edytorze zadan IVA widoczne sg wszystkie elementy, zadania i operatory logiczne w
postaci skryptu. Opcja ta jest przeznaczona tylko dla uzytkownikdéw, ktérzy dobrze znaja
IVA Task Script Language (patrz Punkt 4.3.2 Edytor zadan IVA, Strona 21).

Edycja pola

Pole mozna edytowac¢ w dowolnym momencie. Obejmuje to:

—  Wstawianie lub usuwanie weztow

—  Zmienianie pozycji weztow

—  Zmienienie pozycji pol

Aby zmieni¢ ksztatt pola, umiesci¢ kursor myszy na wezle lub linii, a nastepnie przesunac je,
przytrzymujac przycisk myszy. Aby przesuna¢ pole, umiesci¢ kursor myszy wewnatrz pola i
przeciaggnact je, przytrzymujac przycisk myszy.

Pole, ktore nie jest aktualnie wykorzystywane w zadnym zadaniu, jest
wyswietlane na szaro.
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Pole, ktore jest aktualnie wykorzystywane w zadaniu jest wyswietlane na
zielono. Uzywane w zadaniach pola mozna edytowa¢, ale nie mozna ich usuna¢.

Pole, dla ktérego w danej chwili wystepuje zdarzenie alarmowe, jest
wyswietlane w kolorze czerwonym.

Edycja linii

Linie mozna edytowac¢ w dowolnym momencie. Obejmuje to:

—  Przesuwanie punktéw koricowych

—  Przesuwanie linii

Aby zmieni¢ linie, umiesci¢ kursor myszy na punkcie koncowym i przesungé go, przytrzymujac
przycisk myszy. Aby przesuna¢ linie, umiesci¢ kursor myszy na linii i przesuna¢ ja,
przytrzymujac przycisk myszy. Jesli linia jest zintegrowana w ramach zadania, mozna wybrac
strone, od ktérej obiekt musi przekroczy¢ linie, aby wyzwoli¢ alarm.

Linia, ktora nie jest aktualnie wykorzystywana w zadnym zadaniu jest
m przyciemniona.

Linia ktora jest aktualnie wykorzystywana w zadaniu, jest wyswietlana na
zielono. Uzywane linie mozna edytowac, ale nie mozna ich usunag.
Tréjkat stanowi oznaczenie strony, od ktérej obiekt musi przekroczy¢
linie, aby wygenerowac zdarzenie alarmowe. Jesli zdarzenie alarmowe jest
generowane przy kazdorazowym przekroczeniu linii, niezaleznie od strony,
strzatka nie jest wyswietlana.

Edycja trasy

Trase mozna edytowaé¢ w dowolnym momencie. Obejmuje to:

—  Wstawianie lub usuwanie weztow

—  Zmienianie pozycji weztéw

—  Zmienianie zakresu tolerancji

—  Przesuwanie tras

Trasa jest wyswietlana w postaci linii z przypisanym kierunkiem. Linia posiada zakres
tolerancji, ktory jest wyswietlany jako obszar. Zakres tolerancji jest symetryczny do
odpowiedniego odcinka srodkowej linii. Rozszerzenie tolerancji mozna zdefiniowa¢ oddzielnie
na dowolnym wezle.

Aby zmieni¢ przebieg trasy, umiesci¢ kursor myszy na wezle i przesung¢ go, przytrzymujac
przycisk myszy. Aby zmienic¢ zakres tolerancji, umiesci¢ kursor myszy na zaznaczeniu obok
wezta i przesunac go, przytrzymujac przycisk myszy. Aby przesuna¢ trase, umiescic¢ kursor
myszy na trasie i przesunac ja, przytrzymujac przycisk myszy. Jesli trasa jest zintegrowana w
ramach jakiego$ zadania, mozna wybra¢ kierunek poruszania sie po trasie, ktory powoduje
wyzwolenie alarmu.
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Trasa, ktéra nie jest aktualnie wykorzystywana w zadnym zadaniu, jest
._’__\ wyswietlana na szaro.
Trasa, ktora jest aktualnie wykorzystywana w zadaniu, jest wyswietlana na
__,__\ zielono. Uzywane trasy mozna edytowag, ale nie mozna ich usuna¢.

T Trojkat stanowi oznaczenie kierunku, w ktérym obiekt musi poruszac sie po
trasie, aby wygenerowad zdarzenie alarmowe. Jesli zdarzenie alarmowe jest
generowane kazdorazowo podczas poruszania sie obiektu po trasie niezaleznie
od kierunku, strzatka nie jest wyswietlana.

4.3.2 Edytor zadan IVA

Edytor zadan IVA umozliwia dostep do skryptu catej utworzonej przez uzytkownika
konfiguracji funkcji Analizy zawartosci obrazu. Wszystkie elementy (pola, linie, trasy) i zadania
sg przestawiane przy uzyciu jezyka IVA Task Script Language.

UWAGA!
Skrypt powinny zmienia¢ tylko osoby, ktére dobrze znaja jezyk IVA Task Script Language.
Odpowiednig dokumentacje mozna znalez¢ w sekcji pobierania witryny firmy Bosch.

Tworzenie kopii zapasowej przy uzyciu Edytora zadan IVA

1.
2.

Wybra¢ polecenia Szczegoty > Edytor zadan IVA z menu kontekstowego obrazu kamery.
Klikna¢ prawym przyciskiem myszy w oknie skryptow Edytora zadan IVA.

Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.

Wybraé Zapisz jako....

Wybra¢ lokalizacje przechowywania i nazwe pliku.

Plik zapisywany jest w formacie tekstowym z rozszerzeniem .iva.

Klikna¢ ikone = w programie Configuration Manager w celu zapisania konfiguracji VCA
w urzadzeniu. Zadanie zostanie zapisane na state i bedzie wykorzystywane nawet po
wytaczeniu i ponownym wtaczeniu urzadzenia.

Odtwarzanie zapisanej konfiguracji

1. W razie koniecznosci najpierw utworzy¢ kopie zapasowa aktualnej konfiguraciji.
2.  Klikna¢ prawym przyciskiem myszy w oknie skryptow Edytora zadan IVA.
Zostanie wyswietlone menu kontekstowe.
3. Wpybrac Pobierz....
4.  Wybrac plik.
Konfiguracja VCA przechowywana w wybranym pliku zostanie odtworzona.
UWAGA!

W trakcie wczytywania zapisanej konfiguracji istniejgca konfiguracja zostaje nadpisana. Po

zapisaniu konfiguracji poprzez klikniecie ikony = procedury nie mozna juz cofnag.
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4.4

Zadania

Ta karta jest wyswietlana po kliknieciu polecenia Konfiguracja... w programie Configuration

Manager, na karcie VCA.

Przed zdefiniowaniem zadan nalezy wczesniej wykonaé nastepujace czynnosci:

—  Punkt 4.7.1 Kalibracja, Strona 48
Predkos¢, wielkos¢ i kierunek ruchu obiektow mozna zdefiniowaé poprawnie, tylko jesli
funkcja IVA 5.5 jest skalibrowana.Funkcje Sledzenie rozszerzone i Liczenie os6b BEV
zaczynajg obowigzywac dopiero po skalibrowaniu kamery. Jesli kamera nie zostanie
dobrze skalibrowana, $ledzenie moze dawac¢ btedne rezultaty, lub tez wcale nie przynies¢
efektu.

—  Punkt 4.7.2 Ustawienia globalne, Strona 59
Miedzy innymi mozna wytaczac obiekty z wykrywania na podstawie ich wielkosci.

—  Punkt 4.7.3 Obszar czutosci, Strona 61
Ruchy moga by¢ wykrywane i analizowane wytgcznie w obszarze czutosci.

—  Punkt 4.7.4 Sledzenie, Strona 62
—  Punkt 4.7.5 Pola ttumu, Strona 62
Liczba obiektow jest wykrywana tylko w polu ttumu.

Kazde z tych ustawiet mozna zmienia¢ w dowolnym czasie.

Przeglad

Zadanie opisuje zdarzenia, ktére po wykryciu na obrazie z kamery powodujg zdarzenie

alarmowe.

Przyktady typowych zdarzen:

—  Obiekt porusza sie w obrebie zdefiniowanego obszaru.

—  Obiekt przekracza jedna lub wiecej linii, na przyktad pojazd wjezdza na teren parkingowy.

—  Obiekt zatrzymuje sie w niektérych obszarach bez zadnego okreslonego ruchu
kierunkowego (podejrzane zachowanie).

—  Obiekt porusza sie zdefiniowang trasa.

—  Bagaz zostaje pozostawiony (obiekt nieruchomy).

—  Obiekt zostaje usuniety (kradziez).

—  Nastagpit sabotaz kamery.

Czesc¢ zadan, np. wykrywanie twarzy lub rozpoznawanie podobnych obiektédw, znajduje

zastosowanie zwtaszcza podczas przeszukiwania nagran w celach dowodowych.

Skutkiem zadania jest zdarzenie alarmowe. Zdarzenie alarmowe mozna analizowa¢ w systemie

CCTV na wiele sposobdéw. Dzieki temu na przyktad moze rozpocza¢ sie nagrywanie, drzwi

moga zosta¢ zamkniete lub moze zosta¢ wystana wiadomos¢ e-mail.

W celu edycji zadania nalezy najpierw je podswietli¢. Aby to zrobi¢, klikng¢ zadanie.

Podswietlone zadanie jest otoczone niebieska linia.

Aby utworzy¢ i edytowac zadanie, uzytkownik jest prowadzony krok po kroku przez konieczne

ustawienia.

Mozna zdefiniowaé¢ maksymalnie osiem zadan.
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Lista zadan znajduje sie po prawej stronie okna.
Wybra¢ zadanie, a nastepnie kliknag¢ bezposrednio nazwe zadania, aby ja
zmienic.

Zadanie moze by¢ Aktywne, tj. generowac zdarzenie alarmowe.
Nieaktywne zadanie nie generuje zdarzenia alarmowego.

Klikna¢ pole obok nazwy zadania, aby je aktywowaé. Zadanie aktywne
jest oznaczone znacznikiem.

Active

O
Jesli zadanie powoduje zdarzenie alarmowe w danym momencie, jego tto
Detect any object

E jest pomaranczowe.

P omsnin Symbol znajdujacy sie przed nazwa zadania oznacza jego typ. Symbol ten
odpowiada symbolowi kreatora, za pomoca ktérego utworzono zadanie.

Nowy Kliknigcie tego elementu powoduje utworzenie nowego zadania. Zamiast
listy zadan zostanie wyswietlone okno wyboru kreatora.

Edytuj Klikniecie tego elementu umozliwia edycje wybranego zadania. Kreator,
ktéry zostat wyswietlony w celu utworzenia zadania zostaje ponownie
otwarty. Mozna zmieni¢ poszczegdlne parametry.

Usun Klikniecie tego elementu powoduje usuniecie wybranego zadania.
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Tworzenie/edycja zadania

Zadanie jest zawsze tworzone lub edytowane za pomocg kreatora.
Dostepne sg nastepujace kreatory:
—  Punkt 4.5.2 Obiekt w polu, Strona 25

Obiekt porusza sie w obrebie zdefiniowanego pola.

—  Punkt 4.5.3 Linia przeciecia, Strona 31
Obiekt przekracza jedna lub wiecej linii, na przyktad pojazd wjezdza na teren parkingowy.
—  Punkt 4.5.4 Podejrzane zachowanie, Strona 33
Obiekt zatrzymuje sie w zdefiniowanym polu bez zadnego konkretnego ruchu
kierunkowego.
—  Punkt 4.5.5 Zmiana warunkdw, Strona 34
Obiekt zmienia swoj stan, na przyktad kto$ sie poslizgnat lub upadt.
—  Punkt 4.5.6 Przemieszczanie sie trasg, Strona 35
Obiekt porusza sie zdefiniowang $ciezka.
—  Punkt 4.5.7 Sabotaz, Strona 37
Nastgpit sabotaz kamery.

—  Punkt 4.5.8 Obiekt usuniety, Strona 38
Obiekt ktéry uprzednio byt nieruchomy, znika, na przyktad w wyniku kradziezy.

—  Punkt 4.5.9 Obiekt nieaktywny, Strona 39
Obiekt ktéry uprzednio sie poruszat, jest w stanie spoczynku, na przyktad bagaz zostat
pozostawiony.
—  Punkt 4.5.10 Wejscie do pola, Strona 40
Obiekt wchodzi na zdefiniowane pole.
—  Punkt 4.5.11 Opuszczenie pola, Strona 41
Obiekt opuszcza zdefiniowane pole.
—  Punkt 4.5.12 Wyszukiwanie podobnych elem., Strona 42
Wykrywany jest obiekt zblizony do poprzednio wykrytego obiektu.
—  Punkt 4.5.13 Detekcja ttumu, Strona 43
Szacowana jest gestos¢ ttumu. Dla porownania wykorzystywany jest obraz odniesienia.
—  Punkt 4.5.14 Licznik, Strona 44
Wykryto obiekty przekraczajace linie lub wchodzace w pola.

—  Punkt 4.5.15 Licznik oséb BEV (licznik oséb, widok z lotu ptaka), Strona 46
Wykryto z géry kilka oséb przekraczajacych linie lub wchodzacych w pola.

W przypadku korzystania z kreatora w celu utworzenia lub edycji zadania, dostepny jest obraz

z kamery oraz menu kontekstowe. Oznacza to, ze mozna tworzy¢, edytowac lub usuwac pola,

linie lub trasy.

W programie Configuration Manager obraz z kamery wraz z menu kontekstowym jest

bezposrednio zintegrowany w oknie funkcji IVA 5.5. Podczas konfiguracji za pomocga interfejsu

wyswietlanego w przegladarce internetowej korzysta sie z podgladu na stronie konfiguracji

VCA.

Na podstawie koloru obrysu obiektu mozna bezposrednio stwierdzi¢, czy obiekt spowoduje

zdarzenie alarmowe przy biezgcych ustawieniach.

1. Klikng¢ Dalej, aby przej$¢ do nastepnego kroku kreatora.

2. Klikng¢ Wstecz, aby przejs¢ do poprzedniego kroku kreatora.

3. Aby pominac¢ dalsze kroki, klikng¢ Zakoncz. Dla wszystkich nieedytowanych krokéw
przyjmuje sie ustawienia zaprogramowane.

Wszystkie ustawienia mozna zmieni¢ ponownie w dowolnym momencie.
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4.5.1

4.5.2

Zadanie domysine

Podczas pracy z funkcja IVA 5.5 po raz pierwszy, domysine zadanie Wykryj dowolny obiekt
jest dostepne. Zadanie to umozliwia wykrywanie wszystkich obiektow w catym obrazie z
kamery. Nawet ustawienia globalne sg wyj$ciowo predefiniowane w taki sposob, aby zaden
obiekt nie byt wykluczony.

To pierwsze predefiniowane zadanie odpowiada pod wzgledem konfiguracji zadaniu Obiekt w
polu.

Obiekt w polu

karta BHEHI Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Obiekt w polu > OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt porusza sie w obrebie pewnego obszaru.
Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z kamery.

Krok pierwszy - Zdefiniuj pole

1. Wybrac jedno z pdl.
Aby to zrobi¢, skorzystac¢ z listy pdl lub klikna¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna réowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejace, a takze wybra¢ opcje Peten
ekran.

2. Czas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe zostanie
wygenerowane dopiero, kiedy obiekt bedzie sie poruszat lub znajdowat w polu przez
przynajmniej jakis okreslony czas.
Whisujac jaka$ wartos$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore poruszaja sie nieustannie do i od granicy pola.

Krok kolejny - Przyblizenie

Réznym wiasciwosciom obiektu mozna narzuci¢ przyblizenia. Mozna przyja¢ wartosci

przyblizenia jako podstawe dla ustawiert w nastepnym kroku.

1. Klikng¢ poruszajacy sie obiekt na obrazie z kamery. Obiekt zostanie oznaczony z6ttg flaga.
Witasciwosci oznaczonego obiektu sg wyswietlane w kreatorze.
Witasciwosci obiektu zawsze sie zmieniajg. Wtasciwosci obiektu sa przyjmowane w
momencie klikniecia.

Dla zaznaczonego obiektu wyswietlane sg wartosci dotyczace wielkosci, formatu obrazu,

predkosci i kierunku. Kolory obiektu sg rowniez wyswietlane w kolejnosci proporcjonalnej.

2. Aby zastosowac wtasciwosci zaznaczonego obiektu, aktywowac opcje Zastosuj wartosci.
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3. Ustali¢, w jaki sposdb kazda z wtasciwosci powinna odpowiadac obiektowi, ktory ma by¢
wykrywany jako obiekt posiadajacy te wtasciwosci.
Suwak Doktadnos$é pozwala na stopniowe wyznaczenie doktadnosci.

e

—  Suwak przesuniety do korica w lewo:
Wtasciwosé jest ignorowana.

Wartos¢ nie jest przyjmowana w nastepnym kroku.
—  Suwak przesuniety prawie do korica w lewo:
Wrtasciwosé jest uwzgledniana, dopasowanie moze by¢ bardzo niedoktadne.
- Suwak przesuniety do korica w prawo:
Wrtasciwos¢ jest uwzgledniana, dopasowanie musi by¢ bardzo doktadne.
Im bardziej suwak bedzie przesuniety w prawo, tym bardziej doktadny opis wtasciwosci
poszukiwanego obiektu, ktéry ma wyzwalac¢ alarm.
Zakres wyswietlanych wartosci minimalnych i maksymalnych ustawiern Obszar obiektu
[m2], Format obrazu v/h, Predkos¢ [km/h] i Kierunek w nastepnym kroku bedzie tym
mniejszy, im dalej na prawo bedzie przesuniety suwak.
Wszystkie przyjete warto$ci mozna nadal zmieni¢ recznie w nastepnym kroku.

Krok kolejny - Zdefiniuj warunki

W tym miejscu mozna wprowadzi¢ doktadne ograniczenia wtasciwosci obiektu, ktory
powoduje wyzwolenie zdarzenia alarmowego. Obiekty, ktore nie odpowiadajg wtasciwosciom
okreslonym w tym miejscu, nie powodujg zdarzenia alarmowego.

Witasciwosci mozna uzywac do poszukiwania obiektu pod warunkiem aktywacji odpowiedniej
opciji.

Opcje, dla ktdrych zostaty przyjete wartosci z poprzedniego kroku, sg automatycznie
aktywowane.

Po aktywowaniu opcji na obrazie z kamery wyswietlona zostanie graficzna pomoc, ktéra
stanowi wizualizacje opisu obiektu. Wartosci ograniczajace wtasciwosci obiektu mozna
zmieni¢ na obrazie z kamery, korzystajac z pomocy graficznej albo wpisujac odpowiadajace
wartosci liczbowe.

.
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1 Wizualizacja wtasciwosci

W tym przyktadzie wyswietlana jest wizualizacja formatu obrazu.
2  Zaznaczony obiekt

Zaznaczony obiekt, ktérego wtasciwosci zostaty opisane, jest oznaczony z6tta flaga.
3 Wiasciwosé aktywowana

W tym przyktadzie do opisania obiektu wykorzystana jest wtasciwos$¢ Format obrazu v/
h.

UWAGA!
W kazdej chwili mozna przej$¢ do karty Whasciwosci obiektu. Znajduja sie tam informacje na
temat tego, jak zmieniaja sie wtasciwosci zaznaczonego obiektu.

Obszar obiektu [m?2]

Zdarzenie alarmowe generuja tylko te obiekty, ktorych wielko$¢ (zajmowany obszar)
odpowiada wpisanym wartosciom.

»  Wprowadzi¢ minimalna i maksymalng wartos$¢ dla wielkosci.

Format obrazu v/h
Obiekty, ktérych format obrazu odpowiada wpisanym wartosciom, generujg zdarzenie
alarmowe.

Minimalny i maksymalny format obrazu jest przedstawiony w sposdb graficzny na obrazie z
kamery w postaci dwdéch zéttych prostokatéw. Domys$lnie ustawione wartosci powodujg
zdarzenie alarmowe w przypadku wszystkich obiektow.
Wartosci te mozna zmienié
—  poprzez wpisanie liczb w pola
lub
—  podswietlenie prostokata na obrazie z kamery i przeciggniecie go na wezet, przytrzymujac
przycisk myszy.
Format obrazu jest wspodtczynnikiem pionowego i poziomego wymiaru obiektu uchwyconego
za pomoca kamery. Rzeczywisty format obrazu moze by¢ inny od tej wartosci.
W przypadku oséb uchwyconych bezposrednio od gory format obrazu jest zawsze taki sam,
niezaleznie od faktycznych wymiardéw.
Format obrazu osoby zmienia sie, jesli na przyktad osoba ta upadnie lub podniesie sie. Format
obrazu pojazdu zmienia sie, jesli zmieni on kierunek jazdy o 90°.

Predkos¢ [km/h]

Jedynie obiekty poruszajgce sie z predkoscig odpowiadajgcg wpisanym wartosciom generujg
zdarzenie alarmu.

»  Wprowadzi¢ minimalng i maksymalna wartos¢ dla predkosci.

UWAGA!
Predkos$¢ poruszania sie pod katem w stosunku do kamery mozna okresli¢ z duzo wiekszg
doktadnoscia niz predkos¢ ruchu bezposrednio w strone do lub od kamery.
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Obiekt porusza sie pod katem prostym do kamery:
zwieksza sie doktadnos$¢ wykrywania predkosci

Obiekt porusza sie w osi widzenia kamery:
zmniejsza sie doktadnos$¢ wykrywania predkosci

Kierunek 1 [°] / Kierunek 2 [°]

Tylko obiekty poruszajgce sie w pewnym kierunku moga generowac zdarzenie alarmowe.
Kierunek okresla sie poprzez wprowadzenie kata.

0° odpowiada kierunkowi ruchu od prawej do lewej.

Liczenie nastepuje w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara.

Istnieje mozliwos¢ wpisania roznych kierunkow. W ten sposéb wychwytywane sg ruchy w dwu

kierunkach.

Kierunek jest zobrazowany graficznie za pomoca z6ttego okragtego segmentu na obrazie z

kamery.

Wartosci te mozna zmienié

—  poprzez wpisanie liczb w pola

—  poprzez przesuniecie zottego okragtego segmentu, przytrzymujac przycisk myszy w celu
ponownego zdefiniowania kierunku ruchu,
lub

—  poprzez umieszczenie kursora myszy na jednej z krawedzi okragtego segmentu i
przesuniecie go, przytrzymujac przycisk myszy, w celu zmiany tolerancji kierunku.

UWAGA!
Filtrow predkosci i kierunku nalezy uzywaé wytacznie w celu wykrywania naprawde
znaczacych ruchéw. Wybra¢ ustawienia tak, aby zapewni¢ jak najbardziej wiarygodne

rezultaty.
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Krok kolejny - Zdefiniuj kolor
W tym kroku zostata opisana wtasciwosc¢ koloru poszukiwanego obiektu.
Kolory w algorytmie IVA 5.5 sg opisywane za pomocg modelu kolorystycznego HSV.
-  H (Hue) - Barwa
Barwa to kolor odbijajacy sie od danego obiektu. Barwa jest ustalana na podstawie
pozycji na palecie koloréw i podawana jako warto$¢ pomiedzy 0° a 360°.
— S (Saturation) — Nasycenie
Nasycenie to intensywnos¢ koloru. Opisuje procent szarosci w stosunku do barwy i jest
wyrazone jako wartos$¢ procentowa pomiedzy 0% (szary) i 100% (petne nasycenie).
-V (Value) - Wartos¢
Wartos¢ stanowi wzgledny stopien jasnosci lub zaciemnienia koloru i jest wyrazona jako
wartosc procentowa z zakresu od 0% (czarny) do 100% (biaty).
W tym kroku nalezy wybrac¢ kolory opisujace poszukiwany obiekt oraz okresli¢, naile
doktadnie kolory muszg pasowac do koloréw obiektu.

Uwaga:
Ta opcja nie jest dostepna dla serweréw VOT-320V.

Define the Color

Define the color to be monitared

Precision. —— |—
TR e

Pevins | Hei | Frish | Cancel |

1  Cylinder przestrzeni koloréw
Wszystkie kolory mozna wyswietla¢ tylko w postaci 3D. Na ilustracji wida¢ cylinder
kolorow z gory. Nasycenie stabnie od zewnetrznej czesci do wewnetrznej, a wartos¢
zmniejsza sie od géry do dotu.
Na kole kolorow odcienie niezacieniowane beda brane pod uwage podczas
wyszukiwania obiektow pod katem zaznaczonych koloréw (5), przy uwzglednieniu
ustawien doktadnosci (4).

UWAGA!

Na obrazie graficznym pokazane jest maksymalne spektrum, ktdre jest brane pod uwage. W
przypadku wybrania kilku kolorow spektrum to jest brane pod uwage w catosci, tylko jesli
pozostate kolory odpowiadajg doktadnie ich poszczegdlnym definicjom. Im wieksze
odchylenie, tym wezsze spektrum, ktdre jest faktycznie brane pod uwage jesli chodzi o
poszczegodlne kolory w ramach poszukiwania.
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Wartos¢
Za pomocga tego suwaka mozna wybrac¢ stopien jasnosci koloréw. Wyswietlana liczba
kolorow, ktére beda brane pod uwage jest zgodna z innymi ustawieniami. Obraz
pokazuje wyzsza lub nizsza czes¢ cylindra koloru zgodnie z ustawieniem suwaka.
Kolory
Z cylindra kolorow mozna recznie wybrac¢ kolory w celach poszukiwania obiektu. Aby to
zrobi¢, ustawi¢ najpierw wartos¢, a nastepnie klikng¢ pozadany segment koloru za
pomoca myszy. Puste kwadraty koloréw sg wypetniane wybranymi kolorami od lewej do
prawej. Kolory mozna zmieni¢, wybierajac kwadrat i klikajgc inny kolor z cylindra.
Doktadnos¢
Doktadnos$¢ ustawiana jest stopniowo.
—  Suwak przesuniety do konca w lewo:

Kolor jest ignorowany.

—  Suwak przesuniety prawie do korica w lewo:
Kolor jest uwzgledniany, dopasowanie moze by¢ bardzo niedoktadne.

- Suwak przesuniety do korica w prawo:

Kolor jest uwzgledniany, dopasowanie musi by¢ bardzo doktadne.
Ustawienie zostaje zastosowane do wszystkich zdefiniowanych koloréw.
Mozna okresli¢ maksymalnie pie¢ barw wyswietlanych w kwadratach pod paletg
kolorow. Im bardziej po lewej stronie w kwadratach znajduje sie wybrany kolor, tym
wiekszy bedzie jego udziat we wtasciwosciach kolorystycznych obiektu.
Jesli wiasciwosci kolorystyczne obiektu zostaty okreslone w oknie Przyblizenie,
woéweczas kolory te zastang automatycznie wyswietlone w tym miejscu. Niektore pola
kolorow moga byc¢ zacieniowane na szaro. Oznacza to, ze w zaznaczonym obiekcie
zostato wykrytych mniej niz pie¢ koloréw.
Usuwanie koloru
Wybrany kolor mozna usuna¢, zwtaszcza jesli barwa ma zwigzek z ttem obiektu.
Wystarczy podswietli¢ kolor i klikna¢ przycisk Usun. Jesli po prawej stronie od usunietej
pozycji znajduja sie kolory, zostang one automatycznie przesuniete i uzyskajg wiekszy
udziat we wtasciwosciach kolorystycznych obiektu.

Krok koncowy - Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy

W tym kroku nalezy okresli¢, czy wyzwolenie alarmu powinno by¢ uzaleznione od tego, czy
wykryte obiekty posiadajg twarze. W ten sposéb mozna skoncentrowaé dozér na ludziach lub
catkowicie ich wykluczy¢.

Funkcjonalno$¢ Wykrywanie twarzy jest dostepna tylko w nastepujacych warunkach:

Tylko w przypadku przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sgdowej w oparciu o
zapisane metadane.

Tylko w przypadku odtwarzania BVC i klienta wyszukiwania.

W BVC, w programie Configuration Manager musi by¢ zaznaczone pole wyboru
Wykrywanie twarzy.

Wymagania

Jesli opcja Wykrywanie twarzy w sekcji Ustawienia globalne nie zostata jeszcze aktywowana,

uzytkownik otrzyma odpowiedni komunikat. Bedzie mie¢ wtedy mozliwo$¢ bezposredniej
zmiany tego ustawienia. W celu zaoszczedzenia zasobdw obliczeniowych, w sekcji Ustawienia
globalne nie nalezy ustawia¢ maksymalnego poziomu wartosci wyzszego, niz wymaga tego
zadanie.
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4.5.3

Uzyj filtra wykrywania twarzy

1.

Te opcje nalezy aktywowacé, aby umozliwi¢ filtrowanie obiektéw na podstawie detekcji
twarzy.
Wybra¢ jedng z opcji:
— Ogranicz do obiektow, w ktorych nie wykryto twarzy
Zdarzenia alarmowe beda wyzwalane tylko dla obiektéw, w ktérych nie wykryto
twarzy.

— Ogranicz do obiektow z najwieksza szerokoscia twarzy pomiedzy
Zdarzenie alarmowe bedzie wyzwalane dla obiektéw, w ktérych wykryto twarz
okreslonej wielkosci. Zdarzenie alarmowe jest generowane w czasie, gdy obiekt zna-
jduje sie na obszarze detekcji.
W celu okreslenia rozmiaréw twarzy na obrazie kamery wyswietlane sg dwa kontury
twarzy — minimalnej i maksymalnej wielkosci.
Potozenie konturéw mozna zmienié. Ustawienie konturéw na obszarze obrazu nie ma
wptywu na generowanie alarmow.
Rozmiar konturéw mozna dostosowac przy uzyciu myszy lub wprowadzajac liczby z
przedziatu od 8 (Min.) do 33 (Maks.).

Linia przeciecia

karta BHEHJ Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Linia przeciecia >

OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt przekroczy jedna lub wiecej wirtualnych

linii.

Uwaga:

Ta funkcja jest zoptymalizowana dla wyszukiwania na potrzeby analizy sagdowe;.

1.

Wybraé z pola listy jedng linie sposrod linii uprzednio utworzonych lub klikng¢ linie na
obrazie z kamery.

W tym momencie mozna réwniez utworzy¢ nowa linie lub edytowac istniejaca.

W razie koniecznos$ci wybra¢ druga i trzecia linie.

Czas odbicia [s]

W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero), zdarzenie alarmowe zostanie
wygenerowane, tylko jesli obiekt bedzie znajdowat sie po drugiej stronie linii
przynajmniej przez okreslony czas.

Whpisujac jaka$ wartos$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen przez
obiekty, ktore stale sie poruszaja przez linie i z powrotem.

Whpis ten dotyczy linii aktualnie pod$wietlonej w tym polu okna dialogowego. W razie
koniecznos$ci powtdrzy¢ wpis dla kazdej linii.

Kierunek

Okresli¢ dla wybranej linii, czy alarm powinien by¢ wyzwalany po przekroczeniu linii
zgodnie z kierunkiem strzatki na obrazie graficznym (Do przodu), w kierunku przeciwnym
(Wstecz) lub niezaleznie od kierunku (Dowolny).

Wyswietlany kierunek jest odpowiednio dostosowywany na obrazie z kamery.
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UWAGA!
Zmiana kierunku wyzwalajgcego alarm jest przyjmowana dla wszystkich zadan
wykorzystujacych te linie.

Krok kolejny - Zdefiniuj wyzwalacz

Krok ten jest wyswietlany, tylko jesli przynajmniej dwie linie sg wykorzystywane do tego

zadania.

W tym miejscu okresla sie, czy odpowiednie zdarzenia przekroczenia linii generujg alarm

niezaleznie od siebie i czy linie musza by¢ przekraczane we wstepnie ustalonej kolejnosci i —w

razie koniecznosci — w okreslonym odstepie czasowym.

1. Aktywowaé wymagang opcje.

2.  Wprowadzi¢ warto$¢ minimalng i maksymalna, jesli zdarzenie alarmowe ma by¢
wyzwalane tylko w wyniku przekroczenia linii we wstepnie okreslonym odstepie czasu.

Krok kolejny - Przyblizenie

Réznym wtasciwosciom obiektu mozna narzuci¢ przyblizenia. Mozna przyja¢ wartosci
przyblizenia jako podstawe dla ustawienn w nastepnym kroku.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Przyblizenie.

Krok kolejny - Zdefiniuj warunki

Mozna ograniczy¢ liczbe obiektow, ktdre wyzwalajg zdarzenie alarmowe poprzez doktadne
okreslenie wtasciwosci, takich jak wielko$¢, format obrazu, predkosc i kierunek.
Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj warunki.

Uwaga: W zadaniu Linia przeciecia nie mozna zastosowac¢ przyblizen.

Krok kolejny - Zdefiniuj kolor

Liczbe obiektow wyzwalajgcych zdarzenie alarmowe mozna ograniczy¢ poprzez bardziej
doktadne okreslenie wtasciwosci kolorystycznych.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj kolor.

Krok koncowy - Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy

W tym kroku nalezy okresli¢, czy wyzwolenie alarmu powinno by¢ uzaleznione od tego, czy

wykryte obiekty posiadajg twarze. W ten sposéb mozna skoncentrowaé dozér na ludziach lub

catkowicie ich wykluczy¢.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -

Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy.

Funkcjonalno$¢ Wykrywanie twarzy jest dostepna tylko w nastepujacych warunkach:

-  Tylko w przypadku przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sadowej w oparciu o
zapisane metadane.

- Tylko w przypadku odtwarzania BVC i klienta wyszukiwania.

- W BVC, w programie Configuration Manager musi by¢ zaznaczone pole wyboru
Wykrywanie twarzy.
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Podejrzane zachowanie

karta BHEHJ Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Podejrzane
zachowanie > OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt poruszy sie nieznacznie w obrebie
okreslonego obszaru i przez okreslony czas. Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z
kamery.

Krok pierwszy - Zdefiniuj pole

1. Wybrac jedno z pdl.
Aby to zrobi¢, skorzystac z listy pol lub klikng¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejace, a takze wybrac opcje Peten
ekran.

2. Cazas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe zostanie
wygenerowane dopiero, kiedy obiekt bedzie sie poruszat lub znajdowat w polu przez
przynajmniej jakis okreslony czas.
Whpisujac jakas warto$é, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktére poruszajg sie nieustannie do i od granicy pola.

Krok kolejny - Zdefiniuj wyzwalacz
Alarm uruchamia sie, w przypadku gdy obiekt poruszy sie jedynie w obrebie obszaru tolerancji
w pewnym przedziale czasowym.
Gdy tylko obiekt znajdzie sie na obszarze czutosci, zostanie umieszczony wokot niego
wirtualny okrag odpowiadajacy obszarowi tolerancji. Alarm zostanie wyzwolony, jesli przez
okreslony czas obiekt nie opusci obszaru tolerancji i pozostanie w obserwowanym polu. Jesli
obiekt opusci obszar tolerancji w okreslonym czasie, zostanie zdefiniowany nowy wirtualny
okrag wokot aktualnej pozycji i pomiar czasu rozpocznie sie ponownie.
—  Promien [m]
W tym miejscu mozna okresli¢ rozmiar okregu, ktorego obiekt nie moze opuszczaé, jesli
jego zachowanie ma by¢ uznane za podejrzane.
- Czas[s]
Wartos$¢ ta okresla okres czasu w sekundach, przez ktory obiekt musi pozosta¢ w obrebie
wirtualnego okregu.

Krok koncowy - Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy

W tym kroku nalezy okresli¢, czy wyzwolenie alarmu powinno by¢ uzaleznione od tego, czy

wykryte obiekty posiadajg twarze. W ten sposdb mozna skoncentrowaé dozér na ludziach lub

catkowicie ich wykluczyc.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -

Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy.

Funkcjonalno$¢ Wykrywanie twarzy jest dostepna tylko w nastepujacych warunkach:

-  Tylko w przypadku przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sgdowej w oparciu o
zapisane metadane.

-  Tylko w przypadku odtwarzania BVC i klienta wyszukiwania.

- W BVC, w programie Configuration Manager musi by¢ zaznaczone pole wyboru
Wykrywanie twarzy.
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Zmiana warunkow

karta BHBHI Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Zmiana warunkoéw >

OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli jedna z nastepujacych wtasciwosci obiektu
zmieni sie w okreslonym przedziale czasowym:

-  Rozmiar

-  Format obrazu

-  Predkos¢

- Kierunek

UWAGA!

Aktywowac tylko te wtasciwosci, ktére powinny by¢ analizowane w przypadku danego
zadania.

W przypadku aktywacji wielu wtasciwosci, wszystkie wtasciwosci obiektu bedg musiaty ulec
zmianie, aby zostat wyzwolony alarm (operator logiczny = 1).

Jesli alarm ma by¢ wyzwalany w wyniku zmiany wielu wtasciwos$ci wzajemnie od siebie
niezaleznych, nalezy utworzy¢ jedno dedykowane zadanie dla kazdej z tych wtasciwosci.

Krok pierwszy - Zdefiniuj warunki poczatkowe

Zdefiniowac¢ poszczegdlne wtasciwosci, takie jak wielkos¢, format obrazu, predkosé i
kierunek, ktére musza charakteryzowac dany obiekt, aby zostat wstepnie wykryty.
Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj warunki.

Krok kolejny - Zdefiniuj wyzwalacz

W odniesieniu do wtasciwosci zdefiniowanych w poprzednim kroku, okresli¢, ktére z nich
majg wyzwalac zdarzenie alarmowe.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj warunki.

Krok kolejny - Zdefiniuj czas

W tym miejscu mozna ograniczy¢ przedziat czasowy, w ktérym nastepuje zmiana wybranych
wtasciwosci.

1. Aktywowac opcje.

2.  Wprowadzi¢ warto$¢ minimalng i maksymalng w sekundach.

Przedziat czasowy bedzie analizowany tylko w przypadku aktywacji tej opcji. Jesli opcja ta nie
zostanie aktywowana, odpowiednie zmiany wtasciwosci obiektu spowodujg wyzwolenie
zdarzenia alarmowego, niezaleznie od dtugosci czasu, ktéry uptynat.

Krok kolejny - Zdefiniuj pole
Wykrywanie zmian mozna ograniczy¢ do okreslonego obszaru. Obszar jest definiowany
poprzez pole na obrazie z kamery.
1. Wybrac¢ jedno z pdl.
Aby to zrobi¢, skorzystac z listy pol lub klikna¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejace, a takze wybrac opcje Peten
ekran.
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2. Czas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe zostanie
wygenerowane dopiero, kiedy obiekt bedzie sie poruszat lub znajdowat w polu przez
przynajmniej jakis okreslony czas.
Whpisujac jakas warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktére poruszajg sie nieustannie do i od granicy pola.

Krok koncowy - Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy

W tym kroku nalezy okresli¢, czy wyzwolenie alarmu powinno by¢ uzaleznione od tego, czy

wykryte obiekty posiadajg twarze. W ten sposéb mozna skoncentrowac dozér na ludziach lub

catkowicie ich wykluczy¢.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -

Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy.

Funkcjonalno$¢ Wykrywanie twarzy jest dostepna tylko w nastepujacych warunkach:

—  Tylko w przypadku przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sgdowej w oparciu o
zapisane metadane.

-  Tylko w przypadku odtwarzania BVC i klienta wyszukiwania.

- W BVC, w programie Configuration Manager musi by¢ zaznaczone pole wyboru
Wykrywanie twarzy.

4.5.6 Przemieszczanie sie trasg

karta BHE-O Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Przemieszczanie sie

trasa > OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt porusza sie po danej trasie. Trasa jest
@ otoczona wirtualnym obszarem tolerancji.
e

UWAGA!

Zadanie to jest zazwyczaj uzywane w programie Bosch Video Client w celu wyszukiwania
dowodow na potrzeby analizy sadowej. Na przyktad, w ten sposéb mozna wykry¢ osoby, ktére
wybraty okreslong trase.

Krok pierwszy - Zdefiniuj trase

1. Wybraé z pola listy jedng trase sposrdd tras uprzednio utworzonych lub klikna¢ trase na
obrazie kamery.
W tym momencie mozna réwniez utworzy¢ nowa trase lub edytowac istniejaca.

2. Definiowanie wtasciwosci wybranej trasy.

—  Min. zbieznosé [%]
Wprowadzi¢ w tym miejscu warto$¢ procentowa. Obiekt powinien przemierzy¢ ten
procent catkowitej dtugosci trasy.
Wartos¢ ta wskazuje na catkowitg czes¢ procentowa trasy. Obiekt nie musi koniecznie
przemierzy¢ za jednym razem odcinka o takim procencie, aby spowodowaé wyzwolenie
zdarzenia alarmowego.

- Maks. rozbieznosé [%]
Wprowadzi¢ w tym miejscu warto$¢ procentowa.

Wartos¢ ta wskazuje udziat procentowy najwiekszej przerwy w catkowitym odcinku.
Jesli obiekt opusci trase na odcinku, ktory odpowiada przynajmniej tej wartosci
procentowej, wiecej zdarzen alarmowych nie zostanie wyzwolonych.
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- Kierunek
Okresli¢, czy alarm powinien by¢ wyzwalany, w przypadku gdy obiekt podaza trasg
zgodnie z kierunkiem strzatki na obrazie graficznym (Do przodu), w kierunku przeciwnym
(Wstecz) lub niezaleznie od kierunku (Dowolny).

Wyswietlany kierunek jest odpowiednio dostosowywany na obrazie z kamery.

UWAGA!
Zmiana kierunku powodujacego alarm jest przyjmowana dla wszystkich zadan korzystajacych z
tej trasy.

Krok kolejny — Przyblizenie

Réznym wtasciwosciom obiektu mozna narzucic¢ przyblizenia. Mozna przyja¢ wartosci
przyblizenia jako podstawe dla ustawien w nastepnym kroku.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Przyblizenie.

Krok kolejny - Zdefiniuj warunki

Mozna ograniczy¢ liczbe obiektéw, ktore wyzwalajg zdarzenie alarmowe poprzez doktadne
okreslenie wtasciwosci, takich jak wielkosé¢, format obrazu, predkosc i kierunek.
Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj warunki.

Krok kolejny - Zdefiniuj kolor

Liczbe obiektow wyzwalajgcych zdarzenie alarmowe mozna ograniczy¢ poprzez bardziej
doktadne okreslenie wtasciwosci kolorystycznych.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj kolor.

Krok koncowy - Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy

W tym kroku nalezy okresli¢, czy wyzwolenie alarmu powinno by¢ uzaleznione od tego, czy

wykryte obiekty posiadajg twarze. W ten sposéb mozna skoncentrowaé dozoér na ludziach lub

catkowicie ich wykluczy¢.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -

Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy.

Funkcjonalno$¢ Wykrywanie twarzy jest dostepna tylko w nastepujacych warunkach:

—  Tylko w przypadku przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sadowej w oparciu o
zapisane metadane.

- Tylko w przypadku odtwarzania BVC i klienta wyszukiwania.

- W BVC, w programie Configuration Manager musi by¢ zaznaczone pole wyboru
Wykrywanie twarzy.
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4.5.7

Sabotaz

karta BHEHJ Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Sabotaz > OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe przy zatozeniu, ze zrodto obrazu (kamera) ulegto
sabotazowi.

W tym miejscu mozna tylko aktywowac filtr dla odpowiednich zdarzen. Nie mozna zmienic
ustawien wykrywania sabotazu. W tym miejscu mozna tylko aktywowac ustawienia wybrane
na stronie startowej VCA.

Uwaga:
Ta opcja nie jest dostepna dla serwerow VOT-320V.

Zdarzenia, ktore generuja alarm:

Aby wygenerowac zdarzenie alarmowe, musi nastgpi¢ jedno z aktywowanych zdarzen

(operator logiczny = LUB).

—  Zmiana globalna
Witaczy¢ te funkcje, jesli zmiana globalna, ktorej zakres jest ustawiany suwakiem Zmiana
globalna na standardowej stronie konfiguracji, ma wyzwala¢ alarm.

—  Scena zbyt jasna
Witaczy¢ te funkcje, jesli préoba sabotazu zwigzana z wystawieniem kamery na oswietlenie
o bardzo duzym natezeniu (np. $wiecenie latarkg bezposrednio w obiektyw) ma wyzwalaé
alarm. Punktem odniesienia jest $érednia jaskrawos$¢ sceny.

—  Scena zbyt ciemna
Wiaczy¢ te funkcje, jesli proba sabotazu zwigzana z zakryciem obiektywu (np.
zamalowanie obiektywu farbg) ma wyzwala¢ alarm. Punktem odniesienia jest $rednia
jaskrawosc sceny.

—  Scena zbyt zaszumiona
Witaczyc te funkcje, jesli alarm ma by¢ wyzwalany przez wystapienie zmiany w
intensywnosci promieniowania elektromagnetycznego (np. zaszumienie sceny
spowodowane silnym sygnatem zaktécajacym w poblizu linii wizyjnej).

—  Zanik sygnatu
Witaczy¢ te funkcje, jesli przerwa sygnatu wizyjnego ma wyzwala¢ alarm.

—  Sprawdzanie obrazu odniesienia
Witacz te funkcje, jesli odchylenie od obrazu odniesienia na startowej stronie VCA ma
wyzwalaé alarm.
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4.5.8

[

Obiekt usuniety

karta BHEBHI Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Obiekt usuniety >

OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe w przypadku wykrycia, ze obiekt zostat usuniety z
pewnego obszaru (np. wskutek kradziezy). Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z
kamery.

Zaktada sie, ze obiekt zostat usuniety, jesli wykryte zostaty zmiany tta po wystapieniu ruchu w
obrebie obrazu.

Uwaga:
Ta opcja nie jest dostepna dla serweréw VOT-320V.

Krok pierwszy - Zdefiniuj pole

»  Wybrac jedno z pdl.
Aby to zrobi¢, skorzystac z listy pol lub klikna¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejace, a takze wybrac opcje Peten
ekran.

Krok kolejny - Przyblizenie

Réznym wiasciwosciom obiektu mozna narzuci¢ przyblizenia. Mozna przyja¢ wartosci
przyblizenia jako podstawe dla ustawien w nastepnym kroku.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Przyblizenie.

Krok kolejny - Zdefiniuj warunki

Mozna ograniczy¢ liczbe obiektow, ktdre wyzwalajg zdarzenie alarmowe poprzez doktadne
okreslenie wtasciwosci, takich jak wielko$¢, format obrazu, predkosc i kierunek.
Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj warunki.

Krok koncowy - Zdefiniuj kolor

Liczbe obiektéw wyzwalajgcych zdarzenie alarmowe mozna ograniczy¢ poprzez bardziej
doktadne okreslenie wtasciwosci kolorystycznych.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj kolor.

Uwaga:

Funkcja Zdefiniuj kolor nie jest dostepna dla serweréw VOT-320V.
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4.5.9

Obiekt nieaktywny

BEHEH] karta Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Obiekt nieaktywny

> OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli wykryty obiekt bedzie nieruchomy lub
umieszczony w pewnym obszarze (np. bagaz bez wtasciciela). Obszar jest pods$wietlany za
pomoca pola w obrazie z kamery.

Uwaga:
Ta opcja nie jest dostepna dla serweréow VOT-320V.

Krok pierwszy - Zdefiniuj pole
1. Wpybra¢ jedno z pol.
Aby to zrobi¢, skorzystac¢ z listy pdl lub klikna¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejace, a takze wybrac opcje Peten
ekran.
2. Czas odbicia [s]
Pozycja ta pochodzi z ustawien globalnych.

Krok kolejny — Przyblizenie

Réznym wtasciwosciom obiektu mozna narzuci¢ przyblizenia. Mozna przyjaé¢ wartosci
przyblizenia jako podstawe dla ustawiert w nastepnym kroku.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Przyblizenie.

Krok kolejny - Zdefiniuj warunki

Mozna ograniczy¢ liczbe obiektow, ktdére wyzwalajg zdarzenie alarmowe poprzez doktadne
okreslenie wtasciwosci, takich jak wielko$é¢, format obrazu, predkos¢ i kierunek.
Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj warunki.

Krok koncowy - Zdefiniuj kolor

Liczbe obiektéw wyzwalajgcych zdarzenie alarmowe mozna ograniczy¢ poprzez bardziej
doktadne okreslenie wtasciwosci kolorystycznych.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj kolor.
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4.5.10 Wejscie do pola

karta BHBHJ Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Wejscie do pola >

OK
= Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt przedostaje sie na obszar. Obszar jest
podswietlany za pomoca pola w obrazie z kamery.

Alarm jest wyzwalany, jesli obiekt, ktéry uprzednio zostat wykryty poza polem, przekroczy
granice pola.

Krok pierwszy - Zdefiniuj pole

1. Wybra¢ jedno z pol.
Aby to zrobi¢, skorzystac z listy pdl lub klikna¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejgce, a takze wybrac opcje Peten
ekran.

2. Czas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe zostanie
wygenerowane dopiero, kiedy obiekt bedzie sie poruszat lub znajdowat w polu przez
przynajmniej jakis okreslony czas.
Whpisujac jakas$ warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore poruszajg sie nieustannie do i od granicy pola.

Krok kolejny — Przyblizenie

Roznym wtasciwosciom obiektu mozna narzucic¢ przyblizenia. Mozna przyja¢ wartosci
przyblizenia jako podstawe dla ustawien w nastepnym kroku.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Przyblizenie.

Krok kolejny - Zdefiniuj warunki

Mozna ograniczy¢ liczbe obiektéw, ktore wyzwalajg zdarzenie alarmowe poprzez doktadne
okreslenie wtasciwosci, takich jak wielkosé¢, format obrazu, predkosc i kierunek.
Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj warunki.

Krok kolejny - Zdefiniuj kolor

Liczbe obiektow wyzwalajgcych zdarzenie alarmowe mozna ograniczy¢ poprzez bardziej
doktadne okreslenie wtasciwosci kolorystycznych.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj kolor.

Krok koncowy - Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy

W tym kroku nalezy okresli¢, czy wyzwolenie alarmu powinno by¢ uzaleznione od tego, czy

wykryte obiekty posiadajg twarze. W ten sposéb mozna skoncentrowaé dozér na ludziach lub

catkowicie ich wykluczy¢.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -

Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy.

Funkcjonalno$¢ Wykrywanie twarzy jest dostepna tylko w nastepujacych warunkach:

- Tylko w przypadku przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sadowej w oparciu o
zapisane metadane.

- Tylko w przypadku odtwarzania BVC i klienta wyszukiwania.

- W BVC, w programie Configuration Manager musi by¢ zaznaczone pole wyboru
Wykrywanie twarzy.
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4.5.11

A

Opuszczenie pola

karta BHB-HJ Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Opuszczenie pola >
OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt opuszcza obszar. Obszar jest
podséwietlany za pomocga pola w obrazie z kamery.

Alarm jest wyzwalany jesli obiekt, ktéry uprzednio zostat wykryty wewnatrz pola, przekroczy
granice pola.

Krok pierwszy - Zdefiniuj pole

1. Wpybra¢ jedno z pol.
Aby to zrobi¢, skorzystac z listy pdl lub klikna¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejace, a takze wybrac opcje Peten
ekran.

2. Czas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero), zdarzenie alarmowe zostanie
wygenerowane dopiero, kiedy obiekt bedzie sie poruszat lub znajdowat poza polem przez
przynajmniej jakis okreslony czas.
Whpisujac jakas$ warto$é, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore poruszajg sie nieustannie do i od granicy pola.

Krok kolejny — Przyblizenie

Réznym wtasciwosciom obiektu mozna narzucic¢ przyblizenia. Mozna przyjaé¢ wartosci
przyblizenia jako podstawe dla ustawiert w nastepnym kroku.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czes$ci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Przyblizenie.

Krok kolejny - Zdefiniuj warunki

Mozna ograniczy¢ liczbe obiektdw, ktdére wyzwalajg zdarzenie alarmowe poprzez doktadne
okreslenie wtasciwosci, takich jak wielko$é¢, format obrazu, predkos¢ i kierunek.
Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj warunki.

Krok kolejny - Zdefiniuj kolor

Liczbe obiektéw wyzwalajgcych zdarzenie alarmowe mozna ograniczy¢ poprzez bardziej
doktadne okreslenie wtasciwosci kolorystycznych.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -
Zdefiniuj kolor.

Krok koncowy - Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy

W tym kroku nalezy okresli¢, czy wyzwolenie alarmu powinno by¢ uzaleznione od tego, czy

wykryte obiekty posiadajg twarze. W ten sposdb mozna skoncentrowaé dozér na ludziach lub

catkowicie ich wykluczy¢.

Ustawienia te zostaty opisane w innej czesci: Punkt 4.5.2 Obiekt w polu - Krok kolejny -

Definiowanie warunkéw wykrywania twarzy.

Funkcjonalno$¢ Wykrywanie twarzy jest dostepna tylko w nastepujacych warunkach:

- Tylko w przypadku przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sgdowej w oparciu o
zapisane metadane.

- Tylko w przypadku odtwarzania BVC i klienta wyszukiwania.

- W BVC, w programie Configuration Manager musi by¢ zaznaczone pole wyboru
Wykrywanie twarzy.
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4.5.12 Wyszukiwanie podobnych elem.
karta BHEBHJ Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Wyszukiwanie
podobnych elem. > OK

ﬁ= Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli zostanie wykryty obiekt podobny do uprzednio
&I oznaczonego obiektu.

UWAGA!

Zadanie to jest zazwyczaj uzywane w programie Bosch Video Client w celu wyszukiwania
dowodow na potrzeby analizy sadowej. W ten sposéb mozna na przyktad wykrywaé osoby
wykazujace podobieristwo do okreslonego cztowieka.

Przyblizenie

1. Klikng¢ poruszajacy sie obiekt na obrazie z kamery. Obiekt zostanie oznaczony z6ttg flaga.
Wtasciwosci obiektu zawsze sie zmieniaja. Wtasciwosci obiektu sg przyjmowane w
momencie klikniecia.

2. Okresli¢ przyblizenia dotyczace réznych witasciwosci obiektu.

3. Ustali¢ stopien, w jakim kazda z wtasciwosci powinna odpowiadac¢ przyjetym
wartosciom, aby obiekt zostat uznany za podobny do obiektu wzorcowego.
Suwak Doktadnosé pozwala na stopniowe wyznaczenie doktadnosci.

__‘l_
—  Suwak przesuniety do korica w lewo:
Wtasciwosc¢ jest ignorowana.
—  Suwak przesuniety prawie do korica w lewo:
Wrtasciwosé jest uwzgledniana, dopasowanie moze by¢ bardzo niedoktadne.
—  Suwak przesuniety do korica w prawo:
Wtasciwosé jest uwzgledniana, dopasowanie musi by¢ bardzo doktadne.
Im bardziej suwak bedzie przesuniety w prawo, tym bardziej doktadny opis wtasciwosci
poszukiwanego obiektu, ktéry ma wyzwala¢ alarm.
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4.5.13 Detekcja ttumu

karta BHEHJ Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Detekcja ttumu >
OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli w okreslonym obszarze znajdzie sie pewna
M liczba obiektow. Obszar definiowany jest poprzez pole ttumu na obrazie z kamery.

W celu skorzystania z funkcji detekcji ttumu nalezy uprzednio na standardowej stronie

konfiguracji VCA utworzy¢ obraz referencyjny z tta pozbawionego oséb. Obraz referencyjny

musi przedstawia¢ tto monitorowane aktualnie przez kamere. W przypadku znacznych zmian

tta nalezy utworzy¢ nowy obraz referencyjny.

Aby wyswietli¢ funkcjonalnos¢ Detekcja ttumu w BVC, nalezy uprzednio zdefiniowac¢ Pola

ttumu w programie Configuration Manager.

Uwaga:
Ta opcja nie jest dostepna dla kamer AutoDome i VOT-320V.

Zdefiniuj pole ttumu

1. Wybrac jedno z pdl.
Nalezy skorzystac z pola listy, w ktorym ukazane sg wszystkie pola ttumow utworzone
wczesniej na karcie Konfiguracja, w karcie podrzednej Pola ttumu. Nie mozna w tym
miejscu tworzy¢ ani edytowac pola ttumu.

2. Wybierz, jak gesty musi by¢ ttum, aby zostat wykryty.
Zageszczenie ttumuSuwak

Croved denzity
Lo High

pozwala na stopniowe wyznaczanie gestosci.
Punkty na skali odpowiadajag réoznym gestosciom w zaleznos$ci od ustawien i warunkéw
kazdego systemu. Metodga testowania nalezy wyznaczy¢ odpowiednig wartos¢ progowa,
przy ktorej bedzie wyzwalany alarm.

3. Czas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe nie zostanie
wygenerowane, dopoki w polu nie zostanie wykryty ttum, ktory pozostanie tam przez
ustalony okres czasu.

4. Czas usredniania [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe nie zostanie
wygenerowane, dopoki srednia gestos¢ ttumu utrzymujaca sie w ustalonym czasie nie
przekroczy wartos$ci progowe;.
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4.5.14 Licznik

karta BHEBHJ Alarm > karta VCA > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Licznik > OK

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli obiekt przekroczy jedng lub wiecej wirtualnych
linii lub wkroczy na okreslony obszar.

Metoda 1: Zliczanie obiektow wkraczajacych na okreslony obszar

1. Klikng¢ Wejscie do pola.

2. Klikng¢ Dalej. Zostanie wyswietlone okno dialogowe Zdefiniuj pole.

3.  Wybierz jedno z pdl.
Aby to zrobi¢, skorzystaj z listy pdl lub kliknij pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejgce, a takze wybrac opcje Peten
ekran.

4. Czas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero), zdarzenie alarmowe zostanie
wygenerowane dopiero, kiedy obiekt bedzie sie poruszat lub znajdowat w polu przez
przynajmniej jakis okreslony czas.
Whpisujac jaka$ warto$¢, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen
alarmowych przez obiekty, ktore sie stale poruszajg do i od granicy pola.

5. Klikna¢ Dalej. Zostanie wyswietlone okno dialogowe Zdefiniuj ustawienia licznika.

6. Wpybrac pole wyboru Alarm przy wartosci maksymalnej i wprowadzi¢ wartos¢
maksymalna, jesli zdarzenie alarmowe ma by¢ wyzwalane w momencie osiagniecia tej
wartosci.

7. Klikna¢ Uruchom liczenie ponownie lub Zatrzymaj po osiggnieciu wartosci
maksymalnej.
—  Uruchom liczenie ponownie: Po osiggnieciu wartosci maksymalnej system

ponownie uruchamia zliczanie.
—  Zatrzymaj po osiagnieciu wartosci maksymalnej: Po osiagnieciu wartosci
maksymalnej system zatrzymuje zliczanie.

Uwaga:
Aby zresetowac alarm, nalezy postuzy¢ sie Edytorem zadan IVA.

8. Klikna¢ Zakoncz.

Metoda 2: Zliczanie obiektéw przekraczajacych linie

1. Klikng¢ Przeciecie linii.

2. Klikna¢ Dalej. Zostanie wyswietlone okno dialogowe Zdefiniuj linie.

3.  Wybierz z pola listy jedna linie sposréd linii uprzednio utworzonych lub kliknij linie na
obrazie z kamery.
W tym momencie mozna réwniez utworzy¢ nowa linie lub edytowac istniejaca.

4. W razie koniecznosci wybierz drugg i trzecig linie.
Uwaga:

Zielona linia oznacza, ze dokonano wyboru linii. Szara linia oznacza, ze nie wybrano linii.
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5. Czas odbicia [s]

W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero), zdarzenie alarmowe zostanie
wygenerowane tylko jesli obiekt bedzie znajdowat sie po drugiej stronie linii przynajmniej
przez okreslony czas.

Whpisujac jakas warto$é, mozna zapobiec generowaniu wielokrotnych zdarzen przez
obiekty, ktére stale sie poruszajag przez linie i z powrotem.

Whpis ten dotyczy linii aktualnie pod$wietlonej w tym polu okna dialogowego. W razie
koniecznos$ci powtdrzyé wpis dla kazdej linii.

6. Kierunek
Okresli¢ dla wybranej linii, czy alarm powinien by¢ wyzwalany po przekroczeniu linii
zgodnie z kierunkiem strzatki na obrazie graficznym (Do przodu), w kierunku przeciwnym
(Wstecz) lub niezaleznie od kierunku (Dowolny).

Wyswietlany obraz kierunku jest odpowiednio dostosowywany na obrazie z kamery.

7. Klikna¢ Dalej. Zostanie wys$wietlone okno dialogowe Zdefiniuj opis licznika.

UWAGA!

Zmiana kierunku powodujgcego alarm jest przyjmowana dla wszystkich zadan korzystajacych z

tej linii.

8. Dlakazdej linii wprowadzi¢ nazwe licznika oraz kierunek (Do wewnatrz lub Na zewnatrz).
Uwaga: Nazwy mozna wprowadzac¢ tylko dla linii, ktére zostaty wybrane.

9. W polu Wewnatrz wprowadzié¢ nazwe.

Ten licznik oblicza réznice miedzy pozostatymi licznikami, na przyktad jesli chcemy
wiedzieé, ile oséb przebywa w danym pomieszczeniu.

Uwaga:

Pole Wewnatrz zostanie wyswietlone, jesli dla jednego z licznikéw ustawiono kierunek
Na zewnatrz.

10. Kliknag¢ Dalej. Zostanie wyswietlone okno dialogowe Zdefiniuj ustawienia licznika.

11. Wybrac¢ pole wyboru Alarm przy wartosci maksymalnej i wprowadzi¢ wartos$é
maksymalna, jesli zdarzenie alarmowe ma by¢ wyzwalane w momencie osiagniecia tej
wartosci.

12. Klikna¢ Zakoncz.
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4.5.15

iz

Licznik oséb BEV (licznik oséb, widok z lotu ptaka)

karta BHEHI Alarm > VCA karta > Konfiguracja > karta Zadania > wybierz Licznik oséb BEV >

OK
Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli osoby przekraczaja linie lub wchodzg w pola.

Uwaga:
Ta opcja nie jest dostepna dla serweréw VOT-320V.

Wymagania dotyczace perspektywy kamery w przypadku licznika oséb BEV:

—  Kamery zamontowane na state

- Wysoko$¢ zamocowania kamery: ponad 3 metry (zalecenie: 4 metry)

—  Obiektyw: Nalezy zastosowac taki obiektyw, w ktérym gtowa postaci bedzie stanowita od
7% do 14% szerokosci ekranu oraz od 8% do 16% wysokosci ekranu.

—  Kat pochylenia kamery: 90°

Krok pierwszy - Kalibracja

P Zaleca sie stosowanie Sposobu kalibracji 2: Kalibrowanie przy uzyciu ptaszczyzny
kalibracji lub Sposobu kalibracji 3: Samokalibracja (patrz Punkt 4.7.1 Kalibracja,
Strona 48).
Uwaga:
Metoda samokalibracji jest zalecana w przypadku, gdy widoczne sg proste konstrukcje,
takie jak $ciany i drzwi. Korekta BEV w Skala i weryfikacja oknie dialogowym oznacza,
ze kat pochylenia kamery zostat skorygowany do kamer zapewniajacych widok z lotu
ptaka.

Krok kolejny - Wybierz wyzwalacz liczenia
»  Wybdr wyzwalacza W tym celu nalezy kliknag¢ Wejscie do pola lub Przeciecie linii (patrz
Punkt 4.5.14 Licznik, Strona 44).

Weryfikacja konfiguracji

Jesli konfiguracja zostata prawidtowo przeprowadzona, wzorcowe ksztatty postaci pokrywaja
sie z ksztattami rzeczywistych oséb na obrazie z kamery. WyraZznie zbyt mate lub zbyt duze
ksztatty wzorcowe postaci oznaczajg, ze kalibracja jest nieprawidtowa, co moze powodowaé
problemy z wykrywaniem i sledzeniem osob. W takim przypadku nalezy ponownie skalibrowac
kamere.

Wymagania dotyczace perspektywy kamery w przypadku licznika oséb BEV:
—  patrz Punkt 2.4.1 Przypadki zastosowania, Strona 8
—  patrz Punkt 2.4.2 Ograniczenia, Strona 8
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4.6

Statystyka

Po wybraniu karty Statystyka po prawej stronie okna wyswietlone zostang histogramy ze

statystykami dotyczacymi wykrytych obiektow dla wybranego pola albo dla catego ekranu.

Pole na obrazie z kamery mozna wybra¢, klikajac je lub klikajac jedna z kart po prawej stronie

okna. W tym miejscu jest wyswietlana karta dla catego ekranu lub dla kazdego kolejnego pola.

Statystki pomagaja doprecyzowacd kryteria filtrowania obiektéw. Na przyktad uzytkownik moze

zobaczy¢ wiele obiektéw, ktore nie wyzwolity alarmu w oparciu o aktualne kryteria filtrowania,

pomimo tego, ze bytoby to pozadane.

Tworzenie statystyk rozpoczyna sie natychmiast po otwarciu okna IVA 4.5. Im dtuzej okno

pozostanie otwarte, tym wiecej danych znajdzie sie w statystykach.

Statystyki ukazuja trzy histogramy:

—  Wykres obszaru obiektu [m2]: liczba obiektéw na okreslonym obszarze.

—  Wykres predkosci obiektu [km/h]: liczba obiektéw poruszajacych sie z okre$lona
predkoscia.

—  Wykres kierunku obiektu [°]: liczba obiektéw poruszajagcych sie w okreslonym kierunku.

Linie wskazujg odsetek obiektdw, dla ktérych zostata wykryta dana wartos¢. Im wyzej

potozona linia, tym wiecej obiektow pasuje do danego kryterium. Histogramy ukazuja

rozréznienie pomiedzy obiektami, ktére wyzwalajg alarm (czerwona linia) oraz tymi, ktore tego

nie robia (zielona linia).

Kolor zielony:

J‘H‘J_Lﬂ ”ﬂJ Zbidr obiektéw, ktére nie wyzwolity alarmu.

Kolor czerwony:
Zbior obiektéw, ktére wyzwolity alarm.

0O$ x dla dwéch gérnych histogramow (obszar, predkos$c) dostosowuje sie automatycznie.
Najwyzszg wartoscig wyswietlang w tym miejscu jest najwyzsza warto$¢ wykryta do tego
momentu.

Klikng¢ przycisk Resetuj, aby ponownie rozpocza¢ gromadzenie statystyk.
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4.7

4.7.1

Konfiguracja

Karta ta zapewnia dostep do podstawowych ustawien, ktore nalezy okresli¢ przed
zdefiniowaniem poszczegdlnych zadan:

—  Punkt 4.7.1 Kalibracja, Strona 48

—  Punkt 4.7.2 Ustawienia globalne, Strona 59

—  Punkt 4.7.3 Obszar czutosci, Strona 61

- Punkt 4.7.4 Sledzenie, Strona 62

—  Punkt 4.7.5 Pola ttfumu, Strona 62

Ustawienia i wartosci, ktére zostaty w tym miejscu zdefiniowane stosowane sg do wszystkich
zadan.

Kalibracja
Kalibracja jest konieczna w celu okreslenia zwigzku pomiedzy obrazem z kamery a

rzeczywistym otoczeniem. Obszary i predkosci mozna prawidtowo interpretowac po wpisaniu
wartosci kata, wysokosci i odlegtosci kamery.

Kalibracja wymagana jest przede wszystkim w celu prawidtowej interpretacji predkosci i
wielkosci wykrywanych obiektéw lub promienia ruchu w przypadku oséb zachowujacych sie
podejrzanie.

Kamera Bosch AutoDome wymaga przeprowadzenia kalibracji dla kazdego potozenia
zaprogramowanego.

UWAGA!
Aby wyswietli¢ jednostki miary wedtug angielskiego systemu miar, patrz Punkt 7 Wyswietlanie
jednostek miar, Strona 79.

Po wybraniu karty Kalibracja parametry wraz z aktualnie ustawionymi warto$ciami sg
wyswietlane po prawej stronie okna.

Calibration | Global Settings | Sensitive Area | Tracking |+ [+

Camera Calibration

Calibrate uzing the calibration elements and entering
camera specific values

&
o
Y
]
@l

Mathing selected

Fixed

Tilt angle [1] 000 £
Rall angle ['] 0.00
Elevation [m] 100.00| £
Focal length [mm] 2727 [0
Sensor size 143" -

Senzor aspect ratio 147 1

Quality: m Calibrate
Error: ['.o” Adapt Elements I

IVA 5.5 umozliwia nastepujace rodzaje kalibracji:

—  Sposob kalibracji 1: Kalibrowanie przy uzyciu elementéw kalibracji
—  Sposéb kalibracji 2: Kalibrowanie przy uzyciu ptaszczyzny kalibracji
—  Sposob kalibracji 3: Samokalibracja

Klikajac jeden z przyciskow, mozna przetgczac sie miedzy tymi rodzajami:
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Przy kazdej zmianie pozycji kamery nalezy przeprowadzi¢ ponowng kalibracje systemu.

Sposdb kalibracji 1: Kalibrowanie przy uzyciu elementow kalibracji

ESEIEY

Kalibracja polega na umieszczeniu na obrazie z kamery kilku elementow kalibracji (linii

prostych i zagietych pod katem) oraz dostosowaniu ich krok po kroku w odniesieniu do
rzeczywistej sytuacji.

Wymagania:
—  Sceny moga zawierac¢ prostokatne, rownolegte i zakrzywione konstrukcje i obiekty.
-  Znane sg wymiary i odlegtosci, a takze wiekszo$¢ parametrow kamery.

Przyktady:

T m[lmu

il

i i

1. W sekcji Kamera nalezy wprowadzi¢ wszystkie znane wartosci odnoszace sie do kamery i
jej ustawienia:
- W kazdym przypadku nalezy aktywowac opcje Stata.
- Nastepnie wprowadzi¢ odpowiednig wartos¢.

Kat pochylenia [°] Kat pomiedzy ptaszczyzng pozioma i kamera.

b

Im bardziej ptaski bedzie ustawiony kat nachylenia, tym
mniej doktadna bedzie warto$¢ szacunkowa wielkosci
obiektu. Po osiggnieciu 0° okreslenie wartosci szacunkowej
nie bedzie mozliwe.

Kat obrotu [°] Kat, o jaki obrocona jest kamera.
Wartos$¢ ustawienia moze stanowi¢ odchylenie od poziomu
o maksymalnie 10 stopni.

Wysokosé [m] Odlegtosc¢ w pionie od kamery do ptaszczyzny podtoza
przechwyconego obrazu - standardowo wysokos¢ montazu
kamery nad poziomem podtoza.
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Dtugosc¢ ogniskowej [mm] Warto$¢ mozna znalez¢ w dokumentacji kamery.
Rozmiar przetwornika Warto$¢ mozna znalez¢ w dokumentacji kamery.
Proporcje przetwornika Warto$¢ mozna znalez¢ w dokumentacji kamery.

Na obrazie z kamery nalezy umiesci¢ co najmniej dwa elementy kalibracji. Elementy
kalibracji stuzg do przes$ledzenia przebiegu poszczegdlnych konturow obiektéw w
miejscu przedstawianym na obrazie z kamery. Nalezy takze okresli¢ rozmieszczenie i
wymiary linii i katéw.
— W celu umieszczenia na obrazie przecinajgcej go pionowej linii klikng¢ przycisk
|
Pionowa linia odpowiada linii prostopadtej do ptaszczyzny podtoza, na przyktad fra-
mudze drzwi, krawedzi budynku czy stupowi latarni.

- Klikna¢ przycisk il w celu umieszczenia na obrazie linii biegnacej w poprzek
podtoza.
Linia ta odpowiada linii umieszczonej na ptaszczyznie podtoza, na przyktad pozi-
omemu oznakowaniu drogi.

—  Klikna¢ przycisk w celu umieszczenia na obrazie linii zatamanej pod katem na
podtozu.

Ten element odpowiada zatamanym pod katem liniom na podtozu, na przyktad
naroznikowi dywanu czy oznaczeniom zatok parkingowych.

Dwukrotne klikniecie przycisku spowoduje jego zaznaczenie. W ten sposéb mozna

narysowac kilka elementow tego samego rodzaju bez koniecznosci naciskania przycisku

za kazdym razem.

Liczba wymaganych elementéw kalibracji jest réwna liczbie nieokreslonych parametréw

kamery plus jeden. Nalezy utworzyé co najmniej jeden element Linia pionowa i jeden

Linia na podtozu lub Kat na podtozu.

Elementy kalibracji nalezy dostosowa¢ do sytuacji:

- Klikna¢ linie prosta lub zagieta pod katem w celu zaznaczenia jej. Pod przyciskami
elementow kalibracji zostanie wyswietlona dtugosc¢ linii i/lub kat jej zagiecia.
Nalezy dostosowac te wartosci tak, aby odpowiadaty rzeczywistosci.

Przyktad: Na podtozu umieszczono linie przebiegajaca w poprzek dolnej czesci
samochodu. Wiadomo, ze dtugos¢ samochodu wynosi 4 m. Jako dtugos$¢ linii nalezy
wprowadzi¢ 4 m.

—  Elementy i ich zakonczenia mozna przenosi¢ za pomoca myszy, trzymajac nacisniety
prawy przycisk.

—  Aby usunac¢ zaznaczony element, nalezy klikngé polecenie Usun element.

Niebieskie linie oznaczajg elementy kalibracji dodane przez uzytkownika.

Biate linie przedstawiajg element w pozycji, jaka powinien mie¢ na obrazie kamery
zgodnie z aktualnymi wynikami kalibracji lub wyznaczonymi danymi kalibracji.
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4. W celu zaadaptowania elementéw kalibracji do wynikow lub danych kalibracji, kliknaé
polecenie Dostosuj elementy.

5. Klikna¢ polecenie Kalibruj, aby przeprowadzi¢ kalibracje.

Kalibracja przebiega automatycznie podczas poruszania elementéw kalibracji.

Kolorowe pole Jakosé: informuje o jakosci kalibraciji:

—  kolor czerwony: konflikt danych lub dane niewystarczajace do ukonczenia kalibracji.

—  kolor z6tty: kalibracja jest niedoktadna.

—  kolor zielony: kalibracja jest dobrej jakosci.

Kolorowe pole Btad informuje o odchyleniu naniesionych elementow kalibracji od

obserwowanej sytuacji rzeczywiste;j.

—  kolor czerwony: znaczne odchylenie.

—  kolor z6tty: minimalne odchylenie.

—  kolor zielony: dtugos$¢ naniesionych linii prostych i zagietych odpowiada rzeczywistosci.

Po kliknieciu polecenia Dostosuj elementy pole zawsze bedzie wyswietlane na zielono.

Etykietka narzedzia informuje o stopniu odchylenia elementow utworzonych przez

uzytkownika od proponowanych elementéw. Im mniejsza wartos¢, tym lepsza kalibracja.

Horyzont

Jesli wartos$ci sg zgodne, obszary na obrazie kamery otrzymuja kolorowe tto:

—  kolor niebieski: ten obszar odpowiada niebu; dolna linia niebieskiego obszaru to
horyzont. Obiektéw wykrytych na niebieskim obszarze nie mozna prawidtowo filtrowac
wedtug rozmiaru ani predkosci.

—  kolor zétty: obiekty o rozmiarze ponizej 2 m i znajdujace sie w obszarze pod linig
horyzontu nie moga by¢ wykryte, poniewaz sg zbyt mate. Chcac wykrywaé obiekty w tym
obszarze, nalezy wybrac inng lokalizacje kamery.

Przyktadowo, w przypadku kamer zainstalowanych na stosunkowo niewielkiej wysokosci na

budynku ten obraz nie jest wymagany, poniewaz caty obszar pokrywany przez kamere znajduje

sie ponizej linii horyzontu.

Menu kontekstowe

Klikng¢ prawym przyciskiem myszy na obrazie z kamery, aby otworzy¢ menu kontekstowe.

Dostepne sg nastepujace polecenia:

—  Wytnij: usuwa zaznaczony element.

—  Kopiuj: kopiuje zaznaczony element do schowka.

- Wklej: ponownie wstawia wyciety lub skopiowany element.

—  Kasuj wszystko: usuwa wszystkie elementy.

— Do tta: zaznaczony element jest przesuwany do tta obrazu. To pozwala zaznaczac¢
elementy, ktére zostaty zamaskowane przez ten element.

—  Ukryj inne elementy: ukrywa niezaznaczone elementy.

-  Wyswietl wszystkie elementy: wyswietla uprzednio ukryte elementy.

o . I
- Utworz linie na podtozu: odpowiada kliknieciu przycisku .
— Utworz linie pionowa: odpowiada kliknieciu przycisku il

__,.ﬂl\-‘
- Utworz kat na podtozu: odpowiada kliknieciu przycisku il

Sprawdz
Kalibracje mozna zweryfikowac, zmieniajac tryb weryfikacji.
1. Klikng¢ przycisk Sprawdz.

Etykieta przycisku zmienia sie na Kalibruj.
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2.  Umiesci¢ elementy na obrazie kamery, zgodnie z wcze$niejszym opisem.
Wymiary elementu okreslone w procesie kalibracji sg wyswietlane pod przyciskami.
Powinny one by¢ zgodne z rzeczywistoscia, co oznacza, ze linia o dtugosci 1 m na
monitorowanym obrazie bedzie wyswietlana jako 1-metrowa linia.

3. Klikna¢ Kalibruj w celu powrotu do trybu kalibracji.

Stosowanie kalibracji
1. Kliknag¢ przycisk Zastosuj w celu zapisania kalibracji dla danego obrazu.
2.  Klikna¢ przycisk Anuluj w celu powrdcenia do ostatniej zapisane kalibracji.

Sposadb kalibracji 2: Kalibrowanie przy uzyciu ptaszczyzny kalibracji

)|

Kalibrowanie odbywa sie poprzez umieszczenie wirtualnej ptaszczyzny na obrazie z kamery i
dostosowywanie jej krok po kroku w stosunku do sytuacji rzeczywiste;.

Ustawienia sg przedstawiane graficznie na obrazie z kamery za pomoca wirtualnej ptaszczyzny
z dwoma szes$cianami.

Wirtualna ptaszczyzna jest wyswietlana w postaci niebieskiej siatki i mozna jg przechylaé,
obracac i skalowac. Ustawi¢ wirtualng ptaszczyzne na obrazie z kamery w taki sposdb, aby
pasowata do kata i perspektywy jednego z rzeczywiscie poziomych obszarow. Odcinek ulicy
stanowi odpowiedni obszar odniesienia, szczegolnie jesli s oznaczone strony ulicy.

Na ptaszczyZznie sg wyswietlane dwa czerwone szesciany. Przy ustawieniu domys$inym dtugos¢
boku jednego z szescianéw odpowiada 2 metrom, co powoduje, ze wysokos$¢ szescianu jest
zblizona do wzrostu cztowieka. Szesciany sg ukazane w perspektywie niebieskiej ptaszczyzny.

Wymagania:
—  Sposob kalibracji dla doswiadczonych uzytkownikdéw.
—  Niektore wymiary i odlegtosci musza by¢ znane, na przyktad wielko$¢ samochodu.

Regulacja pozycji oraz wielkosci szescianéw

Pozycje oraz wielko$¢ szesciandw mozna regulowaé — na przyktad tak, aby odpowiadata

rozmiarom samochodu.

1. Ustawi¢ jeden z czerwonych szes$ciandw nad obiektem, ktéry ma wyzwala¢ zdarzenie
alarmowe.

2. Dostosowac szescian do rozmiaru tego obiektu. Drugi szescian zmienia swoj rozmiar w
celu dopasowania do wybranej perspektywy.

3. Drugi szescian mozna umiesci¢ nad innym obiektem tego samego typu, na przyktad druga
osoba, ktdéra znajduje sie dalej z tytu na obrazie. Dzieki temu mozliwe jest sprawdzenie,
czy perspektywa zostata prawidtowo wyznaczona.

Im bardziej staranna bedzie kalibracja, tym bardziej doktadne bedzie szacowanie wielkosci,

kierunku i predkosci poruszajacych sie obiektéw.

Oczywiscie ustawienia mozna zmieni¢ w dowolnym momencie.

Przy kazdej zmianie pozycji kamery nalezy przeprowadzi¢ ponowng kalibracje systemu.
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Dostosowanie ptaszczyzny kalibracji
W tej czesci znajduje sie omowienie sposobdéw dostosowania ptaszczyzny kalibraciji.

Przesuna¢ kursor myszy na punkt zakotwiczenia lub na linie, a nastepnie wykonac¢ wymagana
czynnos$¢ przytrzymujac przycisk myszy.

dT T

]
—
|

[
-
H IR

&

=

% Y4 =
T
. '

Pozycja poczatkowa

Punkt zakotwiczenia posrodku linii

bocznej ptaszczyzny

Punkt zakotwiczenia posrodku
ptaszczyzny

Jedna z linii ptaszczyzny, ktora
jest pozioma w pozycji
poczatkowej

Jedna z linii ptaszczyzny, ktora
jest pionowa w pozycji
poczatkowej

Punkt zakotwiczenia w dolnym
rogu ptaszczyzny

Punkt zakotwiczenia w gornym
rogu ptaszczyzny

Punkt zakotwiczenia w rogu
szescianu

Linia szescianu

Edycja ustawien kalibracji
Mozna réwniez zmieni¢ ustawienia dla kazdego parametru poprzez wstawienie odpowiednich

wartosci.

Na poczatku ptaszczyzna kalibracji jest
ukazana w pozycji pionowe;j.

Ptaszczyzna kalibracji jest skalowana.

Cata ptaszczyzna kalibracji przesuwa sie.

Ptaszczyzna kalibracji zostaje przechylona
w poziomie; zmieniany jest kat pochylenia.

Ptaszczyzna kalibracji zostaje przechylona
w pionie; zmieniany jest kat obrotu.

Perspektywa ptaszczyzny kalibracji jest
znieksztatcona.

Ptaszczyzna kalibracji zostaje obrécona.

Wielkos$¢ obu szescianow zmienia sie — oba
szesciany zawsze reprezentujg te sama
wielko$¢.

Szescian moze by¢ umiejscowiony w
dowolnie wybranym miejscu.
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Rozmiar [m] Dtugos$¢ bokow szescianu.
Bok o dtugosci 2 m odpowiada mniej wiecej wzrostowi
cztowieka.

Srodkowanie kostek Oba szescianu sg umieszczane centralnie na ptaszczyznie
kalibracji.

Kat pochylenia [°] Kat pomiedzy ptaszczyzng pozioma i kamera.

p, A

Im bardziej ptaski bedzie ustawiony kat nachylenia, tym
mniej doktadna bedzie warto$¢ szacunkowa wielkosci
obiektu. Po osiggnieciu 0° okreslenie wartosci szacunkowej
nie bedzie mozliwe.

Kat obrotu [°] Kat o jaki pochylona zostaje ptaszczyzna kalibracji.
Wartos$¢ ustawienia moze stanowi¢ odchylenie od poziomu
o maksymalnie 10 stopni.

Wysokos¢ [m] Odlegtos$¢ w pionie od kamery do ptaszczyzny podtoza
przechwyconego obrazu - standardowo wysokos¢ montazu
kamery nad poziomem podtoza.

Dtugos¢ ogniskowej [mm] Warto$¢ mozna znalezé w dokumentacji kamery.
Rozmiar przetwornika Wartos¢ mozna znalezé w dokumentacji kamery.
Proporcje przetwornika Wartos¢ mozna znalez¢é w dokumentacji kamery.
Resetuj Wszystkie wartosci zostajg przywrdécone do ich

wyj$ciowego stanu.

Stosowanie kalibracji
1. Klikna¢ przycisk Zastosuj w celu zapisania kalibracji dla danego obrazu.
2. Klikna¢ przycisk Anuluj w celu powrdcenia do ostatniej zapisane kalibracji.
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Sposdb kalibracji 3: Samokalibracja

Samokalibracja kamer ma stuzy¢ zaoszczedzeniu czasu na kalibrowanie kazdej kamery recznie.

Wymagania:

—  Sceny, w ktdérych wystepuja prostokatne i réwnolegte konstrukcje i obiekty.
— Nie nadaje sie do zastosowania w przypadku zakrzywionych konstrukcji.

-  Wielkos¢ obiektéw na scenie musi by¢ znana.

Uwaga:
Samokalibracja nie jest dostepna dla urzadzen VOT-320V.

Krok pierwszy - Rozpoczecie samokalibracji

» Kliknaé @, aby uruchomi¢ kreator samokalibracji. Wyswietlona zostanie strona
Korekta znieksztatcenia obiektywu zawierajgca obraz z kamery.

Krok kolejny - strona Korekta znieksztatcenia obiektywu

1. Klikng¢ Oszac. zniek. obiektywu, aby skorygowa¢ znieksztatcenia obrazu.

2. Sprawdzi¢, czy krawedzie nie sg znieksztatcone. Jesli krawedzie sg nadal znieksztatcone,
dostepne sg rézne narzedzia do edycji obrazu, ktére umozliwiajg ograniczenie
znieksztatcen obiektywu za pomoca odpowiedniego algorytmu.

Zastosowanie tych narzedzi w kolejnych krokach pozwala uzyska¢ optymalne wyniki.

Rysunek: Krawedzie na obrazie sg znieksztatcone. Wyraznie widoczne na lampach
sufitowych i liniach znakujacych na ziemi. Obraz nalezy podda¢ edycji.

3. Skorygowac znieksztatcenia za pomoca narzedzia Znieksztatcenie obiektywu. W tym

celu nalezy przesunaé¢ okrag w miejsce z mniejszymi znieksztatceniami.
Uwaga:

- Klikna¢ | > ! jesli krawedzie sg proste i kontynuowaé, przechodzac do Kolejnego
kroku — strona Kalibracja kamery.
-  Aby cofna¢ wszystkie zmiany na tej stronie, nalezy klikng¢ Resetuj.
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Wytaczy¢ elementy zaktdcajace, ktdre tworzg linie niebedace czescig prostej konstrukcji
sceny, na przyktad wyswietlany znacznik kamery lub liscie drzew.

W tym celu nalezy klikngé i wybra¢ obszar obrazu z kamery pozbawiony elementéow
zaktdcajacych.

Nastepnie klikng¢ Oszac. zniek. obiektywui ponownie sprawdzi¢ efekt. Program koryguje
znieksztatcenia wystepujace tylko w zaznaczonym obszarze.

Rysunek: Na obrazie po prawej stronie krawedzie sg proste. Lampy sufitowe i linie
znakujgce na ziemi nie sg znieksztatcone.

Uwaga: Aby cofnaé wszystkie zmiany na tej stronie, nalezy klikng¢ Resetuj.

Zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ czutos¢ wykrywania linii na obrazie z kamery.

W tym celu, obok pozycji Czutos¢ linii, nalezy przesunagé¢ suwak w lewo, aby zmniejszyc¢,

lub w prawo, aby zwiekszy¢ czutoscé.

Nastepnie kliknag¢ Oszac. zniek. obiektywui ponownie sprawdzi¢ efekt. Powtarzac te

procedure, az do osiggniecia zadowalajgcego rezultatu.

Uwaga:

- Jesli kontrast obrazu jest bardzo staby i wykrywane sg tylko nieliczne linie, ktére
nalezg do prostokatnych i réwnolegtych konstrukcji sceny, nalezy zwiekszy¢ czutosé
wykrywania, aby umozliwi¢ wykrywanie prostszych linii.

- Jesli wykrywanych jest zbyt wiele krotkich linii, ktére nie nalezg do prostokatnych i
rownolegtych konstrukcji sceny, nalezy zmniejszy¢ czutos¢ wykrywania.

—  Aby cofna¢ wszystkie zmiany na tej stronie, nalezy kliknag¢ Resetu;j.

Klikna¢ L Zostanie wyswietlona strona Kalibracja kamery.
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Krok kolejny - strona Kalibracja kamery

Klikng¢ Oszac. parametry kamery, aby uruchomic¢ algorytm samokalibracji. Po udanym
zakoczeniu algorytmu, na obrazie z kamery wyswietlany jest szescian jako rezultat
kalibracji. Ciemnoniebieski bok szescianu to jego podstawa. Lezy ona na wykrywanej
ptaszczyznie podtoza sceny.

1.

Uwaga: Szescian powstat w oparciu o gtéwne kierunki wykrywanych prostych konstrukcji
na obrazie.

Nalezy sprawdzi¢, czy krawedzie szescianu sg rownolegte do krawedzi na obrazie lub do
prostych konstrukcji na obrazie, na przyktad scian lub szaf.

W tym celu nalezy przesunaé szescian do prostych konstrukcji na obrazie, i sprawdzi¢
rownolegtos¢ krawedzi. Przyktadowo, stup na obrazie jest prawie rownolegty do
pionowej krawedzi szescianu. Albo, niebieskie linie podstawy szescianu sa réwnolegte do
linii znakujacych na ziemi.

Jesli krawedzie nie sg rownolegte, dostepne sag rézne narzedzia do edycji wykrywanych
na obrazie linii, ktére umozliwiajg optymalizacje parametréow kamery za pomoca
odpowiedniego algorytmu.

Zastosowanie tych narzedzi w kolejnych krokach pozwala uzyska¢ optymalne wyniki.
Usuna¢ wykrywane linie, ktére nie sg czescig prostokatnych ani prostych obiektow na
scenie, np. osoby w ruchu lub liscie drzew.

W tym celu nalezy klikng¢ , a nastepnie usunac¢ linie lub obszary na obrazie z
kamery.

- s
oy -

i

ﬁ!ﬁn\ v

I

Uwaga: W celu przywrdécenia czutosci usunietych obszarow nalezy kliknac¢ je prawym
przyciskiem myszy.
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7.

Zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ czuto$¢ wykrywania linii na obrazie z kamery.

W tym celu, obok pozycji Czutosé linii, nalezy przesunaé¢ suwak w lewo, aby zmniejszy¢,
lub w prawo, aby zwiekszy¢ czutoscé.

Nastepnie klikna¢ Oszac. parametry kameryi ponownie sprawdzi¢ efekt. Powtarzaé te
procedure, az do osiggniecia zadowalajgcego rezultatu.

Dodac linie na obrazie z kamery, ktére nie sg wykrywane przez program. Linie te powinny
by¢ wpisane w prostokatne konstrukcje na obrazie z kamery, np. linie wyznaczajace
kierunki jazdy na parkingach.
’4
Nastepnie klikna¢ Oszac. parametry kameryi ponownie sprawdzi¢ efekt. Powtarza¢ te
procedure, az do osiggniecia zadowalajgcego rezultatu.

W tym celu nalezy klikng¢ i umiesci¢ linie na obrazie z kamery.

Uwaga:

— W celu usuniecia dodatkowej linii nalezy klikng¢ ikone, a nastepnie prawym
przyciskiem myszy klikng¢ jeden z koncéw linii.

—  Aby cofna¢ wszystkie zmiany na tej stronie, nalezy klikng¢ Resetu;j.

Wytaczy¢ elementy zaktdcajace, ktére tworzg linie niebedace czesciag prostej konstrukcji

sceny, na przyktad wyswietlany znacznik kamery lub liscie drzew.

W tym celu nalezy klikngé i wybra¢ obszar obrazu z kamery pozbawiony elementéw
zaktdécajacych. Nastepnie klikng¢ Oszac. parametry kameryi ponownie sprawdzi¢ efekt.
Powtarza¢ te procedure, az do osiggniecia zadowalajgcego rezultatu.

Uwaga: Aby cofnaé wszystkie zmiany na tej stronie, nalezy klikng¢ Resetuj.

Klikna¢ > . Zostanie wyswietlona strona Skala i weryfikacja.

Stosowanie kalibracji
1.
2.

Klikna¢ przycisk Zastosuj w celu zapisania kalibracji dla danego obrazu.
Klikniecie okna spowoduje anulowanie kalibracji i powrot do ostatnio zapisanej kalibracji.
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4.7.2

Ustawienia globalne

Karta ta umozliwia cato$ciowe pominiecie niektorych obiektow podczas wykrywania. Jesli
obiekty, ktore zdecydowanie nie wyzwalajg zdarzenia alarmowego, nie bedg monitorowane,
zuzycie mocy obliczeniowej moze zosta¢ zmniejszone.

Ograniczenie rozmiaru

W tym miejscu mozna okresli¢ minimalny i maksymalny rozmiar wszystkich obiektéw, ktére
generuja zdarzenie alarmowe. Obiekty mniejsze lub wieksze od okreslonych w ustawieniach
zostang zignorowane, co pozwoli zaoszczedzi¢ moc obliczeniowa.

Wyjsciowo ustawienia globalne sg predefiniowane w taki sposéb, aby zaden obiekt nie byt
wykluczony.

Wartosci sg jednoczes$nie zobrazowane graficznie za pomocg dwdéch kwadratow o zottej
ramce na obrazie z kamery. Przeciggnac¢ jeden z niebieskich weztow, aby zmienia¢ wartosci.
Za pomocg myszy mozna przemieszczac z6tte kwadraty na obrazie z kamery, aby obja¢ obiekty
aktualnie wykorzystywane do poréwnania wielkosci.

Upewnic sie, ze zakres miedzy minimalng i maksymalng wielkos$cig nie jest zbyt maty. W
przeciwnym wypadku odpowiednie obiekty moga by¢ btednie eliminowane sposrdd tych,
ktore wyzwalajg alarm.

Wykrywanie twarzy

Aby uaktywni¢ Wykrywanie twarzy:

1.  Opcje te nalezy wtaczy¢ w celu uzycia funkcji wykrywania twarzy.
Na obrazie z kamery zostang wyswietlone dwa kontury twarzy, oznaczajagce minimalng i
maksymalng wielkos$¢ twarzy, jaka ma by¢ wykrywana.

2.  Nalezy przesuna¢ jeden z konturdow na twarz widoczng na obrazie i dostosowac wielkos¢
lub

wprowadzi¢ odpowiednie wartosci w polach.

Uwaga:

— Ograniczajac wykrywanie twarzy do zakresu spodziewanych wielkosci, mozna uniknaé¢
fatszywych alarmow i zmniejszy¢ wymagang moc obliczeniowa. Jesli wymagana moc
obliczeniowa bedzie zbyt duza, twarze nie bedga rozpoznawane.

- Taopcja nie jest dostepna dla serweréw VOT-320V.

Uwaga dotyczaca programu BVC:

Funkcjonalno$¢ Wykrywanie twarzy jest dostepna tylko w nastepujacych warunkach:

- Tylko w przypadku przeszukiwania nagran na potrzeby analizy sgdowej w oparciu o
zapisane metadane.

-  Tylko w przypadku odtwarzania BVC i klienta wyszukiwania.

- W BVC, w programie Configuration Manager musi by¢ zaznaczone pole wyboru
Wykrywanie twarzy.

Uwagi dotyczace znajdowania twarzy
Obiekt zostanie rozpoznany jako posiadajacy twarz, jesli zostanie w nim wykryty ksztatt
przypominajacy gtowe w kolorach podobnych do odcieni ludzkiej skéry. Do wykrywania twarzy
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niezbedna jest kolorowa kamera. Znaczne manipulowanie kolorami sprawi, ze twarze
przestang by¢ wykrywane.

Wykrywanie twarzy dziata najlepiej, gdy kamera filmuje je od przodu i nieco z gory. W celu
uzyskania optymalnych wynikéw wysokos$¢ twarzy powinna wynosi¢ ok. 10% wysokosci
obrazu. Osoby noszace duze nakrycia gtowy lub widziane tylko z boku nie zostang rozpoznane
jako obiekty z twarza.

Funkcje

—  Wykrywanie obiektu nieaktywnego
Obiekty nieruchome mozna wykrywag, tylko jesli opcja ta jest wtaczona.
Obiekt nieruchomy to obiekt, ktéry zostat wykryty na podstawie poczatkowego ruchu.
Obiekt jest klasyfikowany jako nieruchomy, jesli nie porusza sie w przedziale czasowym
wprowadzonym w pozycji Czas odbicia [s].

—  Czas odbicia [s]
Wprowadzi¢ w sekundach przedziat czasowy, podczas ktérego obiekt musi pozostac
nieruchomy, aby zostat sklasyfikowany jako taki.

—  Wykrywanie obiektu usunietego
Obiekty usuniete mozna wykrywag, tylko jesli opcja ta jest wtaczona.
Zaktada sie, ze obiekt zostat usuniety, jesli w tle na obrazie wykryto zmiany w
nastepstwie ruchu.

—  Stabilizacja obrazu
Po wtaczeniu tej opcji, ruch obrazu ($cisle mowiac kamery) jest kompensowany w
zakresie do 2% wielkosci obrazu.
Opcje te nalezy wtaczyé, jesli na przyktad kamera zamontowana jest na ruchomym
maszcie.

UWAGA!
Czes$¢ urzadzen nie oferuje stabilizacji obrazu. Informacje o urzadzeniach z obstuga tej funkcji
mozna znalez¢ w dokumencie IVA Release Letter.

-  Wieksze oddzielenie
—  Opcja Wtaczona: poprawia wykrywanie i odrebnos¢ obiektow, ktdre poruszajg sie w
bliskiej odlegtosci od siebie. Opcja ta wymaga dodatkowej mocy obliczeniowe;.
—  Opcja Wytaczona: obiekty w bliskiej odlegtosci od siebie moga zlewac sie jeden
obiekt.
-  Wygtadz ksztatty
- Aktywne: Wyréwnuje ksztatty, ktére sg wyswietlone w postaci z6ttej linii wokot
wykrywanych obiektdw. W trybie Sledzenie rozszerzone wokdt wykrywanych oséb
tworzony jest ksztatt wzorcowy postaci. Ta opcja poprawia trajektorie obiektow
poprzez usuniecie elementéw zaktdcajacych, np. cien rzucany przez postacie. Brak
rzeczywistej segmentacji obiektu.
—  Wytaczone: Rzeczywista segmentacja obiektu, np. reka osoby moze zosta¢ wykryta.
Zalety i wady poszczegdlnych ustawien zalezg od monitorowanego obrazu.
Resetuj
Klikna¢, aby zresetowac wszystkie ustawienia do ich wyjsciowego stanu.
Zastosuj
Klikna¢, aby zastosowacé wszystkie ustawienia.
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4.7.3

Obszar czutosci

Obszarem czutosci jest to czes¢ obrazu widzianego przez kamere, ktora jest analizowana.
Obiekty poruszajace sie poza obszarem czutosci nie moga wywotac¢ zdarzenia alarmowego,
nawet sg obejmowane przez zasieg kamery.

Tylko obiekty poruszajace sie wewnatrz obszaru czutosci sg wykrywane i generuja zdarzenie
alarmowe — dotyczy to rowniez pdzniejszej weryfikacji nagran w programie Bosch Video
Client.

Im wiekszy jest obszar czutosci, tym wieksza moc obliczeniowa jest wymagana. Dane beda
przetwarzane wolniej.

Mniejszy obszar czutosci oznacza szybsze przetwarzanie danych.

Obraz czutosci jest zacieniowany na zétto.

Przy ustawieniach domysinych caty obraz monitorowany przez kamere jest zdefiniowany jako
obszar czutosci. Dowolne obszary sktadajace sie z matych kwadratéw moga by¢ definiowane
jako nieczute (lub ponownie jako czute). W tym celu mozna wykorzysta¢ cztery narzedzia
edycyjne. Operacja ta moze by¢ powtarzana z dowolng czestotliwoscig. Mozna wiec uzyskaé
bardzo doktadng definicje obszaru czutosci.
Przyktady obszardw, ktore mogtyby by¢ zdefiniowane jako nieczute:
- Tory kolejowe:
Przejezdzajace pociagi moga wyzwala¢ niepozadane alarmy ruchu.
- Ulice:
Przechodnie poruszajacy sie w obrebie miejsc publicznych nie powinni by¢é wykrywani -
ma to na celu oszczedzanie mocy obliczeniowej oraz zapobiega fatszywym alarmom.
—  Tereny sasiadujace:
Obszary, w ktérych ruch obiektéw nie jest przewidywany.
- Niebo:
Ptaki lub samoloty moga wyzwala¢ fatszywe alarmy.

—  Drzewa lub krzaki poruszajace sie na wietrze.

Narzedzie Wybdr narzedzia edycyjnego.
Gumowy pasek
Mozna uzy¢ myszy do narysowania kwadratu o dowolnej
wielkosci.
Maty kwadrat
Sredni kwadrat
Duzy kwadrat
Obszar czuto$ci mozna edytowac za pomocg narzedzia do
rysowania.

Kasuj wszystko Klikna¢, aby zdefiniowaé caty postrzegany obszar jako
nieczuty.
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Ustaw wszystko Klikna¢, aby zdefiniowaé caty postrzegany obszar jako
czuty.
Zastosuj Kliknaé, aby zastosowacé wszystkie ustawienia.

Podczas rysowania trzymacé wcisniety przycisk SHIFT, aby utworzy¢ obszar nieaktywny.
Rysowanie bez przycisku SHIFT powoduje zaznaczenie obszaréw czutosci.

Sledzenie
To okno dialogowe okresla typy $ledzenia dla funkcji IVA.
1. Wybrac typ $ledzenia.

- Sledzenie standardowe: Standardowe $ledzenie ruchomych obszaréw na
ptaszczyznie obrazu. Kalibracja nie jest wymagana. Opcje te mozna wykorzystag, jesli
scena sktada sie z wielu pieter, klatki schodowej itp.

- Sledzenie rozszerzone: Sledzenie obiektéw na ptaszczyznie podtoza za pomoca
udoskonalonego algorytmu. Umozliwia to lepsze wykrywanie i $ledzenie.

Tylko dla scen z jedng, gtéwng ptaszczyzng podtoza. Sceny zawierajgce kilka pieter
lub klatke schodowa nie nadaja sie do zaawansowanego $ledzenia.

- Liczenie os6b BEV: Sledzenie zoptymalizowane do wykrywania i $ledzenia oséb z
gory.

Wymagania dotyczace perspektywy kamery w przypadku licznika oséb BEV — patrz
Punkt 2.4.1 Przypadki zastosowania, Strona 8 i Punkt 2.4.1 Przypadki zastosowania,
Strona 8.

2. Klikna¢ Zastosuj.

Uwaga:

- Funkcje $ledzenie rozszerzone i Liczenie oséb BEV zaczynajg obowigzywac dopiero po
skalibrowaniu kamery. Kalibracja jest wymagana do wykrywania i $ledzenia obiektéw na
ptaszczyznie podtoza oraz do klasyfikowania obiektéw wedtug ich rzeczywistych
rozmiarow.

- Nie stosowaé funkcji $ledzenie rozszerzone, jesli wysoko$¢ zamocowania kamery jest
mniejsza niz 2,50 m (zalecana wysoko$¢ dla uzyskania optymalnych rezultatéw: powyzej
3m).

Pola ttumu

Korzystanie z funkcji rozpoznawania ttumu wymaga uprzedniego utworzenia pola ttumu. Pole
ttumu to wycinek obrazu uchwyconego przez kamere, ktory jest analizowany pod katem
wystepowania ttumu. Obiekty poruszajace sie poza polem ttumu nie moga wywotac zdarzenia
alarmowego, nawet jesli obraz z kamery obejmuje je.

Tylko obiekty poruszajace sie wewnatrz pola ttumu sg wykrywane i generujg zdarzenie
alarmowe — dotyczy to rowniez pozniejszej weryfikacji nagran w programie Bosch Video
Client.

Pdzniejsze wyszukiwanie na potrzeby analizy sagdowej materiatu jest mozliwe tylko w polach
ttumu, ktére byty wtgczone podczas zapisu. Do wtaczenia pot ttumu nalezy uzy¢ kreatora
zadan Detekcja ttumu.

Pola ttumu Tworzenie maks. 3 pdl ttumu.
Mozna utworzy¢ nowe pole lub edytowac istniejace.

Dodaj Kliknij tutaj, aby doda¢ nowe pole ttumu.
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Usun Kliknij tutaj, aby usunac¢ pole ttumu. Najpierw wybierz pole
ttumu.
Zastosuj Klikna¢, aby zastosowacé wszystkie ustawienia.
UWAGA!

Ustawienia sg zapisywane na state tylko po kliknieciu ikony H w programie Configuration
Manager lub przycisku Zapisz konfiguracje w oknie przegladarki internetowej.
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4.8

Wiasciwosci obiektu

Wybranie tej karty umozliwia monitorowanie wtasciwosci zaznaczonego obiektu w dtugim
okresie czasu i obserwowanie zmian.

Wtasciwosci poruszajgcego sie obiektu zawsze sie zmieniajg. Pojazd nie zawsze jedzie ze statg
predkoscig; osoba siada, wstaje lub zmienia kierunek.

Kolor obiektu zalezy na przyktad od o$wietlenia obrazu. Inne kolory sg wykrywane w $wietle
reflektora, a inne w cieniu.

Za pomocg wartosci wyswietlanych w tym miejscu mozna oszacowac, jakie wartosci
minimalne i maksymalne nalezy wprowadzi¢ w celu tworzenia zadan zapewniajgcych
wychwytywanie pozadanych obiektow.

Wyswietlane wartosci pomagajg ponadto sprawdzi¢ i doprecyzowac istniejagca kalibracje.
Mato prawdopodobne wartosci wskazuja na btedng kalibracje.

—  Podswietli¢ obiekt na obrazie z kamery, klikajac go.
Obiekt zostanie oznaczony z6tta flaga.

- Wrtasciwosci obiektu sg wyswietlane w oknie po prawej stronie.
Wartos$¢ numeryczna kazdej wtasciwosci jest aktualizowana co sekunde, kiedy obiekt jest
zaznaczony.

Wykres progresywny pokazuje zmiane wartosci kazdej wtasciwosci w okresie
poprzednich 30 sekund.

Speed [kmdh]
[ 01z
30 25 20 15 10 &

Witasciwosé Kolor nie jest przedstawiana za pomocg wartos$ci numerycznej i wykresu

progresywnego.
Witasciwosci kolorystyczne zaznaczonego obiektu sg wyswietlane w najnizszym polu przy
uzyciu kolumn koloréw, ktére sg ustawiane wedtug ich udziatéw. Im bardziej kolumna znajduje
sie na lewo, tym wiekszy jest udziat wtasciwosci kolorystycznej obiektu.

Umieszczenie kursora myszy nad jedng z kolumn koloréw, spowoduje wyswietlenie pola z
barwa, nasyceniem i wartoscig (HSV), jak rowniez udziatem wazonym koloru.

Color

Obraz kolumn koloréow jest réwniez aktualizowany co sekunde. Zmienia sie on wraz ze zmiang
wtasciwosci kolorystycznej zaznaczonego obiektu.

Kolory, ktére wystepujg w ilosci ponizej 5%, nie sg wyswietlane.

Koloréw nie mozna wykrywac¢ w przypadku bardzo matych obiektéw.

UWAGA!

Jesli zaznaczony obiekt opusci obszar czutosci, wtasciwosci nie mozna juz monitorowac.
Dotyczy to réwniez obiektow, ktdre nie poruszajg sie przez dtuzszy okres czasu. W takim
przypadku wyswietlane wartosci juz sie nie zmieniajg. W razie koniecznosci klikna¢ inny
obiekt.
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5.1

IVA 5.5 Flow

W tym rozdziale znajduje sie opis programu, konfiguracji oraz réznych ustawien IVA 5.5 Flow.

Podstawy i informacje o obrazie

Metoda IVA 5.5 Flow rézni sie od rozpoznawania obiektéw za pomoca funkcji IVA 5.5. Ta

funkcja wykrywa przeptyw optyczny tworzony przez ruch pojedynczych blokéw. Kamera nie

wymaga kalibracji.
W zaleznosci od konfiguracji funkcji IVA 5.5 Flow, mozna uzyskac wiecej informacji dzieki
dodatkowym elementom natozonym na obraz.

Opis

Czerwone strzatki oznaczajg wykryty przeptyw, ktory spowoduje

J wygenerowanie zdarzenia alarmowego zgodnie z aktualnymi ustawieniami.

Z6tte strzatki oznaczajg wykryty przeptyw, ktéry nie spowoduje wygenerowania
zdarzenia alarmowego.

Strzatki wskazuja kierunek ruchu wykrytego bloku. Ich dtugos¢ informuje o
predkosci tych blokéw. Dzieki temu bardziej precyzyjne zdefiniowanie ruchu
pozwala na jego odfiltrowanie i zapobieganie wyzwoleniu alarmu.

Uwagi i ograniczenia dotyczace wykrywania przeptywu

W przypadku zmniejszenia mocy obliczeniowej na skutek bardziej intensywnego
kodowania, szybkie przeptywy nie bedg wykrywane.

Przeptyw moze by¢ wykrywany, jesli predkos¢ i kierunek obiektu sg mniej wiecej state dla
konfigurowalnych krotkich okreséw czasu lub odlegtosci, a takze jesli predkos¢ miesci
sie w pewnym ograniczonym zakresie. Wymagana minimalna (maksymalna) warto$¢
predkosci odpowiada szybkosci obiektu, ktory do pokonania odlegtosci z jednego do
przeciwlegtego korica sceny obrazu potrzebuje okoto 2 (8) sekund.

Obiekty zajmujgce mniej niz 1% powierzchni obrazu nie powodujg wyzwolenia funkcji
wykrywania ttumu.

Wykrycie obiektdw posiadajacych teksture odrézniajaca sie od tta jest bardziej
prawdopodobne od wykrycia obiektéw zblizonych wygladem do tta.

Obiekty poruszajace sie do przodu i do tytu oraz obiekty zygzakujgce nie powoduja
wyzwolenia funkcji wykrywania ttumu. Obiekt moze spowodowacé wyzwolenie funkcji
wykrywania ttumu, jesli gtdwna sktadowa jego ruchu jest ruch po linii proste;j.
Wykrywania obiektdw nie ogranicza jednak ich chwilowe przystoniecie, na przyktad przez
drzewo.

Przeptyw mozna zmierzyc, jesli obiekty osiagajg minimalng wielko$¢ (okoto 250 pikseli) i
majg odpowiednig teksture.

Obszar czuto$ci musi pokrywac sie z kierunkiem ruchu, ktory ma by¢ wykrywany. Obszary
czutosci muszg, w miare mozliwosci, tworzy¢ spojng catos¢. W przeciwnym wypadku nie
bedzie mozliwosci wykrywania przeptywu w danym kierunku.
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5.2 Interfejs uzytkownika IVA 5.5 Flow

Ponizsze opisy oraz zrzuty ekranowe dotyczg interfejsu uzytkownika, jaki jest widoczny w

programie Configuration Manager.

W widoku przegladarki sieciowej wszystkie karty sg zebrane w jednym oknie dialogowym.

Jako obraz z kamery jest wyswietlany podglad strony konfiguracji funkcji VCA.

Opcje konfiguracji sg takie same.

»  Aby otworzy¢ pomoc online dla funkcji IVA 5.5 Flow, klikng¢ obszar zainteresowania i
nacisnac¢ klawisz F1.

1 2 3 4
Tasks | Sostmires | Contigueation |
Surenillneco Tasks
et
‘__:_\. fahotany dav F |
[ ' Ed | Cothete:
K. Carnel
- & i g

1 Zadania
Wybranie tej karty powoduje wyswietlenie wszystkich zdefiniowanych zadan. Istnieje
mozliwos$¢ tworzenia nowych zadan lub edytowania i usuwania istniejgcych.

2  Statystyka

Wybranie tej karty umozliwia wyswietlenie statystyk dla wykrytych przeptywow.
3 Konfiguracja

Wybranie tej karty umozliwia dostep do nastepujacych ustawien:

- Ustawienia czutosci
4 W zaleznosci od wybranej karty, wyswietlane sg nastepujace opcje:

—  przeglad zdefiniowanych zadan

—  statystyki dla wybranego pola

—  ustawienia czutosci

5 Obraz z kamery
Obraz z kamery jest wyswietlany niezaleznie od wybranej karty.
W przypadku wybrania karty Zadania menu kontekstowe pojawiajace sie w oknie
kamery umozliwia na przyktad tworzenie i zmienianie pdl.

6 W tym miejscu wyswietlane sg wszystkie przyciski, ktére sg wymagane do pracy w
wybranej karcie.

DOC|V1]2012.02 Instrukcja obstugi Bosch Security Systems



IVA5.5 IVA 5.5 Flow | pl 67

7 OK
Ustawienia funkcji IVA 5.5 Flow sg zapisywane i nastepuje zamkniecie okna.
Niepetne ustawienia nie sa zapisywane.

8 Anuluj
Kreator IVA zostaje zamkniety.
Wszelkie zmiany, ktére wprowadzono po uruchomieniu Kreatora IVA i ktore nie byty
zapisane w urzadzeniu, zostang utracone.

UWAGA!

Ustawienia sg zapisywane na state tylko po kliknieciu ikony H w programie Configuration
Manager lub przycisku Zapisz konfiguracje w oknie przegladarki internetowej.

Zapisanie zmian jedynie w programie Kreator IVA za pomoca OK, powoduje anulowanie zmian
po wytaczeniu i ponownym wtgczeniu komputera.

5.2.1 Menu kontekstowe w obrazie z kamery
Menu kontekstowe w obrazie z kamery umozliwia tworzenie, edytowanie i usuwanie pol.
Zapewnia ono dostep do opcji wyswietlania. Mozna réwniez uruchomi¢ Edytor zadan IVA.
»  Aby wyswietli¢ menu kontekstowe, klikna¢ prawym przyciskiem myszy w obrazie z
kamery.
Dostepne beda rézne polecenia w zaleznosci od tego, czy klikniety zostat obiekt czy wolne
miejsce.
W przypadku wybrania karty Statystyka menu kontekstowej nie jest dostepne.
Przeglad polecen:
- Wytnij
Uzycie tego polecenia powoduje, ze klikniete pole zostanie wyciete i skopiowane do
schowka. Tego polecenia mozna rowniez uzywac do usuwania pol.
Pola zintegrowane w ramach zadania nie moga by¢ wyciete ani usuniete.
- Kopiuj
Uzycie tego polecenia powoduje, ze klikniete pole zostanie skopiowane do schowka.
- Wklej
Uzycie tego polecenia powoduje, ze pole skopiowane do schowka zostanie wstawione.
- Utworz pole
Tworzy nowe pole. Pole mozna nastepnie edytowac.
- Pokaz
Korzystajac z podmenu wybraé elementy, ktére majg by¢ wyswietlane w obrazie z
kamery:
—  Obszar czutosci
Obszar oznaczony jako czuty jest zacieniowany na zoétto.
-  Elementy
W razie potrzeby nalezy ukry¢ pola.
—  Szczegoéty > Edytor zadan IVA
W Edytorze zadan IVA widoczne sg wszystkie elementy, zadania i operatory logiczne w
postaci skryptu. Opcja ta jest przeznaczona tylko dla uzytkownikéw, ktérzy dobrze znaja
IVA Task Script Language (patrz Punkt 4.3.2 Edytor zadan IVA, Strona 21).
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Edycja pola

Pole mozna edytowaé¢ w dowolnym momencie. Obejmuje to:

—  Wstawianie lub usuwanie weztow

—  Zmienianie pozycji weztow

—  Zmienienie pozycji pdl

Aby zmieni¢ ksztatt pola, umiesci¢ kursor myszy na wezle lub linii, a nastepnie przesunac je,
przytrzymujac przycisk myszy. Aby przesunaé pole, umiesci¢ kursor myszy wewnatrz pola i
przeciaggnact je, przytrzymujac przycisk myszy.

Pole, ktore nie jest aktualnie wykorzystywane w zadnym zadaniu, jest
wyswietlane na szaro.

Pole, ktore jest aktualnie wykorzystywane w zadaniu jest wyswietlane na
zielono. Uzywane w zadaniach pola mozna edytowac, ale nie mozna ich usunag.

Pole, dla ktorego w danej chwili wystepuje zdarzenie alarmowe, jest
wyswietlane w kolorze czerwonym.
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5.3 Zadania

Ta karta jest wyswietlana po kliknieciu polecenia Konfiguracja... w programie Configuration
Manager, w karcieVCA.

Przed zdefiniowaniem zadan nalezy okresli¢ parametry obszaru czutosci i wykrywania ruchu:
—  Punkt 5.6.1 Ustawienia czutosci, Strona 76

Ruchy moga by¢ wykrywane i analizowane wytgcznie w obszarze czutosci.

Kazde z tych ustawien mozna zmienia¢ w dowolnym czasie.

Przeglad

Zadanie opisuje zdarzenia, ktére po wykryciu na obrazie z kamery powodujg zdarzenie

alarmowe.

Przyktady typowych zdarzen:
— 0godlny ruch (przeptyw) w danym obszarze.
—  Ruch w kierunku przeciwnym do przeptywu.
—  Nastgpit sabotaz kamery

Skutkiem zadania jest zdarzenie alarmowe. Zdarzenie alarmowe mozna analizowa¢ w systemie
CCTV na wiele sposobdw. Dzieki temu na przyktad moze rozpocza¢ sie nagrywanie, drzwi
moga zosta¢ zamkniete lub moze zosta¢ wystana wiadomos¢ e-mail.

W celu edycji zadania nalezy najpierw je podswietli¢. Aby to zrobi¢, klikngé¢ zadanie.
Pods$wietlone zadanie jest otoczone niebieska linia.

Aby utworzy¢ i edytowac zadanie, uzytkownik jest prowadzony krok po kroku przez konieczne

ustawienia.

Mozna zdefiniowaé maksymalnie osiem zadan.

..................

‘g_f‘gl Detect any flow

@ Counterflow in field

Nowy

Edytuj

Usun

Lista zadan znajduje sie po prawej stronie okna.

Wybrac¢ zadanie, a nastepnie klikng¢ bezposrednio nazwe zadania, aby ja
zmienicé.

Zadanie moze by¢ Aktywne, tj. generowac zdarzenie alarmowe.
Nieaktywne zadanie nie generuje zdarzenia alarmowego.

Klikng¢ pole obok nazwy zadania, aby je aktywowac¢. Zadanie aktywne
jest oznaczone znacznikiem.

Jesli zadanie powoduje zdarzenie alarmowe w danym momencie, jego
tto jest pomaranczowe.

Symbol znajdujacy sie przed nazwg zadania oznacza jego typ. Symbol ten
odpowiada symbolowi kreatora, za pomoca ktérego utworzono zadanie.

Klikniecie tego elementu powoduje utworzenie nowego zadania. Zamiast
listy zadan zostanie wyswietlone okno wyboru kreatora.

Klikniecie tego elementu umozliwia edycje wybranego zadania. Kreator,
ktéry zostat wyswietlony w celu utworzenia zadania zostaje ponownie
otwarty. Mozna zmieni¢ poszczegdlne parametry.

Klikniecie tego elementu powoduje usuniecie wybranego zadania.
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IVA5.5

54

54.1

5.4.2

Tworzenie/edycja zadania

Zadanie jest zawsze tworzone lub edytowane za pomocg kreatora.
Dostepne sg nastepujace kreatory:
—  Punkt 5.4.2 Sabotaz, Strona 70

Nastagpit sabotaz kamery

—  Punkt 5.4.4 Przeptyw w polu, Strona 72
Wykryto ogoélny ruch (przeptyw).

—  Punkt 5.4.5 Przeptyw wsteczny w polu, Strona 73
Wykryto ruch w kierunku przeciwnym do przeptywu.

W przypadku korzystania z kreatora w celu utworzenia lub edycji zadania, dostepny jest obraz
z kamery oraz menu kontekstowe. Oznacza to, ze mozna tworzy¢, edytowaé lub usuwac pola.
W programie Configuration Manager obraz z kamery wraz z menu kontekstowym jest
bezposrednio zintegrowany w oknie funkcji IVA 5.5. Podczas konfiguracji za pomocga interfejsu
wyswietlanego w przegladarce internetowej korzysta sie z podgladu na stronie konfiguracji
VCA.
Kolor strzatek pozwala natychmiast rozpoznaé, czy przy danych ustawieniach przeptyw
wyzwoli alarm:
—  Czerwona strzatka: zdarzenie alarmowe zostanie wygenerowane.
- Z76tta strzatka: wykryto przeptyw, ale zdarzenie alarmowe nie zostanie wygenerowane ze
wzgledu na warunki filtrowania.
1. Klikng¢ Dalej, aby przej$¢ do nastepnego kroku kreatora.
Klikna¢ Wstecz, aby przej$¢ do poprzedniego kroku kreatora.
3. Aby pominac¢ dalsze kroki, klikng¢ Zakoncz. Dla wszystkich nieedytowanych krokéw
przyjmuje sie ustawienia zaprogramowane.
Wszystkie ustawienia mozna zmieni¢ ponownie w dowolnym momencie.

Zadanie domysine

Podczas pracy z funkcjg IVA 5.5 Flow po raz pierwszy, domys$ine zadanie Wykrywaj kazdy
przeptyw jest dostepne. Zadanie to umozliwia wykrywanie wszystkich przeptywéw w catym
obrazie z kamery.

To pierwsze predefiniowane zadanie odpowiada pod wzgledem konfiguracji zadaniu Przeptyw
w polu.

Sabotaz

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe przy zatozeniu, ze zrédto obrazu (kamera) ulegto
sabotazowi.
W tym miejscu mozna tylko aktywowac filtr dla odpowiednich zdarzen. Nie mozna zmienic
ustawien wykrywania sabotazu. W tym miejscu mozna tylko aktywowac ustawienia wybrane
na stronie startowej VCA.
Zdarzenie alarmowe jest generowane, jesli nastapi jedno z aktywowanych zdarzen (operator
logiczny = LUB).
—  Scena zbyt jasna
Witaczy¢ te funkcje, jesli préba sabotazu zwigzana z wystawieniem kamery na o$wietlenie
0 bardzo duzym natezeniu (np. $wiecenie latarkg bezposrednio w obiektyw) ma wyzwalac
alarm. Punktem odniesienia jest srednia jaskrawos$c¢ sceny.

—  Scena zbyt ciemna
Witaczy¢ te funkcje, jesli proba sabotazu zwigzana z zakryciem obiektywu (np.
zamalowanie obiektywu farbg) ma wyzwala¢ alarm. Punktem odniesienia jest $rednia
jaskrawos¢ sceny.
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5.4.3

Zanik sygnatu

Witaczy¢ te funkcje, jesli przerwa sygnatu wizyjnego ma wyzwalaé alarm.
Sprawdzanie obrazu odniesienia

Witacz te funkcje, jesli odchylenie od obrazu odniesienia na startowej stronie VCA ma
wyzwalac alarm.

Detekcja ttumu

Zadanie to generuje zdarzenie alarmowe, jesli w okreslonym obszarze znajdzie sie pewna
liczba obiektéw. Obszar definiowany jest poprzez pole ttumu na obrazie z kamery.
W celu skorzystania z funkcji detekcji ttumu nalezy uprzednio na standardowej stronie

konfiguracji VCA utworzy¢ obraz referencyjny z tta pozbawionego osdb. Obraz referencyjny
musi przedstawia¢ tto monitorowane aktualnie przez kamere. W przypadku znacznych zmian
tta nalezy utworzy¢ nowy obraz referencyjny.

Uwaga:
Ta opcja nie jest dostepna dla serweréw AutoDome and VOT-320V.

Zdefiniuj pole ttumu

1.

Wybierz jedno z pdl.

Nalezy skorzystac z pola listy, w ktorym ukazane sg wszystkie pola ttumow utworzone
wczesniej na karcie Konfiguracja, w karcie podrzednej Pola ttumu. Nie mozna w tym
miejscu tworzy¢ ani edytowac pola ttumu.

Wybierz, jak gesty musi by¢ ttum, aby zostat wykryty.

Zageszczenie ttumuSuwak

Croved denzity
Lo High

pozwala na stopniowe wyznaczanie gestosci.

Punkty na skali odpowiadajg roznym gestosciom w zaleznosci od ustawien i warunkow
kazdego systemu. Metodga testowania nalezy wyznaczy¢ odpowiednia wartos¢ progowa,
przy ktdrej bedzie wyzwalany alarm.

Czas odbicia [s]

W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe nie zostanie
wygenerowane, dopoki w polu nie zostanie wykryty ttum, ktory pozostanie tam przez
ustalony okres czasu.

Czas usredniania [s]

W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe nie zostanie
wygenerowane, dopoki srednia gestos¢ ttumu utrzymujgca sie w ustalonym czasie nie
przekroczy wartos$ci progowe;.
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5.4.4

2

Przeptyw w polu

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli w okreslonym obszarze zostanie wykryty
przeptyw (ogdlny ruch). Obszar jest definiowany poprzez pole na obrazie z kamery.

Krok pierwszy - Zdefiniuj pole

1. Wybrac jedno z pdl.
Aby to zrobi¢, skorzystac z listy pdl lub klikna¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejgce, a takze wybrac opcje Peten
ekran.

2. Czas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe nie zostanie
wygenerowane, dopoki w polu nie zostanie wykryty przeptyw, ktéry pozostanie tam przez
ustalony okres czasu.

Krok koncowy - Definiowanie przeptywu

W tym miejscu mozna wprowadzi¢ doktadne ograniczenia wtasciwosci przeptywu, ktére maja
wyzwalaé¢ zdarzenie alarmowe. Przeptywy, ktére nie odpowiadajg wtasciwosciom okreslonym
w tym miejscu, nie powodujg zdarzenia alarmowego.

Direction 1 [°] / Direction 2 [°]
Tylko przeptywy poruszajace sie w okreslonym zakresie kierunkéw generujg zwykle zdarzenie
alarmowe. Zakres kierunkow okresla sie wpisujac dwa katy.

0° odpowiada kierunkowi ruchu od prawej do lewej.

Liczenie nastepuje w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara.

Istnieje mozliwo$¢ wpisania réoznych kierunkéow. W ten sposéb wychwytywane sg ruchy w dwu

kierunkach.

Wartosci te mozna zmienic¢

—  poprzez wpisanie liczb w pola

—  poprzez przesuniecie zottego okragtego segmentu, przytrzymujac przycisk myszy w celu
ponownego zdefiniowania kierunku ruchu,
lub

—  poprzez umieszczenie kursora myszy na jednej z krawedzi okragtego segmentu i
przesuniecie go, przytrzymujac przycisk myszy, w celu zmiany tolerancji kierunku.

Aktywnosé [%]

W tym kontekscie jako aktywnos$¢ rozumie sie procent obserwowanego obszaru, na ktérym

wykryto przeptyw.

Aktywnosci majace wyzwalaé zdarzenie alarmowe podlegajg ograniczeniom. Aby szczegdlnie

niska lub wysoka aktywnos$¢ nie powodowata wyzwolenia alarmu, nalezy zmieni¢ wartosci.

1. Te opcje nalezy aktywowaé, aby umozliwic¢ filtrowanie przeptywdéw na podstawie
aktywnosci.

2.  Wprowadzi¢ minimalng i maksymalng warto$¢ aktywnosci.
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5.4.5

Wybrane wartosci zostang wyswietlone na obrazie z kamery jako odpowiednio duza liczba
26ttych kropek. Liczba strzatek wskazujgcych wykryty przeptyw jest wprost proporcjonalna do
aktywnosci w danym obszarze.

Predkosé¢
Szybkos$¢ przeptywu majgca wyzwalac zdarzenie alarmowe podlega ograniczeniom. W
odroznieniu od wykrywania i $ledzenia obiektéw IVA 5.5, kamera nie jest skalibrowana dla IVA
5.5 Flow. Dlatego podawanie doktadnej predkosci w 3D nie jest mozliwe. Zamiast tego
wskazania predkosci przeptywu sg widoczne bezposrednio na ptaszczyznie obrazu w
pikselach na sekunde.
Aby szczegdlnie niska lub wysoka predkos$é¢ nie powodowata wyzwolenia alarmu, nalezy
zmieni¢ wartosci.
1. Te opcje nalezy aktywowacé, aby mac filtrowac przeptywy na podstawie predkosci.
2. Dla najnizszej predkosci Min. nalezy wybraé¢ ustawienie Mata, $rednia lub Duza.
3. Dla najwyzszej predkosci Maks. nalezy ponownie wybrac¢ ustawienie Mata, Srednia lub
Duza.
Wybrane predkosci sg oznaczane na obrazie z kamery dwoma ruchomymi punktami.

4. Uzywajac myszy, nalezy przesunaé lub obrécic to pole i umiesci¢ je ponad obszarem,
gdzie wystepuje przeptyw. Umozliwi to uzgodnienie predkosci przeptywu z wybranymi
ustawieniami.

Przeptyw wsteczny w polu

To zadanie generuje zdarzenie alarmowe, jesli w okreslonym obszarze zostanie wykryty
przeptyw w kierunku przeciwnym do wykrytego ruchu ogdlnego (przeptywu gtéwnego).
Oznacza to, ze wykryty zostat ogdlny, potencjalnie zmienny ruch, zas alarmy bedg wyzwalane
tylko w przypadku wystgpienia przeptywoéw o przeciwnym kierunku.

Krok pierwszy - Zdefiniuj pole

1. Wybraé jedno z pol.
Aby to zrobi¢, skorzystac z listy pdl lub klikna¢ pole na obrazie z kamery.
Mozna rowniez utworzy¢ nowe pole, edytowac istniejace, a takze wybrac opcje Peten
ekran.

2. Czas odbicia [s]
W przypadku wybrania wartosci innej niz 0 (zero) zdarzenie alarmowe nie zostanie
wygenerowane, dopoki w polu nie zostanie wykryty przeptyw, ktéry pozostanie tam przez
ustalony okres czasu.

Krok koncowy - Definiowanie przeptywu wstecznego
W tym miejscu mozna wprowadzi¢ doktadne ograniczenia wtasciwosci przeptywu wstecznego,
ktére majg wyzwalaé zdarzenie alarmowe.

Kat tolerancji przeptywu wstecznego [°]:

Ogolny kierunek ruchu jest automatycznie rozpoznawany jako przeptyw gtowny. Zdarzenie
alarmowe wyzwolg tylko przeptywy o ruchu w przeciwnym kierunku. Maksymalne
dopuszczalne odchylenie ruchu w kierunku przeciwnym do gtéwnego przeptywu okresla sie,
podajac kat. Mozna wprowadzi¢ wartosci od 0° do 180°.
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Wybranie wartosci 0° oznacza, ze zaden ruch wsteczny nie zostanie wykryty , a wybranie
wartosci 180° spowoduje wykrywanie kazdego ruchu.

Czas na dostosowanie [s]:

Okresli¢ czas, przez jaki musi trwacé aktywnosé, aby zostat wykryty przeptyw gtowny. W tym
kontekscie jako aktywnos$¢ rozumie sie procent obserwowanego obszaru, na ktérym wykryto
przeptyw. Natychmiast po identyfikacji przeptywu gtownego zostanie wykryty rowniez ruch
wsteczny.

Aktywnosé [%]

Aktywnos¢ przeptywu wstecznego majaca wyzwalaé zdarzenie alarmowe podlega

ograniczeniom. Aby szczegodlnie niska lub wysoka aktywnos$¢ nie powodowata wyzwolenia

alarmu, nalezy zmieni¢ wartosci.

1. Te opcje nalezy aktywowaé, aby umozliwic¢ filtrowanie przeptywdéw na podstawie
aktywnosci.

2.  Wpisac¢ minimalng i maksymalng wartos$¢ aktywnosci przeptywu wstecznego.

Wybrane wartosci zostang wyswietlone na obrazie z kamery jako odpowiednio duza liczba

z0ttych kropek. Liczba strzatek wskazujgcych wykryty przeptyw wsteczny jest wprost

proporcjonalna do aktywnos$ci w danym obszarze.

Predkos¢
Szybkos¢ przeptywu wstecznego majgca wyzwalac zdarzenie alarmowe podlega
ograniczeniom. Z uwagi na fakt, ze kamera nie jest skalibrowana do wykrywania przeptywow,
podawanie doktadnej predkosci nie jest mozliwe. Wskazania predkosci dotycza ruchu
wzgledem tta i/lub innych ruchdéw.
Aby szczegodlnie niska lub wysoka predkos¢ przeptywu wstecznego nie powodowata
wyzwolenia alarmu, nalezy zmienié¢ wartosci.
1. Te opcje nalezy aktywowac, aby moc filtrowaé przeptywy na podstawie predkosci.
2. Dla najnizszej predkosci Min. nalezy wybra¢ ustawienie Mata, $rednia lub Duza.
3. Dla najwyzszej predkosci Maks. nalezy ponownie wybra¢ ustawienie Mata, $Srednia lub
Duza.
Wybrane predkosci sg oznaczane na obrazie z kamery dwoma ruchomymi punktami.

4. Uzywajgc myszy, nalezy przesungé lub obrécic to pole i umiesci¢ je ponad obszarem,
gdzie wystepuje przeptyw. Umozliwi to uzgodnienie predkosci przeptywu z wybranymi
ustawieniami.
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5.5

Statystyka

Po wybraniu karty Statystyka po prawej stronie okna wyswietlone zostang histogramy ze

statystykami dotyczacymi wykrytych ruchow dla wybranego pola lub dla catego ekranu. Pole

na obrazie z kamery mozna wybrac, klikajac je lub klikajac jedng z kart po prawej stronie okna.

W tym miejscu jest wyswietlana karta dla catego ekranu lub dla kazdego kolejnego pola.

Statystki pomagajg doprecyzowac kryteria filtrowania przeptywow.

Tworzenie statystyk rozpoczyna sie natychmiast po otwarciu okna IVA 5.5 Flow. Im dtuzej

okno pozostanie otwarte, tym wiecej danych znajdzie sie w statystykach.

Statystyki ukazujag cztery histogramy:

— Jeden dla wolnego, sredniego i szybkiego ruchu: nagromadzenie obiektow
poruszajacych sie z okreslong predkoscia i w okreslonym kierunku.

—  Wykres aktywnosci [% obszaru]: nagromadzenie aktywnosci

Linie wskazujg odsetek przeptywdw, dla ktérych zostata wykryta dana wartosc. Im wyzej

potozona linia, tym wiecej przeptywow pasuje do danego kryterium. Histogramy ukazujag

rozréznienie pomiedzy przeptywami, ktére wyzwalajg alarm (czerwona linia) oraz tymi, ktére

tego nie robig (zielona linia).

Zielony:
zbior przeptywoéw, ktére nie wyzwolity alarmu

Czerwona:
zbidr przeptywow, ktore wyzwolity alarm

Klikng¢ przycisk Resetuj, aby ponownie rozpocza¢ gromadzenie statystyk.
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5.6

5.6.1

5.6.2

Konfiguracja

Karta ta zapewnia dostep do podstawowych ustawien, ktore nalezy okresli¢ przed
zdefiniowaniem poszczegdlnych zadan.

Ustawienia i wartosci, ktdre zostaty w tym miejscu zdefiniowane stosowane sg do wszystkich
zadan.

Ustawienia czutosci

Obszar czutosci

Obszarem czutosci jest to czes¢ obrazu widzianego przez kamere, ktora jest analizowana.
Obiekty poruszajace sie poza obszarem czutosci nie moga wywotacé zdarzenia alarmowego,
nawet sg obejmowane przez zasieg kamery.

Parametr sledzenia
W celu doktadniejszego zdefiniowania wykrywania ruchu nalezy okresli¢ nastepujace
parametry:
—  Czutosé¢ sledzenia
Ustawi¢ warto$¢ suwakiem.

Maks.: Nawet niewielkie aktywnosci beda wykrywane jako przeptyw. To ustawienie jest
przydatne w przypadku kamer o matym kacie pochylenia i w srodowiskach, gdzie obiekty
czesto bywajg ukryte.
Ustawienie to moze jednak powodowac tez, ze jako ruch bedg wykrywane zaktécenia z
kamery (zwtaszcza w warunkach stabej widocznosci).
Min.: To ustawienie jest przydatne w prostych srodowiskach, gdzie obiekty poruszaja sie
po liniach prostych i podczas przechodzenia przez rozpatrywany obszar nie dochodzi do
ich ukrywania.
—  Min. czas trwania sledzenia [s]
Wprowadzi¢ warto$c¢ od 1 do 4 sekund.
Aby ruch zostat wykryty jako przeptyw, musi trwac przez podany okres czasu.
Nalezy aktywowac te opcje, jesli ruch o matej szybkosci réwniez ma by¢ wykrywany.
—  Min. odlegtos¢ sledzenia
Warto$¢ oznacza dystans, jaki musi przeby¢ obiekt generujacy ruch, aby nastapito
wykrycie przeptywu. Podanie matych wartos$ci sprawi, ze zdarzenie alarmowe zostanie
wyzwolone przy niewielkim poruszeniu.
Opcje te nalezy wtaczy¢, jesli szybki ruch rdwniez ma by¢ wykrywany jako przeptyw.
Aby przeptyw byt wykrywany, przynajmniej jedna z dwéch ostatnich opcji musi by¢
aktywowana na state.
Duza moc kodowania moze wymagac, aby sledzenie trwato dtuze;j.

Pola ttumu

Korzystanie z funkcji rozpoznawania ttumu wymaga uprzedniego utworzenia pola ttumu. Pole
ttumu to wycinek obrazu uchwyconego przez kamere, ktory jest analizowany pod katem
wystepowania ttumu. Obiekty poruszajgce sie poza polem ttumu nie moga wywotac zdarzenia
alarmowego, nawet jesli obraz z kamery obejmuje je.

Tylko obiekty poruszajace sie wewnatrz pola ttumu sg wykrywane i generujg zdarzenie
alarmowe — dotyczy to rowniez pozniejszej weryfikacji nagran w programie Bosch Video
Client.

Pdzniejsze wyszukiwanie na potrzeby analizy sadowej materiatu jest mozliwe tylko w polach
ttumu, ktére byty wtaczone podczas zapisu. Do wtaczenia pot ttumu nalezy uzy¢ kreatora
zadan Detekcja ttumu.
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Pola ttumu Tworzenie maks. 3 pdl ttumu.
Mozna utworzy¢ nowe pole lub edytowac istniejace.
Dodaj Kliknij tutaj, aby doda¢ nowe pole ttumu.
Usun Kliknij tutaj, aby usunac¢ pole ttumu. Najpierw wybierz pole
ttumu.
Zastosuj Kliknij tutaj, aby zastosowac¢ wszystkie ustawienia.
UWAGA!

Ustawienia sg zapisywane na state tylko po kliknieciu ikony = w programie Configuration
Manager lub przycisku Zapisz konfiguracje w oknie przegladarki internetowej.
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IVA5.5

6

IVA i VG4 AutoDome

W przypadku wdrazania funkcji IVA 5.5 lub IVA 5.5 Flow do uzytku z kamerg VG4 AutoDome
nalezy uwzgledni¢ ponizsze wytyczne:

Istnieje dziesie¢ dostepnych profili do konfiguracji IVA 5.5 (patrz takze:

Punkt 3.1 Konfiguracja za posrednictwem programu Configuration Manager, Strona 10).
Kazdy profil mozna przypisa¢ do innego potozenia zaprogramowanego. Kazde potozenie
zaprogramowane moze mie¢ wtasng konfiguracje IVA.

Przed rozpoczeciem konfigurowania IVA 5.5 nalezy zdefiniowac pozycje kamery dla
poszczegdlnych potozen zaprogramowanych.

Po przypisaniu profilu IVA 5.5 do potozenia zaprogramowanego dostep do kamery
AutoDome jest blokowany dla innych uzytkownikéw na okoto 10 minut.

Analiza danych obraz przez funkcje IVA 5.5 rozpoczyna sie okoto dwie sekundy po
przywotaniu zaprogramowanego potozenia przez kamere AutoDome. Nie ma znaczenia,
czy czynnos¢ ta jest elementem trasy, czy jest wykonywana recznie.

W przypadku potozen zaprogramowanych przywotywanych w ramach trasy okres przerwy
w ruchu nie moze trwac¢ mniej niz dziesie¢ sekund, a optymalnie powinien trwac
przynajmniej minute.

Natychmiast po zmianie potozenia lub ustawien powiekszenia, przystony lub ostrosci
kamery AutoDome nastepuje dezaktywacja funkcji IVA 5.5 dla danej sceny.

Gdy tylko na obrazie zostanie wyswietlony komunikat kamery VG4 AutoDome, funkcja
IVA 5.5 przestaje by¢ aktywna dla danego potozenia zaprogramowanego. W celu
ponownego wtaczenia funkcji IVA 5.5 dla tej sceny nalezy przywota¢ dane potozenie
zaprogramowane.

Funkcja Brak aktywnosci umozliwia takie ustawienie kamery, aby po utracie aktywnosci
automatycznie przywotywata ona potozenie zaprogramowane. Jest to szczegdlnie wazne
w przypadku uzytkowania kamer AutoDome, w przypadku ktérych obrazy nie sg
wyswietlane natychmiast. Wiecej informacji mozna znalez¢ w dokumentacji kamery
AutoDome.

Czes$¢ kamer AutoDome umozliwia ponowne wykorzystanie zdarzenia alarmowego
wyzwolonego przez funkcje IVA 5.5 jako wejscia alarmowego. Przyktadowo, zdarzenie
wykryte w potozeniu zaprogramowanym 1 moze powodowac przywotanie innego
potozenia zaprogramowanego.
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Wyswietlanie jednostek miar

Anglojezyczny interfejs uzytkownika programu Configuration Manager umozliwia wys$wietlanie
jednostek miary wedtug angielskiego systemu miar.

1.
2.
3.

Zamknga¢ program Configuration Manager.

Klikng¢ Start > Méj komputer.

Klikng¢ prawym przyciskiem myszy w obszarze okna i wybra¢ Wtasciwosci z menu
kontekstowego.

Zostanie otwarte okno Wtasciwosci systemu.

Klikng¢ karte Zaawansowane.

Klikng¢ przycisk Zmienne sSrodowiskowe.
Zostanie otwarte odpowiednie okno.

W obszarze Zmienne uzytkownika klikng¢ Nowa.
Zostanie otwarte odpowiednie okno dialogowe.
Wprowadzié:

Nazwa zmiennej: LANG

Wartos$¢ zmiennej: us

Zamknga¢ wszystkie okna, klikajac przycisk OK.
Uruchomi¢ program Configuration Manager.
Jednostki miary sg teraz wyswietlane zgodnie z angielskim systemem miar. Interfejs
uzytkownika jest w jezyku angielskim.

Usung¢ te zmienng uzytkownika w celu powrotu do oryginalnego sposobu wyswietlania.
Zmienna uzytkownika jest wazna tylko dla zalogowanego uzytkownika systemu Windows. W
systemie Windows mozna utworzy¢ wiele kont uzytkownika i wyswietlany obraz zmienia sie w
zaleznosci od logujacego sie uzytkownika.
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Indeks
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